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安全ṛの注意 - 怪㉢ͪ避̷̩͙ͣ̓˚最初̢̓嫾̸̧̭͗い！ 

本装置͇˚΀ΰςーΕー̀修理担当者ͪ操作中のほ̀ͫ́の⏂険̣͡保護̱ͣ安全装置ͪ備え̾い͖̱˛̯̣
̯˚怪㉢や装置の損傷ͪ防̷̨͙͇̓˚΀ΰςーΕーや修理担当者͇安全ⱏ策ͪ講̰ͣ必要̤あ͖̱͢最良の
結果ͪ得̷͙͇ͣ̓˚本装置ͪ乾燥̷̯粉̰ͫの͂い環境̿操作̸̧̯̭̾い˛΂Ώや⏂険̤存❹̱ͣ環境̿
装置ͪ操作̯͂い̸̧̭̿い˛ 

装置の操作前̢͠び操作中͇˚次の安全ṛの注意事桖̓十≗͂注意ͪ払̸̧̻̭̾い˛

装置ͪ操作̱̥͇ͣ̀˚必̲㋐認ͪ␨̩̾い
ͣ目の保護具ͪ着用̸̧̯̭̾い˛ 

装置ͪ使用̱̥͇ͣ̀˚必̲適≘͂防音保護
具ͪ着用̸̧̯̭̾い˛ 

⑀動部≗̓ͣ͠挟❸や≘断の⑀能性̤あ͖͢
̱˛通常操作中͇˚常̓所⯫の位置̓΂ーΟ
ͪ置い̸̧̭̾い˛  

設置̷̯装置̓手ͪ入ͤ͂い̸̧̭̿い˛ 
装置の⑀動部≗̓引̻̣̣ͣ⑀能性̤あ̷ͣ
͙˚ゆ̷̷̻̯̀͢衣服や͸΅Α΋π類͇着
用̯͂い̸̧̭̿い˛ 

装置ͪ改変˚改造̷̯͢˚用途外の目的̿使
用̯͂い̸̧̭̿い˛ 

 

΋γーΞΑンΕー 

ΫπーΖͺκρ 1-800-522-6752煾米国本土̢͠びέ;ρΞπΉの͗煿 

΋γーΞΑンΕー͇˚必要̓応̰̾㋑術΋γーΞͪ㐡供̯͖̱˛ 

̷͖˚ηンΜΠンΏ担当者̤修理̥̿͂い問題̤発生̷̯場合͇̓˚Ϋ͹ーρΟ΋ーΩΏΏΰ΍ιπΏΞ̤˚
装置の調整̷͖͇修理ͪ支援̯͖̱˛ 

΋γーΞΑンΕー問い合わ̳時̓必要͂情報 

装置の点検̢͠び修理̓関̯̾΋γーΞΑンΕー̓電嫂̣̩ͪͣ際͇̓˚装置̓関̱ͣ知識̤あͣ方̤装置の
δΡλ͸ρ̀❄面͂́ͪ手元̓用意̷̯ṛ̿指示ͪ␨̢̩̫ͣ̀ͪ勧͙̯͖̱˛̫ͤ̓͢͠時間̀手間ͪ省̧
̫̤̥͖̱̀̿˛ 

΋γーΞΑンΕー̢̓問い合わ̳い̷̸̧際͇̓˚次の情報̬ͪ用意̸̧̭い˛ 

 ̢客様会社⑞ 

 会社の̬住所 

 連絡い̷̸い̷方煾̢⑞前˚役職˚ 電嫂番号˚内線番号煿 

 Ⓧび出̱方 

 装置番号煾わ̣ͣ場合͇΍π͸ρ番号煿 

 製品部品番号煾わ̣ͣ場合͇΍π͸ρ番号煿 

 緊急度 

 問題の内容 

 動作̯͂いΉンγーΣンΞの説明 

 参考̓͂͢そう͂詳細情報/ΉηンΞ 
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本δΡλ͸ρ̢ͪ嫾͗̓͂ͣ際͇̓˚特̓˥⏂険˦˚˥注意˦˚˥注˦̓注意̸̧̯̭̾い˛ 

⏂険 

中程度̷͖͇重度の人身事故ͪ引̥起̫̱⑀能性のあͣ差̯迫̷̻⏂険ͪ示̯͖̱˛ 

注意 

製品や装置̓損傷ͪṟえͣ⑀能性のあͣ状態ͪ示̯͖̱˛  

注 

特別͂情報や重要͂情報ͪ示̯͖̱˛ 

̷͖˚以Ṝの安全ṛの注意事桖͚̓特̓注意̸̧̯̭̾い˛ 

装置ͪ操作̱̥͇ͣ̀˚必̲㋐認ͪ␨̩̾いͣ目の保護具ͪ着用̸̧̯̭̾い˛ 

装置ͪ使用̱̥͇ͣ̀˚必̲適≘͂防音保護具ͪ着用̸̧̯̭̾い˛ 

使用̯̾い͂い̥̀˚̷͖͇ήΙΟやΚーραρΖー̤␧͢外̭ͤ̾い̥͇ͣ̀˚必̲空気の供給ͪ
停㮳̯˚ΚーρͪσΙ΅͸ͼΞ̸̧̯̭̾い˛ 

本文書の再発行の理由̼̓い͇̾˚Α΅΍νン 10 改訂概要̓記載̭ͤ̾い͖̱˛ 

注 

本␧扱説明書̓記載̭ͤ̾いͣ寸法の単位͇ηーΞρ法̱̿煾米国慣用単位͇΁ΙΉ内̓示̯͖̱煿˛
❄͇㮴確͂比率̿㐠̣ͤ̾い͖̳ͫ˛ 

⏂険 

̫のΧワーμΡΙΞ͇˚訓練ͪ␨̷̩担当者の̤͗操作̸̧̯̭̾い˛ 

⏂険 

Κーρͪ空気供給源̓接続̷̱͙ͣ̓΅ͺΙ΅Ν͹ΏΉΣ΅ΞΫ͹ΙΜ͹ンΆͪ使用̯͂い場合͇˚
空気供給源̣͡Κーρͪ簡単̓␧͢外̷̱͙̓ἧの手段ͪ用意̱ͣ必要̤あ͖̱͢˛ 

1. ͇̰͙̓ 

本δΡλ͸ρ͇̿˚626 空気❸ΚーπンΆ΍ΏΜζのΚーπンΆ͸Αンάπの̭͖̮͖͂構㉡˚利用⑀能͂ 
΀έ΍νン˚͸΅Α΋π˚̢͠び͸ΙέΆςーΟ機能̼̓い̾説明̯͖̱煾❄ 1煿˛本δΡλ͸ῤ͇˚両方
の΍ΏΜζの操作̢͠びηンΜΠンΏ情報͚記載̭ͤ̾い͖̱˛̭͖̮͖͂ΚーπンΆ͸Αンάπ̿使用̥̿
ͣ΅πンέήΙΟ͇多種多様̿あ̷͙ͣ˚ワͺκの準備˚΅πンέήΙΟの␧͢付̩˚ηンΜΠンΏ͂́˚各
΅πンέήΙὈ関̱ͣ具体的͂情報̼̓い͇̾˚各΅πンέήΙὈ⑝梱̭ͤ̾いͣ説明書ͪ参照̸̧̯̾
̭い˛ 

注 

基本的͂ 626 空気❸ΚーπンΆ΍ΏΜζ͇˚ΧワーμΡΙΞ˚ΚーραρΖ͸Αンάπ̷͖͇͸Ζέ
Ε˚΅πンέήΙΟ̷͖͇͸ΖέΕ˚̢͠び必要̓応̰̾❸着Ζͺ̿構㉡̭ͤ̾い͖̱˛ 
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❄ 1：626 空気❸ΚーπンΆ͸Αンάπ 

 

 

ΧワーμΡΙΞ 

煾Κーρ͸Αンάπ煿 
189721-1煾非σΎΙ΅煿 
189722-1煾非σΎΙ΅煿 

大型ΚーραρΖ͸Αンάπ 
356302-1煾σΎΙ΅煿 

189767-1煾非σΎΙ΅煿 

ΚーραρΖ͸Αンάπ 

ΏΞςーΞ͸΅΍νン 
΅πンΧ 217200-1 

煾各種Ζͺ煿 

626 ΍πーΐ 
΅πンέήΙΟ 

΅πンέήΙΟ/͸ΖέΕ 

ΏΞςーΞ͸΅΍νン 
΅πンέήΙΟ͸ΖέΕ 
煾各種΅πンέήΙΟ煿 

PRO-CRIMPER™ Κーρ
͸ΖέΕ煾各種Ζͺ煿 

小型ΚーραρΖ͸Αンά
π 356303-1煾σΎΙ΅煿  
189766-1煾非σΎΙ΅煿 

ΏΞςーΞ͸΅΍νン 
ΚーραρΖ͸Αンάπ 

356304-1煾σΎΙ΅煿 
189928-1煾非σΎΙ΅煿 

DAHT煾Ζάρ͸΅΍νン  
ΥンΟΚーρ煿͸ΖέΕ 

煾非σΎΙ΅煿  
煾各種ήΙΟ煿 

έοΙΞΫͿー
ζ͸ΖέΕ 

煾各種Ζͺ煿 

空気❸΍πーΐ
΅πンέήΙΟ 

T-HEAD™ ΅πンΧ 

C ήΙΟ΅πンΧ 
煾各種Ζͺ煿 

θΎλοέοΆ͸ΖέΕ 
煾各種Ζͺ煿 

 C ήΙΟ΅πンΧ͇˚ΧワーμΡΙ
Ξ 189721-2 ̷͖͇ 189722-2 ̀共̓使
用̱ͣ必要̤あ͖̱͢˛̫ͤ͡のμ
ΡΙΞ͇˚ΧワーμΡΙΞ-1 ̀⑝̰
̱̤̿˚̫ͤ̓加え̾˚άーΏΕ
189720-1 ̤含͖ͤ̾い͖̱˛ 
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2. 詳細 

626 空気❸ΚーπンΆ΍ΏΜζ͇˚̭͖̮͖͂Εͺέの端子やΏέοͺΏͪ 6～26AWG の΋ͺΐのワͺκ̓
❸着̷̱͙ͣ̓˚̭͖̮͖͂΅πンέήΙὈⱏ応̱ͣ͠う̓設計̭ͤ̾い͖̱˛2 種類の΍ΏΜζ構㉡̤⑀
能̱̿煾❄ 2煿˛ 

❄ 2：΍ΏΜζ構㉡ 

 

1 手動作動煾非σΎΙ΅煿 

2 ΫΙΞ作動煾非σΎΙ΅煿 

΍ΏΜζ͇θΎλο設計ΉンΑέΞͪ採用̢̯̾͢˚各΍ΏΜζ構㉡͇̓煾⑝̰煿⑝一のΧワーμΡΙΞ̤含
͖ͤ̾い͖̱˛̭̓͡˚ΧワーμΡΙΞͪ拡張̱̫ͣ̀̿˚΍ΏΜζのΦπ;ー΍νンͪ悥㉡̯˚所望の΍Ώ
Μζ機能ͪ得̫̤̥͖̱ͣ̀̿˛̫の΍ΏΜζのθΎλὀ͢͠˚μーΌー͇˚ΧワーμΡΙΞͪ追加̱̫ͣ
̧̀͂˚あͣ΍ΏΜζ̣͡別の΍ΏΜζ̓変更̯˚ἧの΍ΏΜζの能力ͪ維持̱̫̤̥͖̱ͣ̀̿˛μーΌー
͇˚1 ⑁のΧワーμΡΙΞ̿両方の΍ΏΜζの機能ͪ利用̱̫̤̥͖̱ͣ̀̿˛ 

΍ΏΜζ間の悦い͇̓˚ΧワーμΡΙΞ煾手動̷͖͇ΫΙΞ作動煿の作動方法˚❸着΋ͺ΅ρ⊇御のΕͺέ 
煾΀ΰςーΕー⊇御̷͖͇ CERTI-CRIMP™ ΚーροΗͽΙΞσΎΙ΅⊇御煿̤あ͖̱͢˛手動作動΍ΏΜζ
͇̓˚ΥンΟΏͺΙΗ͸Αンάπ̤ΧワーμΡΙΞ̓直接␧͢付̩ͤ̾͡い̷͙ͣ˚΀ΰςーΕー͇͸Αンά
πͪ保持̯̤͂͡μΡΙΞͪ作動̭̳̫̤̥͖̱ͣ̀̿˛ΫΙΞ作動΍ΏΜζ͇̓˚ΧワーμΡΙΞのΫΙ
Ξ作動ͪ⑀能̱̓ͣΫΙΞΰΖρ͸Αンάπ̤あ͢˚΀ΰςーΕー͇ἧの用途̓手ͪ自由̓使う̫̤̥̀̿
͖̱˛い̲̣ͤの΍ΏΜζͪ使用̱̫ͣ̀̿˚΀ΰςーΕー͇❸着΋ͺ΅ρ時間ͪ完全̓⊇御̥͖̱̿˛ 
̯̣̯˚ΥンΟΏͺΙΗやΫΙΞΏͺΙΗのい̲̣ͤͪ作動̭̳ͣ場合˚΀ΰςーΕー͇΅πンέήΙΟ 
Ύνー̷͖͇❸着Ζͺ̤底̓悥̱͖ͣ̿˚ΏͺΙΗͪ一時的̓閉̷̰状態̱̓ͣ必要̤あ͖̱͢˛̷͖˚΅
πンέήΙὈ過度のΏΞςΏ̤̣̣͂͡い͠う̓˚΀ΰςーΕー͇ΏͺΙΗͪ解除̱ͣ時間ͪ確保̱ͣ必
要̤あ͖̱͢˛ 

❄ 1 ̓示̱ 6 種類のαρΖ͸Αンάπ͇̱͑̾˚̹́͡のΧワーμΡΙΞ͚̓互換性̤あ͖̱͢˛̼͖͢˚́
̹͡の΍ΏΜζ͚̿˚関連̱ͣ΅πンέήΙΟや͸ΖέΕͪ使用̷̱̫̤̥͙ͣ̀̿ͣ˚̹́͡の΍ΏΜζͪ
使用̯͚̾端子̀ΏέοͺΏͪあ͡ゆͣワͺκ΋ͺΐ̓❸着̱̫̤̥͖̱ͣ̀̿˛ΚーραρΖ͸Αンάπ͇
両方の΍ΏΜζ̀互換性̤あ͢˚柔軟性の高い選択̀将来的͂͸Ο΀ン機能ͪ㐡供̯͖̱˛ 

ΚーραρΖ͸Αンάπの論理⊇御機能̓͢͠˚一貫̯̾␞復⑀能͂❸着΋ͺ΅ρ̤保証̭ͤ˚完全̓製品ͪ
❸着̯˚基本的̓部≗的̓❸着̱̫͇ͣ̀あ͖̳ͫ͢˛実際͇̓˚作動ΝΦͺΏ煾ΥンΟΏͺΙΗ̷͖͇ΫΙ
ΞΏͺΙΗ煿ͪ押Ṝ̷̯後˚΀ΰςーΕー͇作動ΝΦͺΏͪ一時的̓閉̷̰状態̯̓̾˚Κーρ̤完全͂❸着
΋ͺ΅ρͪ実行̱ͣ͠う̱̓ͣ必要̤あ͖̱͢˛ 

日付ΉーΟ͇Κーρ本体̓記̭ͤ̾い͖̱˛日付ΉーΟ͇ YYWW 形式̱̿˛YY ͇製造年˚WW ͇製造悂ͪ
表̯͖̱˛例え͈˚Κーῤ記̷̭ͤ日付ΉーΟ̤ 1942 の場合˚Κーρ͇ 2019 年の第 42 悂̓製造̷̭͚ͤ
の̱̿˛ 
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2.1. ΧワーμΡΙΞ 

ΧワーμΡΙΞ煾❄ 3煿͇̓˚ΧワーμΡΙΞのΪΏΞンの伸縮̓使用̱ͣ 2 ̼の空気入力γーΞ煾μΡΙΞ
の背面煿̤あ͖̱͢˛空気ͪ活性化̱ͣ̀˚3 ̼の内部ΪΏΞンΏΜーΎ̤連動̯̾動作̯˚μΡΙΞ前面の
ηͺンΪΏΞンσΙΟ̤伸縮̯͖̱˛ΧワーμΡΙΞの先端̓あͣσΙ΅΁οーͪ使用̯̾˚ΚーραρΖ͸
Αンάπのい̲̣ͤ 1 ̼ͪ␧͢付̩͖̱˛ 

❄ 3：電源μΡΙΞ 

 

1 背面❄ 5 空気΍πンΖー本体

2 㮴面❄ 6 σΙ΅΁οー 

3 空気入力γーΞͪ引̥伸͈̱ 7 ηͺンΪΏΞンσΙΟ

4 空気入力γーΞͪ引̻込͙ͣ   

表 1：ΧワーμΡΙΞのἦ様 

重量 0.708 kg [1.56 lbs] 

長̭ 203 mm [8 ͺンΗ] 

直径 51 mm [2 ͺンΗ] 

空気供給源 620～690 kPa [90-100 psi] 

Τͺΐ煾最大煿 90～95 dBA 

耐振動 <2.5 m/s2 
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❄ 4 ̓˚標準的͂ΚーραρΖ͸Αンάπ̀˚ΧワーμΡΙΞ̓␧͢付̷̩ͤ͡関連̱ͣ΅πンέήΙΟͪ示
̯͖̱˛各ΚーραρΖ͸Αンάπ͇̓˚ΧワーμΡΙΞのΪΏΞンσΙὈ直接␧͢付̩ͤͣ͡独自の΁ζ
̤あ͖̱͢˛΁ζͪΪΏΞンσΙὈ␧͢付̩˚㮳͙ΣΎ̿固⯫̷̯後˚関連̱ͣΚーραρΖ͸Αンάπ͇
ΧワーμΡΙΞ前面の΁ζṛ̓配置̭͖̱ͤ˛σΙ΅΁οーͪΚーραρΖ͸ΑンάπのίーΏ̓あͣΣΎ山
̣̓͗合わ̳˚ΚーραρΖͪΧワーμΡΙΞ̓固⯫̯͖̱˛次̓˚関連̱ͣ΅πンέήΙΟや͸ΖέΕーͪ
ΚーραρΖ͸Αンάπ̓␧͢付̩͖̱˛適≘̓組͗立͈̾ͤ˚΁ζ̀ΚーραρΖ͸Αンάπ付̥Χワーμ
ΡΙΞήΙΟ͇い̲ͤの方向͚̓自由̓旋回̥͖̱̿˛̫のΏͺίρ機能̓͢͠˚΀ΰςーΕー̤端子やΏέ
οͺΏ˚ワͺκͪ΅πンέήΙΟや͸ΖέἘ配置̱̥ͣ̀̓˚΅πンέήΙΟや͸ΖέΕͪ自由̓動̣̱̫
̤̥͖̱̀̿˛ 

❄ 4：ΚーραρΖ͸ΑンάπのΧワーμΡΙΞ͐の␧͢付̩ 

 

1 標準的͂΁ζ̢͠びΚーραρΖ͸Αンάπ 

2 標準的͂΅πンέήΙΟ 

3 ΧワーμΡΙΞήΙΟ͇い̲ͤの方向͚̓自由̓回転 
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2.2. 手動作動΍ΏΜζ煾非σΎΙ΅煿 

⏂険 
ήΙΟやΚーραρΖͪ␧͢外̯̾いͣ間͇˚μΡΙΞ̣͡空気❸ͪ除去̱ͣ必要̤あ͖̱͢˛ 

手動作動΍ΏΜζ煾❄ 5煿͇̓˚ΧワーμΡΙΞの背面̓␧͢付̷̩ͤ͡ΥンΟΏͺΙΗ͸Αンάπ̤あ͢
͖̱˛ΥンΟΏͺΙΗ͸Αンάπ͇̓˚ΧワーμΡΙΞの入力γーΞ̀嵌合̱ͣ 1 ̼の入力γーΞ煾ηͺン
空気供給源̓接続煿̀ 2 ̼の出力γーΞͪ備え̷手動操作の四方Φρά̤あ͖̱͢˛ΥンΟΏͺΙΗ͸Αン
άπ͇˚ΧワーμΡΙΞのΪΏΞンͪ伸縮̷̱͙ͣの空気ͪ⊇御̯͖̱˛ΏͺΙΗςΦーͪΧワーμΡΙΞ
の΍πンΖー本体̓向̣̻̾内側̓押̱̀˚ΪΏΞン̤伸び͖̱˛解放̱ͣ̀˚ΏέπンΆ式ΏͺΙΗς 
Φー̤通常の位置̓戻͢˚ΪΏΞン̤引̻込͖̱͗˛前述̷̯͠う̓˚い̲ͤのΚーραρΖ͸Αンάπ 
煾関連̱ͣ΅πンέήΙΟや͸ΖέΕͪ㝚̱ͣ煿͚˚❄ 4 ̓示̱͠う̓˚ΧワーμΡΙΞ̓␧͢付̩̫ͣ̀
̤̥͖̱̿˛ 

❄ 5：手動作動΍ΏΜζ 

 

1 ΥンΟΏͺΙΗ͸ΙΑンάπ 

2 ΏͺΙΗςΦー 

3 標準的͂΁ζ̢͠びΚーραρΖ͸Αンάπ 

4 ΧワーμΡΙΞ 

5 ηͺン空気供給源̓接続 
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2.3. ΫΙΞ作動΍ΏΜζ煾非σΎΙ΅煿 

⏂険 

ήΙΟやΚーραρΖͪ␧͢外̯̾いͣ間͇˚μΡΙΞ̣͡空気❸ͪ除去̱ͣ必要̤あ͖̱͢˛ 

ΫΙΞ作動΍ΏΜζ煾❄ 6煿͇̓˚ΧワーμΡΙΞ͐の空気ͪ⊇御̱ͣ別のΫΙΞΏͺΙΗ͸Αンάπ̤あ
͖̱͢˛ΫΙΞΏͺΙΗ͸Αンάπ͇̓˚1 ̼の入力γーΞ煾ηͺン空気供給源̓接続煿˚2 本の送気管ͪ 
介̯̾ΧワーμΡΙΞの入力γーΞ̓接続̱ͣ 2 ̼の出力γーΞͪ備え̷ΫΙΞ操作の四方Φρά̤あ͢ 
͖̱˛非作動状態͇̿˚ηͺン;͸͇Φράの通常閉̷̰γーΞͪ通̻̾˚ΧワーμΡΙΞの引̥込͗入力
γーΞ̓送͖̱ͤ͡˛ΫΙΞΏͺΙΗͪ作動̱ͣ̀˚Φρά̤≘͢替わ͢˚ηͺン;͸̤通常開い̷γーΞ
ͪ通̻̾ΧワーμΡΙΞの伸長入力γーΞ̓送͖̱ͤ͡˛̼͖͢˚ΫΙΞΏͺΙΗ͸Αンάπ͇˚Χワーμ
ΡΙΞの伸縮ͪ遠隔̿⊇御̯͖̱˛ 

❄ 6：ΫΙΞ作動΍ΏΜζ 

 

1 伸長 5 ㉡形ⱏ送気管 

2 ␟縮 6 ηͺン空気供給源̓接続 

3 ΧワーμΡΙΞ 7 ΫΙΞΏͺΙΗ͸Αンάπ 

4 標準的͂΁ζ̢͠びΚーραρΖ͸Αンάπ   
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3. 送気管の要件̀ΑΙΞ͸Ιέ 

⏂険 

ήΙΟやΚーραρΖͪ␧͢外̯̾いͣ間͇˚μΡΙΞ̣͡空気❸ͪ除去̱ͣ必要̤あ͖̱͢˛ 

適≘̓動作̷̭̳͙ͣ̓˚ΧワーμΡΙΞ煾空気❸ΚーπンΆ͸Αンάπ煿̓適≘͂空気ͪ供給̯˚620˚
690 kPa [90˚100 psi] の一⯫の空気❸ͪ保̼必要̤あ͖̱͢˛ 

 適≘̓❸着̱͇ͣ̓˚620 kPa [90 psi] 未㻑の空気❸͇̿Ṟ十≗̱̿˛ 

 空気❸̤ 690 kPa [100 psi] ͪ超えͣ̀˚ΚーπンΆ΍ΏΜζ̤損傷̱ͣ⑀能性̤あ͖̱͢˛ 

信梍性の高い性能̀長ⱐⓎͪ確保̱͇ͣ̓˚̫ͤ͡のΚーπンΆ͸Αンάπ̓Ϋ͹ρΕ˚㻐≗≗離器˚ς΄λ
ςーΕ˚給油器煾❄ 7煿ͪ使用̱ͣ必要̤あ͖̱͢˛΅ͺΙ΅Ν͹ΏΉΣ΅ΞΫ͹ΙΜ͹ンΆͪ使用̯̾˚ 
Κーρͪ空気供給源̓接続̯͖̱˛΅ͺΙ΅Ν͹ΏΉΣ΅ΞΫ͹ΙΜ͹ンΆͪ使用̯͂い場合͇˚送気管ͪ 
΀Ϋ̷̯̓後̿空気ͪ抜̷̧͙̓˚送気管の空気❸ͪσΙ΅͸ͼΞ̸̧̯̭̾い˛  

❄ 7：Ϋ͹ρΕ˚㻐≗≗離器˚ς΄λςーΕ˚給油器 

 

1 空気流 

2 Ϋ͹ρΕー̀㻐≗≗離器 

3 ς΄λςーΕ 

4 給油器 

5 装置͐ 

❄ 7 ̓示̱桗序̫̿ͤ͡の͸ͺΜζͪ各ΚーρΏΜー΍νン̓設置̯͖̱˛͸ͺΜζ͇˚⑀能͂限͢Κーπン
Ά͸Αンάπの近̧̓␧͢付̩͖̱˛̥͈̿ͤΚーραーΏͪ空気΍ΏΜζ̓接続̸̧̯̭̾い˛ 

̫ͤ͡の͸ͺΜζ̢͇客様̤用意̸̧̯̭̾い˛表 2 ̓˚̫の機器の推奨΋έοͺκーの一覧ͪ示̯͖̱˛ 

表 2：推奨΋έοͺκー 

͸ͺΜζ ΋έοͺκー 

 Ϋ͹ρΕ/㻐≗≗離器 

 ς΄λςーΕ 

 給油器 

 C.A. Norgen Co. — ΉσοΟ州πΞρΞン 

 Chicago Pneumatic — Ρλーξー΅州Ρλーξー΅⹓ 

給油器 ΀ͺρ‡ 
Chicago 空気❸Κーρ Airoilene™ ΀ͺρ煾SAE™ 10煿 

Chicago Pneumatic — Ρλーξー΅州Ρλーξー΅⹓ 

‡ 高品質の非合㉡;͸潤滑剤の͗ͪ使用̸̧̯̭̾い˛ 
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表 3 の説明̓従̻̾˚Κーρ΀ΰςーΕー̷͖͇ηンΜΠンΏ担当者̤ 40 時間毎̓͸ͺΜζͪΗͽΙ΅̯̾
̸̧̭い˛ 

表 3：;͸ΫσーのηンΜΠンΏ 

⯫期的̓実施 利点 

排出 

 目嫁͖̀͢過度の摩耗ͪ最小限̓抑⊇ 

 ̭び̀腐食ͪ最小限̓抑⊇ 

 潤滑剤の洗い流̯̓ͣ͠水の浪崌ͪ防㮳 

 排気γーΞ̣͡の水の排出ͪ防㮳 

空気❸のΗͽΙ΅ 

 620 kPa [90 psi] 煾最小煿 

 690 kPa [100 psi] 煾最大煿 

 Ώζーΐ̿一貫̷̯性能ͪ促悃 

 αーΏ̀ΉンγーΣンΞͪ損傷̣͡保護 

΀ͺρςίρのΗͽΙ΅ 

非常̓微細͂εΏΞ̓調整̯͖̱ 

煾Κーρ΋ͺ΅ρ 15～20 ̬̀̓約 

1 滴煿˛ 

 Φρά̀ΪΏΞンの为͗や固着ͪ防㮳 

 高度̓研磨̷̭ͤ˚̷͖͇極͙̾精密͂表面̓ⱏ̱ͣ
保護Ϋ͹ρζͪ㐡供 

 極͙̾精密͂箇所ͪ密封 

 ΪΏΞン˚΍πンΖー˚ΦράのⱐⓎͪ延長 

4. ΍ΏΜζのΑΙΞ͸Ιέ̀操作準備 

⏂険 

ήΙΟやΚーραρΖͪ␧͢外̯̾いͣ間͇˚μΡΙΞ̣͡空気❸ͪ除去̱ͣ必要̤あ͖̱͢˛ 

納入時˚̹́͡の΍ΏΜζ͚̓必要͂送気管̤備えͤ͡˚ηͺン空気供給οͺンͪηͺン空気供給源̓接続̿
̥ͣ状態̻̓͂̾い͖̱˛最初のΑΙΞ͸Ιέ時や˚異͂ͣ΁ζやαρΖ͸Αンάπͪ使用̱̥ͣ̀̓˚̫の
Α΅΍νンの手桗ͪ実行̸̧̯̭̾い˛ 

4.1. 一般的͂手桗 

΍ΏΜζのΑΙΞ͸Ιέ͇̓˚次の一般的͂手桗̤含͖͖̱ͤ˛ 

1. ΧワーμΡΙΞ̤ηͺン空気供給源̓接続̭ͤ̾い͂い̫̀ͪ確認̯͖̱˛ 

2. 適≘͂΁ζͪΧワーμΡΙΞ̓␧͢付̩͖̱˛ 

3. ΚーραρΖ͸ΑンάπͪΧワーμΡΙΞ̓␧͢付̩̾˚΁ζ̀ΚーραρΖ͸Αンάπͪ適≘͂位
置̓調節̯͖̱˛ 

4. ηͺン空気供給源ͪ接続̯͖̱˛ 

4.2. 空気供給源 

Κーρ̤空気供給源̓接続̭ͤ̾いͣ場合˚Κーρͪ␧͢外̯˚Κーῤ㯜留❸力̤͂い̫̀ͪ確認̯͖̱˛ 

4.3. ΪΏΞンの伸長 

ΪΏΞン̤伸長̯̾い͂い場合͇˚ΪΏΞンέοͺκー̿ΪΏΞン̼̣ͪ͗˚Κーρ本体̣͡␧͢外̯͖̱˛ 
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4.4. ΁ζ̀ΚーραρΖ͸Αンάπの␧͢付̩煾非σΎΙ΅煿 

1. 裏面粘着式の安全οίρのΏΞπΙέ煾̭͖̮͖͂言語̿⏁⊈煿̤˚ΚーραρΖ͸Αンάπ̓⑝梱
̭ͤ̾い͖̱˛ΏΞπΙέ̣͡適≘͂οίρͪ␧͢外̯˚❄ 8 ̓示̱͠う̓˚安全Ώπーά煾小型̢
͠び大型ΚーραρΖ͸Αンάπ̓付属煿̓␧͢付̩ͣ˚̷͖͇͸ΖέΕ煾安全ΏπーάṞ要煿̓直
接␧͢付̩͖̱˛ 

❄ 8：΁ζ̀ΚーραρΖ͸Αンάπの␧͢付̩煾非σΎΙ΅煿 

 

1 σΙ΅΁οー 6 ΁ζ㮳͙ΣΎ 

2 ΏΞΙέπンΆ 7 αρΖ͸Αンάπ煾非σΎΙ΅煿 

3 Ϋπ΅΍νンπンΆ 8 安全Ώπーά 

4 ΪΏΞンσΙΟ 9 安全οίρ煾Ώπーάのṛ部̀Ṝ部̓崍付煿 

5 ΁ζ   
注 

΁ζ̀ΚーραρΖ͸Αンάπͪ␧͢付̩ͣ場合͇˚̱̿̓␧͢付̩ͤ̾͡い͚ͣのͪ先̓␧͢外̱
必要̤あ͖̱͢˛␧͢外̯͇˚␧͢付̩̀逆の手桗̱̿˛ 

2. 使用̱ͣΚーραρΖ͸Αンάπ̓適̷̯΁ζͪ選択̯͖̱˛ 

注意 

必̲㮴̯い組͗合わ̳のΚーραρΖ͸Αンάπ̀΁ζͪ選択̸̧̯̭̾い˛組͗合わ̳̤㮴̧̯͂
い場合˚΍ΏΜζ͇㮴常̓動作̯͖̳ͫ˛ 

3. ΁ζ㮳͙ΣΎ̤΁ζ̓␧͢付̩ͤ̾͡い͂い場合˚㮳͙ΣΎͪ΁ζ̓ 2、3 回̰ͅ込͖̱͗˛ 

4. ❄ 8 ̓示̱͠う̓˚΁ζͪ煾㮳͙ΣΎ̿煿ΪΏΞンσΙΟのṛ̓␧͢付̩͖̱˛΁ζ̤ΪΏΞンσΙ
Οの面̓接合̯͖̱˛そう̿͂い場合͇˚΁ζ̤ΪΏΞンσΙὈ㮴̧̯␟͖͖ͣ̿␞時計回̓͢΁
ζ㮳͙ΣΎͪ回̯͖̱˛ 

注意 

΁ζ㮳͙ΣΎͪ締͙̱̦ͣ̀˚㮳͙ΣΎや΁ζ̤損傷̱ͣ⑀能性̤あ͖̱͢˛ 
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5. ΁ζ㮳͙ΣΎͪ締͙͖̱˛ 

6. ΁ζͪ引̻張͢˚̯̻̣̀͢␧͢付̩ͤ̾͡い̫ͣ̀ͪ確認̯͖̱˛ 

7. ΚーραρΖ͸Αンάπͪ΁ζ̓合わ̳˚ΚーραρΖ͸ΑンάπͪΧワーμΡΙΞ̓押̯付̩̾˚
ΧワーμΡΙΞΪΏΞンのΫπ΅΍νンπンΆのṛͪ通ͣ͠う̯͖̱̓˛ 

注意 

␧͢付̩後˚΍ΏΜζͪ操作̱ͣ前̓΁ζ̀ΚーραρΖ͸Αンάπの位置̤揃̻̾い̫ͣ̀ͪ確認
̯͖̱˛ΧワーμΡΙΞの作動中̓΁ζ̀ΚーραρΖ͸Αンάπの位置̤̲ͤͣ̀˚΍ΏΜζ̤損
傷̱ͣ⑀能性̤あ͖̱͢˛ 

8. ΧワーμΡΙΞσΙ΅΁οーͪΚーραρΖ͸Αンάπの方向̓ΏοͺΟ̭̳˚ΧワーμΡΙΞΪΏ
ΞンのΏΞΙέπンΆ̓接合̭̳͖̱˛ 

9. 時計回̓͢σΙ΅΁οーͪ回̯̾˚ΚーραρΖ͸Αンάπの底のΣΎ山̣̓͗合わ̳͖̱˛ 

10. σΙ΅΁οーͪ締͙付̩̾˚ΚーραρΖ̯̻̣ͪ̀͢固⯫̯͖̱˛ 

注 

ΚーραρΖ̤適≘̓␧͢付̩ͤ̾͡い͈ͤ˚σΙ΅΁οー̤ΏΞΙέπンΆ̓突̥当̷͢˚Κーρ
αρΖのΣΎ山̤見え̧͖̱͂͂͢˛適≘̓␧͢付̩ͤ̾͡い͂い場合͇˚΁ζ̀ΚーραρΖ͸Α
ンάπの組͗合わ̳̤㮴̧̯˚適≘̓配置̭ͤ̾い̫ͣ̀ͪ確認̸̧̯̭̾い˛ 

11. ΚーραρΖ͸Αンάπͪ各方向̓ 1 回転̭̳͖̱˛ 

注 

ΧワーμΡΙΞのσΙ΅΁οー͇αρΖ̀共̓回転̯͖̱˛ 

⏂険 

怪㉢ͪ防̷̨͙̓˚σΙ΅΁οー̤ΚーραρΖ͸Αンάπ̯̻̣ͪ̀͢固⯫̯̾い̫ͣ̀ͪ⯫期的
̓確認̸̧̯̭̾い˛ 
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4.5. ΁ζ̀ΚーραρΖ͸Αンάπの␧͢付̩煾σΎΙ΅煿 

1. 裏面粘着式の安全οίρのΏΞπΙέ煾̭͖̮͖͂言語̿⏁⊈煿̤˚ΚーραρΖ͸Αンάπ̓⑝梱
̭ͤ̾い͖̱˛ΏΞπΙέ̣͡適≘͂οίρͪ␧͢外̯˚❄ 9 ̓示̱͠う̓˚安全Ώπーά煾小型̢
͠び大型ΚーραρΖ͸Αンάπ̓付属煿̓␧͢付̩ͣ˚̷͖͇͸ΖέΕ煾安全ΏπーάṞ要煿̓直
接␧͢付̩͖̱˛ 

❄ 9：΁ζ̀ΚーραρΖ͸Αンάπの␧͢付̩煾σΎΙ΅煿 

 

1 ΏΞΙέπンΆ 7 ΁ζ歯 

2 ΪΏΞンσΙΟ 8 οΗͽΙΞ爪 

3 ΁ζ㮳͙ΣΎ 9 安全οίρ煾Ώπーάのṛ部̀Ṝ部̓崍付煿 

4 σΙ΅΁οー 10 ΚーραρΖ͸Αンάπ煾σΎΙ΅煿 

5 Ϋπ΅΍νンπンΆ 11 安全Ώπーά 

6 ΁ζ   
注 

΁ζ̀ΚーραρΖ͸Αンάπͪ␧͢付̩ͣ場合͇˚̱̿̓␧͢付̩ͤ̾͡い͚ͣのͪ先̓␧͢外̱
必要̤あ͖̱͢˛␧͢外̯͇˚␧͢付̩̀逆の手桗̱̿˛  

2. 使用̱ͣΚーραρΖ͸Αンάπ̓適̷̯΁ζͪ選択̯͖̱˛ 

注意 

必̲㮴̯い組͗合わ̳のΚーραρΖ͸Αンάπ̀΁ζͪ選択̸̧̯̭̾い˛組͗合わ̳̤㮴̧̯͂
い場合˚΍ΏΜζ͇㮴常̓動作̯͖̳ͫ˛ 

3. ΁ζ㮳͙ΣΎ̤΁ζ̓␧͢付̩ͤ̾͡い͂い場合˚㮳͙ΣΎͪ΁ζ̓ 2、3 回̰ͅ込͖̱͗˛ 

4. ❄ 9 ̓示̱͠う̓˚΁ζͪ煾㮳͙ΣΎ̿煿ΪΏΞンσΙΟのṛ̓␧͢付̩͖̱˛΁ζ̤ΪΏΞンσΙ
Οの面̓接合̯͖̱˛そう̿͂い場合͇˚΁ζ̤ΪΏΞンσΙὈ㮴̧̯␟͖͖ͣ̿␞時計回̓͢΁
ζ㮳͙ΣΎͪ回̯͖̱˛ 

注意 

΁ζ㮳͙ΣΎͪ締͙̱̦ͣ̀˚㮳͙ΣΎや΁ζ̤損傷̱ͣ⑀能性̤あ͖̱͢˛ 

5. ΁ζ㮳͙ΣΎͪ締͙͖̱˛ 

6. ΁ζͪ引̻張͢˚̯̻̣̀͢␧͢付̩ͤ̾͡い̫ͣ̀ͪ確認̯͖̱˛ 
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7. ΚーραρΖ͸ΑンάπのοΗͽΙΞ爪ͪ΁ζ歯̓合わ̳˚ΚーραρΖ͸ΑンάπͪΧワーμΡΙ
Ξ̓押̯付̩̾˚ΧワーμΡΙΞΪΏΞンのΫπ΅΍νンπンΆのṛͪ通ͣ͠う̯͖̱̓˛ 

注意 

␧͢付̩後˚΍ΏΜζͪ操作̱ͣ前̓΁ζ̀ΚーραρΖ͸Αンάπの位置̤揃̻̾い̫ͣ̀ͪ確認
̯͖̱˛ΧワーμΡΙΞの作動中̓΁ζ̀ΚーραρΖ͸Αンάπの位置̤̲ͤͣ̀˚΍ΏΜζ̤損
傷̱ͣ⑀能性̤あ͖̱͢˛ 

8. ΧワーμΡΙΞσΙ΅΁οーͪΚーραρΖ͸Αンάπの方向̓ΏοͺΟ̭̳˚ΧワーμΡΙΞΪΏ
ΞンのΏΞΙέπンΆ̓接合̭̳͖̱˛ 

9. 時計回̓͢σΙ΅΁οーͪ回̯̾˚ΚーραρΖ͸Αンάπの底のΣΎ山̣̓͗合わ̳͖̱˛ 

10. σΙ΅΁οーͪ締͙付̩̾˚ΚーραρΖ̯̻̣ͪ̀͢固⯫̯͖̱˛ 

注 

ΚーραρΖ̤適≘̓␧͢付̩ͤ̾͡い͈ͤ˚σΙ΅΁οー̤ΏΞΙέπンΆ̓突̥当̷͢˚Κーρ
αρΖのΣΎ山̤見え̧͖̱͂͂͢˛適≘̓␧͢付̩ͤ̾͡い͂い場合͇˚΁ζ̀ΚーραρΖ͸Α
ンάπの組͗合わ̳̤㮴̧̯˚適≘̓配置̭ͤ̾い̫ͣ̀ͪ確認̸̧̯̭̾い˛  

11. ΚーραρΖ͸Αンάπͪ各方向̓ 1 回転̭̳͖̱˛ΧワーμΡΙΞのσΙ΅΁οー͇αρΖ̀共̓
回転̱̫ͣ̀̓注意̸̧̯̭̾い˛ 

⏂険 

怪㉢ͪ防̷̨͙̓˚σΙ΅΁οー̤ΚーραρΖ͸Αンάπ̯̻̣ͪ̀͢固⯫̯̾い̫ͣ̀ͪ⯫期的
̓確認̸̧̯̭̾い˛ 

4.6. ΅πンέήΙΟ̷͖͇͸ΖέΕの␧͢付̩ 

⏂険 

ΧワーμΡΙΞͪηͺン空気供給源̓接続̱ͣ̀˚ΧワーμΡΙΞΪΏΞン̤引̻込͖̱͗˛怪㉢ͪ
防̷̨͙̓˚ΧワーμΡΙΞの前̓手や指ͪ近̩̽͂い̸̧̭̿い˛ 

΅πンέήΙΟや͸ΖέἘ⑝梱̭ͤ̾いͣ説明書ͪ参照̸̧̯̭̾い˛❄ 4 ̓˚標準的͂΅πンέήΙΟ 
ͪ標準的͂Κーρ αρΖ͸Αンάπ̓␧͢付̩ͣ様子ͪ示̯͖̱˛΅πンέήΙΟや͸ΖέΕͪ␧͢付̷̩
後˚ΧワーμΡΙΞͪηͺン空気供給源̓再接続̥͖̱̿˛ 

4.7. ΧワーμΡΙΞͪ吊͢Ṝ̪ͣ  

μΡΙΞ背面の͸ͺβρΞ̓΁ͼンΕーͼͽͺΞͪ␧͢付̩̫ͣ̀̿˚ΧワーμΡΙΞͪ΁ͼンΕーͼͽͺΞ
̀共̓使用̱̫̤̥͖̱ͣ̀̿煾❄ 10煿˛ΧワーμΡΙΞͪ空気αーΏ̿吊͢Ṝ̪͂い̸̧̭̿い˛ 

❄ 10：͸ͺβρΞの位置 

 

1 ΧワーμΡΙΞ煾ΥンΟΏͺΙΗ͸Αンάπ付̥煿 

2 ΧワーμΡΙΞ煾ΥンΟΏͺΙΗ͸Αンάπ̯͂煿 

3 ͸ͺβρΞ 
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5. 操作 

̫の章͇̿˚両方の΍ΏΜζのΧワーμΡΙΞの操作手桗ͪ説明̯͖̱˛ワͺκの準備˚΅πンέήΙΟや͸
ΖέΕの端子やΏέοͺΏの配置˚ワͺκの挿入̼̓い͇̾˚使用̱ͣ΅πンέήΙΟや͸ΖέἘ⑝梱̭ͤ
̾いͣ説明書ͪ参照̸̧̯̭̾い˛ 

⏂険 

怪㉢ͪ防̷̨͙̓˚ΧワーμΡΙΞͪ操作̱ͣ際͇˚❸着部̓指ͪ近̩̽͂い̸̧̭̿い˛端子やΏ
έοͺΏͪ除̥˚❸着部͇̓何͚置̣͂い̸̧̭̿い˛ 

1. 端子˚ΏέοͺΏ˚ワͺκͪ΅πンέήΙΟや͸ΖέἘ配置̷̯後˚ΧワーμΡΙΞ̤伸び̾΅ 
πンέήΙΟΎνー̷͖͇❸着Ζͺ̤完全̓底̓悥̱͖ͣ̿˚ΥンΟΏͺΙΗ̷͖͇ΫΙΞΏͺΙΗ
ͪ一時的̓押̯続̩͖̱˛ 

2. Ύνー̷͖͇Ζͺ̤完全̓底̓悥̷̯͡˚ΥンΟΏͺΙΗ̷͖͇ΫΙΞΏͺΙΗͪ解除̯͖̱˛ 
ΧワーμΡΙΞΪΏΞン̤引̻込͖̱͗˛  

3. ❸着̷̯製品ͪ␧͢外̯͖̱˛ 

6. ηンΜΠンΏ̀検査 

⯫期的̓ηンΜΠンΏ̢͠び検査έσΆοζͪ実施̯̾˚信梍̥̿ͣ動作ͪ確保̸̧̯̭̾い˛検査の梌度͇
以Ṝ̻̓̾͠異͖̱͂͢˛ 

 手入ͤ˚使用回数˚΍ΏΜζの␧͢扱い 

 ΀ΰςーΕーのΏ΃ρ 

 異常͂量の埃や汚ͤ 

 ⯫̷͙ͤ͡基準 

6.1. 検査̀΅πーΡンΆ 

少̧͚͂̀˚以Ṝの͠う̓ΧワーμΡΙΞͪ 8 時間̬̀̓検査˚΅πーΡンΆ̱ͣ必要̤あ͖̱͢˛ 

⏂険 

ήΙΟやΚーραρΖͪ␧͢外̯̾いͣ間͇˚μΡΙΞ̣͡空気❸ͪ除去̱ͣ必要̤あ͖̱͢˛ 

1. ΍ΏΜζͪηͺン空気供給源̣͡≘͢離̯͖̱˛ 

2. ΚーραρΖ͸Αンάπ煾΅πンέήΙΟや͸ΖέΕ̤所⯫の位置̓あͣ状態煿ͪ␧͢外̯͖̱˛ 

3. ΪΏΞンέοͺκー̿΁ζ̯̻̣̼̣ͪ͗͢˚Κーρ本体̤完全̓伸びͣ͠う̓˚΁ζͪΚーρ本体
̣͡引̥離̯͖̱˛ 

4. ΏΞΙέπンΆ˚σΙ΅΁οー˚Ϋπ΅΍νンπンΆ̓摩耗̤͂い̣検査̯͖̱˛必要̓応̰̾交換
̯͖̱˛ 

⏂険 

怪㉢ͪ防̷̨͙̓˚250,000 ΋ͺ΅ρ̬̀̓ΏΞΙέπンΆͪ交換̯煾交換手桗̼̓い͇̾Α΅΍νン
9.1 ͪ参照煿˚摩耗の兆候̤明̣͂͡場合͇σΙ΅΁οーͪ交換̯͖̱˛ 

5. ΪΏΞン˚΍πンΖー壁˚΁ζ̓摩耗̤͂い̣検査̯͖̱˛ 

6. 清潔̿柔̣͡いάο΍˚̷͖͇柔̣͡い⹔̿埃˚㻐気̢͠びそのἧの汚ͤͪ除去̯͖̱˛ 

7. ΆςーΟの高い SAE 20 θーΕ΀ͺρͪ少量΁ζ̓塗⹔̯͖̱˛余≗͂΀ͺρͪ拭̥␧͖̱͢˛ 

8. ΁ζ̤΁ζ㮳͙ΣΎ̿ΪΏΞンσΙὊ̯̻̣͢固⯫̭ͤ̾い̫ͣ̀ͪΗͽΙ΅̯͖̱˛必要̓応
̰̾˚㮳͙ΣΎͪ締͙付̩͖̱˛ 

9. 使用̱ͣ特⯫の΅πンέήΙΟや͸ΖέἘ⑝梱̭ͤ̾いͣ説明書̓従̻̾˚΅πンέήΙΟや͸Ζ
έΕͪΗͽΙ΅̯͖̱˛ 

⏂険 

怪㉢ͪ防̷̨͙̓˚΅πンέήΙΟや͸ΖέΕͪΚーραρΖ͸Αンάπ̓固⯫̱ͣ΅ͺΙ΅Ϊン̤
完全̓締͙付̩ͤ̾͡い̫ͣ̀ͪ確認̸̧̯̭̾い˛中強度のΏςΙΟσΙ΁ーͪ使用̯̾˚΅ͺΙ
΅Ϊン̤为͖͂い͠う̯͖̱̓˛ 
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10. ΚーραρΖ͸Αンάπͪ再度組͗立͖̱̾煾΅πンέήΙΟや͸ΖέΕ̤所⯫の位置̓あͣ状態煿˛ 

⏂険 

怪㉢ͪ防̷̨͙̓˚ΧワーμΡΙΞͪ操作̱ͣ前̓˚σΙ΅΁οー̤ΚーραρΖ͸Αンάπ̯̻ͪ
̣̀͢固⯫̯̾い̫ͣ̀ͪ確認̸̧̯̭̾い˛ 

11. ΧワーμΡΙΞͪηͺン空気供給源̓再接続̯͖̱˛ 

⏂険 

ΧワーμΡΙΞͪηͺン空気供給源̓接続̱ͣ̀˚ΧワーμΡΙΞΪΏΞン̤引̻込͖̱͗˛怪㉢ͪ
防̷̨͙̓˚ΧワーμΡΙΞの前̓手や指ͪ近̩̽͂い̸̧̭̿い˛ 

6.2. 潤滑 

ηͺン空気供給源入力̓潤滑̷̯空気ͪ供給̱̫ͣ̀ͪ推奨̯͖̱˛̷̸̯˚ΧワーμΡΙΞͪ乾燥煾非潤 
滑煿空気̿使用̯̾い̷˚̷͖͇使用̯̾い̥͇ͣ̀˚以Ṝの͠う̓ 8 時間̬̀̓ΧワーμΡΙΞͪ潤滑̯ 
̸̧̭̾い˛ 

1. ηͺン空気供給源ͪ␧͢外̯͖̱˛ 

2. ΧワーμΡΙΞの背面̣͡送気管ͪ␧͢外̯͖̱˛ 

3. SAE 10 空気΍πンΖー΀ͺρͪ 1～2 滴˚ͺンςΙΞΫ͹ΙΜ͹ンΆ̓塗⹔̯͖̱˛ 

4. 送気管̀ηͺン空気供給源ͪ再接続̯͖̱˛ 

⏂険 

ΧワーμΡΙΞͪηͺン空気供給源̓接続̱ͣ̀˚ΧワーμΡΙΞΪΏΞン̤引̻込͖̱͗˛怪㉢ͪ
防̷̨͙̓˚ΧワーμΡΙΞの前̓手や指ͪ近̩̽͂い̸̧̭̿い˛ 

7. Ξοάρ΍λーΜ͹ンΆ 

表 4 ̓˚異常͂状態̀˚その状態の推⯫原因̀ⱏ処方法の一覧ͪ示̯͖̱˛状態ͪ区≗̩̥̿͂い場合͇˚1
ΰーΎのṜ部̓あͣ連絡先̢͖̿問い合わ̸̧̳̭い˛ 

表 4：Ξοάρ΍λーΜ͹ンΆ 

΍ΏΜζのΕͺέ 異常͂状態 推⯫原因 ⱏ処方法 

手動作動 
作動時̓ΧワーμΡΙΞΪ
ΏΞン̤伸び͂い˛ 

ΧワーμΡΙΞ̤ηͺン 

空気供給源̓接続̭ͤ̾ 

い͂い˛ 

ΧワーμΡΙΞͪηͺン空気 

供給源̓接続̯͖̱˛ 

ΥンΟΏͺΙΗ͸Αンάπ 

̷͖͇ΫΙΞΏͺΙΗ͸Α
ンάπのṞ具合 

ΏͺΙΗ͸Αンάπͪ交換̯͖̱˛ 

ΫΙΞ作動 

ηͺン空気供給源̓接続̱
ͣ̀˚ΧワーμΡΙΞΪΏ
Ξン̤伸びͣ˛ 

ΧワーμΡΙΞ͐の送気 

管の接続̤逆̻̓͂̾い 

͖̱˛ 

ηͺン空気供給源ͪ≘͢離̯˚ 

ΧワーμΡΙΞの送気管の接続 

ͪ逆̯͖̱̓˛ 

電源喪失 

Ṟ適≘͂潤滑 

ηͺン空気供給源の給油器の動作 

ͪΗͽΙ΅̯͖̱˛乾燥空気ͪ使用 

̱ͣ場合˚Α΅΍νン 6 ̓従̻̾潤滑
̯͖̱˛ 

ΧワーμΡΙΞの内部΍ー
ρ̤摩耗̷͖͇損傷̯̾い
͖̱˛ 

΍ーρͪ交換̱̣ͣ˚評価̀修理の情
報̼̓い͇̾˚Α΅΍νン 9.2 ͪ参照
̸̧̯̭̾い˛ 

8. ΀έ΍νン̀͸΅Α΋π 

1-800-522-6752 ̢͖̿電嫂̿΀έ΍νン̀͸΅Α΋π̬ͪ注文̸̧̭い˛ 
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9. 交換̀修理 

9.1. ΏΞΙέπンΆの交換 

 ␧͢外̯ 

1. ηͺン空気供給源̣͡Κーρͪ␧͢外̯͖̱˛ 

2. 空気΍πンΖー本体̣͡ΚーραρΖ煾̢͠び΁ζ煿ͪ␧͢外̯͖̱˛Ϋπ΅΍νンπンΆͪ␧͢外
̯͖̱˛ 

3. δͺΠΏΟοͺΦーの先端ͪ␧͢外̯ΤΙΗのṜ̓差̯込͗˚外側̫̰̓開̩̾˚ΏΞΙέπンΆͪ
␧͢外̯͖̱˛ΏΞΙέπンΆͪΏοͺΟ̭̳̾空気΍πンΖーの前面̣͡␧͢外̯͖̱˛ 

注意 

部品ͪ␧͢外̱̥͇̀˚΍πンΖーの外面̓傷̤付̣͂い͠う̓注意̸̧̯̭̾い˛ 

4. σΙ΅΁οーͪΏοͺΟ̭̳̾空気΍πンΖーの前面̣͡␧͢外̯͖̱˛ 

5. ΏΞΙέπンΆの溝̓摩耗や永久歪̤͗͂い̣検査̯͖̱˛過度の摩耗や損傷̤明̣͂͡場合͇˚΁
ΏΕδー修理΋ーΩΏ̓関̱ͣ情報̼̓い͇̾˚Α΅΍νン 9.2 ͪ参照̸̧̯̭̾い˛ 

 設置 

1. ΃ιπΧーͪ使用̯̾˚ΏΞΙέπンΆの溝の幅ͪ測⯫̯͖̱煾❄ 11）˛̫の寸法ͪ参考̯̓̾˚使
用̱ͣΏΞΙέπンΆ̼̓い̾表 5 ̀表 6 ͪ参照̸̧̯̭̾い˛ 

❄ 11：ΏΞΙέπンΆの寸法 

 

1 ΏΞΙέπンΆの溝の幅 

2 ΏΞΙέπンΆの直径 
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2. σΙ΅΁οーͪ空気΍πンΖーの前面̓ΏοͺΟ̭̳͖̱˛ 

3. ΏΞΙέπンΆͪ空気΍πンΖーの前面̓ΏοͺΟ̭̳˚πンΆͪΏΞΙέπンΆの溝̓慎重 ̓配
置̯͖̱˛πンΆͪ変形̭̳͂い̸̧̭̿い˛ 

4. Ϋπ΅΍νンπンΆͪ設置̯͖̱˛ 

5. ΚーπンΆ͸Αンάπͪ目視̿検査̯̾˚σΙ΅΁οー˚ΏΞΙέπンΆ˚Ϋπ΅΍νンπンΆ̤適
≘̓␧͢付̩ͤ̾͡い̫ͣ̀ͪ確認̯͖̱˛ 

6. ΃ιπΧーͪ使用̯̾˚ΏΞΙέπンΆの直径ͪ測⯫̯͖̱煾❄ 11）˛πンΆ周辺の複数の異͂ͣ位
置̿測⯫̯͖̱˛ 

 測定値が❄ 12 ̀❄ 13 ̓記載̭ͤ̾いͣ煾使用̯̾いͣΏΞΙέπンΆ煿許容範❃内̿あͣ場合˚
ΚーπンΆ͸Αンάπ͇寸法的̓㮴̯い̀見̭͖̱͂ͤ˛ 

 測⯫値のい̲̣̤ͤ許容範❃外の場合˚評価̀修理の詳細͂情報̼̓い̾Α΅΍νン 9.2 ͪ参照
̸̧̯̭̾い˛ 

9.2. 交換部品̀修理 

交換部品̀推奨のΏΰ͸ΧーΚ͇˚❄ 12 ̣͡❄ 17 の一覧̓記載̭ͤ̾い͖̱˛΅πンέήΙΟ˚͸ΖέΕ˚
❸着Ζͺの交換部品̼̓い͇̾˚ήΙΟ˚͸ΖέΕ˚❸着Ζͺ̓⑝梱̭ͤ̾いͣ説明書ͪ参照̸̧̯̭̾い˛ 

交換部品͇ TE 担当者̬̓注文̸̧̭い˛次のい̲̣ͤの方法̿部品ͪ注文̱̫͚̥͖̱ͣ̀̿˛ 

 TE.com ̓͸΅ΑΏ̯̾˚ΰーΎのṛ部̓あͣ Shop TE のπン΅ͪ΅πΙ΅̯͖̱˛ 

 800-522-6752 ̓電嫂̯͖̱˛ 

 Ṝ記の⯬先̓書面ͪ送付̯͖̱˛ 

΁ΏΕδー΋ーΩΏ煾038-035煿 
TE CONNECTIVITY CORPORATION 
PO BOX 3608 
HARRISBURG PA 17105-3608 

΁ΏΕδー修理΋ーΩΏ̼̓い͇̾˚800-522-6752 ̢̓電嫂̸̧̭い˛ 

  

https://te.com/


409-5862 

改訂 N 20 / 23 

❄ 12：手動作動ΧワーμΡΙΞ 189721-[ ]用交換部品煾非σΎΙ΅煿 

 

表 5：手動作動ΧワーμΡΙΞ 189721-[ ]の型番煾非σΎΙ΅煿 

͸ͺΜζ 型番 詳細 

μΡΙΞ
あ̷͢の

数量 

1 1583088-1 ‡ Φρά͸Αンάπ˚空気❸式 1 

2 189848-1 ‡ ΁οー˚σΙ΅ 1 

3 38111 ‡-0 αーΏ˚空気 1 

4 

904381-1 ‡ 

πンΆ˚ΏΞΙέ 

溝幅 0.99 mm [0.039 ͺンΗ]煾概算煿 

πンΆ直径 51.05 mm [2.01 ͺンΗ]煾最大煿 
1 

904384-1 ‡ 

πンΆ˚ΏΞΙέ 

溝幅 1.73 mm [0.068 ͺンΗ]煾概算煿 

πンΆ直径 50.5 mm [1.99 ͺンΗ]煾最大煿 

5 217435-1‡ 
修理΃ΙΞ˚Ώέーρ煾Φρά本体の O πンΆ̀πΕーンΏ 

έπンΆ煿 
1 

6 217435-2‡ 
修理΃ΙΞ˚Ώέーρ煾Φρά本体の O πンΆ̀πΕーンΏ 

έπンΆ煿 
1 

7 1583089-1‡ 
修理΃ΙΞ˚Ώέーρ煾Φρά本体用΍ーρ˚Ώέーρ΃ιΙ 

έ˚ΏέπンΆ煿 
1 

非表示 217434-1‡ 
修理΃ΙΞ˚΍ーρ煾ΧワーμΡΙΞ用 O πンΆ̀ΏΠΙέπ 

ンΆ煿 
1 

‡推奨Ώΰ͸ΧーΚ 
  

Εͺέ 1 Φρά  
修理΃ΙΞ 217435-1 ͪ使用 

Εͺέ 1 Φρά  
修理΃ΙΞ 217435-1 ͪ使用 

Εͺέ 1 Φρά 
修理΃ΙΞ 217435-1 ͪ使用 

Φρά̓刻⏁̷̭ͤ部品
番号 
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❄ 13：ΫΙΞ作動ΧワーμΡΙΞ 189722-[ ]用交換部品煾非σΎΙ΅煿 

 

表 6：ΫΙΞ作動ΧワーμΡΙΞ 189722-[ ]の型番煾非σΎΙ΅煿 

͸ͺΜζ 型番 詳細 
μΡΙΞあ
̷͢の数量 

1 189847-1 Ϋ͹ΙΜ͹ンΆ˚΅ͺΙ΅ΉΣ΅Ξ 2 

2 189848-1 ΁οー˚σΙ΅ 1 

3 38111-0 αーΏ˚空気 1 

4 

904381-1 

πンΆ˚ΏΞΙέ 

溝幅 0.99 mm [0.039 ͺンΗ ]煾概算煿 

πンΆ直径 51.05 mm [2.01 ͺンΗ ]煾最大煿 
1 

904384-1 

πンΆ˚ΏΞΙέ 

溝幅 1.73 mm [0.068 ͺンΗ ]煾概算煿 

πンΆ直径 50.5 mm [1.99 ͺンΗ ]煾最大煿 

5 453866-1 ΂ーΟ 1 

6 19912-1 Φρά˚足踏͗ΰΖρ 1 

7 986886-2 Ϋ͹ΙΜ͹ンΆ˚΅ͺΙ΅ΉΣ΅Ξ 2 

8 985794-1 αーΏ˚㉡形˚ⱏ 1 

非表示 ‡ 217434-1‡ 修理΃ΙΞ˚΍ーρ煾ΧワーμΡΙΞ用 O πンΆ̀ΏΠΙέπンΆ煿 1 
‡推奨Ώΰ͸ΧーΚ 
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❄ 14：小型ΚーραρΖ͸Αンάπ煾非σΎΙ΅煿 ❄ 15：ΏΞςーΞ͸΅΍νンΚーραρΖ͸ 

Αンάπ 煾非σΎΙ΅煿 

❄ 16：大型ΚーραρΖ͸Αンάπ煾非σΎΙ΅煿 

 

表 7：ΚーραρΖー͸Αンάπの型番煾非σΎΙ΅煿 

͸ͺΜζ 型番 詳細 

͸Αンάπ̬̀の数量 

大  

189767-1 

小  

189766-1 

ΏΞςーΞ͸΅ 

΍νン 189928-1 

1 

189726-1 ΚーραρΖー煾大煿 1 — — 

189725-1 ΚーραρΖー煾小煿 — 1 — 

217350-1 ΚーραρΖー˚ΏΞςーΞ͸΅΍νン — — 1 

2 ‡ 354425-1‡ Ϊン˚ΪβΙΞ 2 2 4 

3 

189764-1 ΁ζ煾大煿 1 — — 

189763-2 ΁ζ煾小煿 — 1 — 

189763-1 ΁ζ˚ΏΞςーΞ͸΅΍νン — — 1 

4 ‡ 189765-1‡ 㮳͙ΣΎ˚10-32 1 1 1 

5 ‡ 021027-6‡ ςンΗ煾六角煿 1 1 1 

6 ‡ 356022-1‡ Ώπーά˚安全性 1 1 — 

‡推奨Ώΰ͸ΧーΚ 
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❄ 17：ΚーραρΖ͸Αンάπの交換部品煾σΎΙ΅煿 

 

表 8：ΚーραρΖーΑンάπの型番煾σΎΙ΅煿 

͸ͺ
Μζ 

型番 詳細 

͸Αンάπ̬̀の数量 

大  

189767-1 

小  

189766-1 

ΏΞςーΞ͸΅
΍νン 189928-1 

1 

356444-1 ΁ζ煾大煿 1 — — 

356438-1 ΁ζ煾小煿 — 1 — 

356623-1 ΁ζ˚ΏΞςーΞ͸΅΍νン — — 1 

2 356439-1 偏心 1 1 1 

3 
356440-1 ͺン΋ーΞ˚626 οΗͽΙΞ 1 — — 

356440-2 ͺン΋ーΞ˚626 οΗͽΙΞ — 1 — 

4 356441-1 爪 1 1 1 

5 354425-1‡ Ϊン˚ΪβΙΞ 2 2 4 

6 3-21028-4- Ϊン˚溝付̥ΏέπンΆ煾0.09 x 0.375 ͺンΗ煿 — 2 — 

7 4-21028-4- Ϊン˚溝付̥ΏέπンΆ煾0.09 x 1.00 ͺンΗ煿 2 2 — 

8 4-21028-9- Ϊン˚溝付̥ΏέπンΆ煾0.125 x 0.375 ͺンΗ煿 1 1 1 

9 356437-1 έςーΞ˚偏心調整 1 1 1 

10 1-21000-5- ΣΎ˚ソ·ΙΞήΙΟ΃ιΙέ煾4-40 x 0.50 ͅ ンΗ煿 3 3 3 

11 21989-3 ΣΎ˚ソ·ΙΞήΙΟ΍νρΖー煾0.125 x 0.25 ͅ ンΗ煿 1 1 1 

12 189765-1‡ 㮳͙ΣΎ˚特㯛 1 1 1 

13 37887 ΏέπンΆ 1 1 1 

14 

356443-1 ΚーραρΖー煾大煿 1 — — 

356442-1 ΚーραρΖー煾小煿 — 1 — 

356624-1 ΚーραρΖー˚ΏΞςーΞ͸΅΍νン — — 1 

15 356022-1‡ Ώπーά˚安全性 1 1 — 

‡推奨Ώΰ͸ΧーΚ 

10. 改訂概要 

̫の␧扱説明書の改訂内容ͪ以Ṝ̓示̯͖̱˛ 

 ΧワーμΡΙΞの永久␧͢付̩のΑ΅΍νンͪ削除  2 ΰーΎ ̣͡電気警告ͪ削除  再ΫͿーδΙΞ̀丹集 
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