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Betriebsanweisung T411 / T412 JAQUET AG

1 Sicherheitshinweise

Die Tachometer der T400 Serie dirfen nur durch geschultes Personal angeschlossen werden.

Sobald ein angeschlossener Stromkreis gefahrliches Potential (elektr. Spannung) haben kann,
kédnnen auch andere Komponenten des Tachometers gefahrliche Spannungen aufweisen.
(Die Tachometer der Serie T400 generieren selber keine gefahrlichen Spannungen.)

Vor dem Offnen des Tachometers (Hardwarekonfiguration) muss dieses von allen Stromkreisen getrennt
werden, welche ein gefahrliches Potential haben kénnten.

Die Instrumente entsprechen der Schutzklasse |I. Deshalb ist es obligatorisch, die PE-Klemme zu erden.
Die Anweisungen in dieser Bedienungsanleitung muissen streng befolgt werden.
Nichtbefolgung dieser Anweisungen kann Schaden an Personen, Gerat und Anlage zur Folge haben.

Anlagenteile, deren korrektes Funktionieren nach einer elektrischen Uberspannung, nach klimatischen oder
mechanischen Stdrungen nicht mehr gewabhrleistet ist, missen umgehend abgeschaltet und zur Reparatur an
den Hersteller Gibergeben werden.

Die Instrumente wurden laut der IC-Publikation 348 geplant und hergestellt und haben unser Werk in
einwandfreiem Zustand verlassen.

2 Produkitmerkmale

Die Tachometer der Serie T400 messen und Uberwachen ein Frequenz- Signal (zur Drehzahl proportionaler
Wert) im Bereich von 0 bis 35°000 Hz.

Zur Uberwachung stehen zur Verfiigung :

1 Strom- bzw. Spannungsausgang (T411 bzw. T412)

1 Frequenzausgang Sensor

1 Relais

2 Grenzwerte

2 Parametersatze umschaltbar tber einen Bin&reingang
Sensoriiberwachung

Systemiberwachung

Der Tachometer wird mit dem Computer Uber eine Bedienersoftware konfiguriert.
Alle Einstellungen sind in Umdrehungen / Minute (rpm).

Es stehen vier Typen zur Verfigung:

Einkanaliger Tachometer mit Anzeige, +14V Sensorspeisung, Relais und

T411.00 Stromausgang 0/4-20 mA 383Z-05318
T412.00 gii::]:re‘l'r:3i%e;a{|asc;h:r?;e(t)t/e£_TgvAnzeige, +14V Sensorspeisung, Relais und 3837-05319
T411.03 g;?gﬂ:ﬂgggzgcg/ig%tignit Anzeige, +5V Sensorspeisung, Relais und 3837-05595
T412.03 Einkanaliger Tachometer mit Anzeige, +5V Sensorspeisung, Relais und 3837-05596

Spannungsausgang 0/2-10V
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Betriebsanweisung T411 / T412 JAQUET AG

3 Spezifikationen

Umgebungskonditionen: Umgebungstemperatur + 20 °C

3.1 Generell

T411 - T412

Kleinster Messbereich

0.01...1.000 Hz

Grosster Messbereich

0.01...35.00 kHz

Minimale Messzeit
(Fixtime)

Einstelloare Werte : 2/5/10/20/50/100/200 /500 ms
1/2/5 Sekunden.

Effektive Messzeit

Ergibt sich aus der minimalen Messzeit (Fixtime) und der gemessenen
Frequenz

e Periodendauer der Eingangsfrequenz ist kiirzer als Fixtime
A Ende der Fixtime

Eingangs-
Frequenz

4

, Eingangsperiode .. Zeit "
Fixtime >
typisch: tMessung effektiv = Fixtime
maximal: tmessung maximal = 2 x Fixtime

e Periodendauer der Eingangsfrequenz ist langer als Fixtime
Darauffolgende

A Ende der Fixtime Flanke
! |
Eingangs- i !
Frequenz !
i »
< Fixtime > i Zeit
Signal-Eingangsperiode >
maximal: tmessungmaximai = 2 X Eingangsperiodendauer

e Bei Ausfall des Gebersignals
tmessung effektiv * = Fixtime + (2 x letzte Eingangsperiodendauer)

Auflésung 0.05 %
Eingangsspannungsbereich | 10...36 VDC
Leistungsaufnahme 10V: 23W
24V: 26W
36V: 3 W
Spannungs- 16V: 4ms
ausfallliberbriickung 24V : 25ms
36V: 75ms

Isolation

Galvanische Trennung zwischen:
e Stromversorgung,

e Sensoreingang inkl. Stromversorgung, Binar- Eingang, Serielle Schnittstelle
¢ Analogausgang
e Relaisausgang
e Openkollektorausgang fir verstarkte Geberfrequenz
Isolationsspannung 700 VDC / 500VAC
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Betriebsanweisung T411 / T412 JAQUET AG

3.2 Eingédnge

3.2.1 Analoger Sensor-Anschluss (Sign)
Frequenzbereich (-3dB) 0.01 Hz /35 kHz

Eingangs- Widerstand 30 kOhm
Eingangs- Spannung o Max. 80Vet
L4 Max. frequency against input voltage
100
AN
10
)
5 \ N\
2 \
- A Y \\ // g ,
NOT OIK.| N /
01 — Trigger: 500mVpp =
N = Trigger: 20mVeff -
Y
N 7l
0.01
g ° Frequency [Hz] i " ? '8_
Minimale positive Pulsbreite -
bei digitalem Signal Signalspannung [Vy,] | 0.5 1 2.5 5 10 20
Min. Pulsbreite [ps] 2000 | 667 | 333 | 200 | 166 | 125
Sensorspeisung T41x.00 T41x.03
+14V, max. 35mA Kurzschlussfest +5V, max. 35mA Kurzschlussfest

Im Falle der Aktivierung der Strombegrenzung muss der Stromkreis geéffnet
werden, um den Schutz zuriick zu setzten.

Sensorspeisung

Sensorspeisung / V

0 10 20 30 40 50 60

—1AY ——a5Y 1/mA
Eingebauter Pull-up 820 Ohm auf die Sensorspeisung (mit Jumper J1 konfigurierbar)

Triggerpegel adaptiver Triggerpegel.

Mit Jumper J2 konfigurierbar im Bereich:

e 250mV ... 6.5V (>500mVpp) [Werkskonfiguration]
. 28mV ... 6.5V (>20mVef)

Schirm Far den Schirm des Sensorkabels steht ein eigener Anschluss zur Verfigung.
Dieser Anschluss ist galvanisch mit dem OV- Potential der Sensorspeisung
(OVS) verbunden.
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Betriebsanweisung T411 / T412 JAQUET AG

Sensor-Uberwachung

Es gibt drei Einstellungen zur Uberwachung des Sensors die per Software
programmiert werden kénnen:
e Keine Sensor- Uberwachung
o Uberwachung von gespiesenen Sensoren (aktiver Sensor-Typ)
[Auch fir 2-Draht- Sensoren, welche (ber den eingebauten Pull-up
Widerstand (Jumper J1) gespiesen werden.]
- Sobald der Sensor einen Strom ausserhalb Imin und Imax aufnimmt, wird
der Sensor als defekt betrachtet.
|min. =0.5...25 mA
|ma><. =0.5...25 mA
o Uberwachung von nicht gespiesenen Sensoren (passiver Sensor-Typ)
[Fir 2-Draht- Sensoren wie elektromagnetische Sensoren.]
- Sobald der Stromkreis unterbrochen ist, wird der Sensor als defekt
betrachtet.

3.2.2 Digitaler Sensor-Anschluss (1Q)

Frequenzbereich (-3dB)

0.01 Hz / 35 kHz

Eingangs- Widerstand

46 kOhm

Eingangs- Spannung

Max. = 36V peek

Minimale positive Pulsbreite

Min. Pulsbreite 1.5 us

Sensorspeisung

T41x.00 T41x.03

+14V, max. 35mA Kurzschlussfest +5V, max. 35mA Kurzschlussfest

Im Falle der Aktivierung der Strombegrenzung muss der Stromkreis gedéffnet
werden, um den Schutz zurlick zu setzten.

Triggerpegel e minUow=16V
e max.Ungh=4.5V
Schirm Flr den Schirm des Sensorkabels steht ein eigener Anschluss zur Verfligung.

Dieser Anschluss ist galvanisch mit dem 0V- Potential der Sensorspeisung
(OVS) verbunden.

Sensor-Uberwachung

Es gibt zwei Einstellungen zur Uberwachung des Sensors die per Software
programmiert werden kénnen:
e Keine Sensor- Uberwachung
o Uberwachung von gespiesenen Sensoren (aktiver Sensor-Typ)
[Auch fir 2-Draht- Sensoren, welche Uber den eingebauten Pull-up
Widerstand (Jumper J1) gespiesen werden.]
- Sobald der Sensor einen Strom ausserhalb Imin und Imax aufnimmt, wird
der Sensor als defekt betrachtet.
Imin. = 0.5...25 mA
Imax. = 0.5...25 mA

3.2.3 Binarer Eingang

Verwendung Fur die externe Auswahl zwischen den beiden Parametersatzen A und B.
e Logisch 1 = Parametersatz A (Relaiskontrolle A)
e Logisch 0 = Parametersatz B (Relaiskontrolle B)
Pegel Logisch 1 = U > +3.5V
Logisch 0 = U < +1.5V
Referenz 0V Anschluss der Sensorspeisung | e

Maximale Spannung

T411/T412

36V

Eingangswiderstand

Rmin =1 OkQ

Beschaltung Interner Pull-Up Widerstand auf 5V -
Durch Kurzschliessen des Binaren Eingangs R e
mit dem OV Potential der Sensorspeisung wird foend
der Eingang Logisch 0. ovs
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3.3 Ausgange

3.3.1 Analoger Ausgang

T411 T412
Ausgangsart Strom Spannung
0...20/4...20 mA 0...10/2...10V
Last (Blrde) Max. 500 Ohm Min. 7 kOhm
Belastung Max. 1.4mA
Leerlaufspannung Max. 13V -
Modus
V] J[mAT, Modus
10.5 21
10 20
6 12
2 4
|/ 0..20mA/0...10V Mode
0 Q _j/ >
Anfangswert Endwert D?:S;a]hl
Ubertragungsfunktionen Normal oder Invers (steigende oder fallende Transferfunktion)
,Normal* Jnvers*
Ausgang Ausgang
f Drehzahl > f Drehzahl >
Auflésung 12 Bit (4096 Schritte)

Maximaler Linearfehler

0.1%

Genauigkeitsklasse*

0.5 % in Bezug auf den Analogausgang- Endwert.

Signal-Rausch-Verhaltnis

38.13dB (bei 20 mA / 500 Ohm)

Dampfung Hardware 11 ms + Softwareeinstellung (Konfiguration)
Temperatur-Drift Typ. £ 100 ppm/K, max.+ 300 ppm/K
Reaktionszeit Effektive Messzeit + 7.5ms

TE

* Genauigkeitsklasse ist 6% fur radiated immunity Test (80MHz bis 6GHz)
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Betriebsanweisung T411 /T412

JAQUET AG

3.3.2 Relais

Typ

Monostabiler Umschalter

Grenzwert- Hysterese

Pro Grenzwert ein unterer und ein oberer Schaltpunkt frei programmierbar.

Funktionen

Zwei Parameterséatze programmierbar und wahlbar Uber den Binareingang
e Reaktion auf Alarm, Sensorfehler, Grenzwerte, Immer ein oder aus.

e ,normal“ oder ,Invers“ (normal gelost oder angezogen)

e Mit oder ohne Halten des Zustandes (Reset liber Bindreingang)

Genauigkeitsklasse

0.05% in Bezug auf Einstellwert

Temperaturtoleranz

Max. = 10 ppm in Bezug auf Einstellwert

Reaktionszeit

Effektive Messzeit + 10.5 ms

Schaltleistung

Wechselspannung: max. 250 VAC, 1250VA.

Gleichspannung: ~, Max. I\)C load breaking capacity
200 \
\
100 A\
_ 50 resistive load ~] ]
~
g2
g
g 10
0t 02 05 2 5 10 20
S077.C DC current [A]
Kontaktisolation 1500 VAC
3.3.3 Open Collector-Ausgang
Typ Optokoppler (passiv)
Ansteuerung Signal vom analogen Sensor-Eingang (Sign.)

Externer Pull-up

Bisher: R = 143 x U (Ic nominal = 7 mA)
Ab Produktionslos 1608: R = 91 x U (Ic nominal = 11 mA)

Lastspannung U=5-30V
Maximaler Laststrom 25 mA
Prifspannungen 1500 VAC

3.4 Datenkommunikation

3.4.1 Serielle Schnittstelle (RS 232)

Physical Layer

adhnlich wie EIA RS 232, aber mit +5V-CMOS Level

Maximale Kabellange 2m

Ubertragungsrate 2400 Baud

Anschluss Frontseitig, 3.5 mm Klinken- Stecker
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Betriebsanweisung T411 / T412 JAQUET AG

3.5 Umwelt
3.5.1 Klimatische Verhiltnisse
Norm KUE laut DIN 40 040
Betriebstemperatur -20...+70°C
Lagerungstemperatur -20...+70°C
Relative Feuchte 75% Uber das Jahr, bis zu 90% fur maximal 30 Tage.
Kondensation vermeiden.
CSA Bedingungen e Verschmutzungsgrad 2
¢ Installationskategorie Il
e Einsatzhdhe bis zu 1200 m
e Das T400 System muss in Innenrdumen installiert sein

3.5.2 Elektromagnetische Vertraglichkeit

Strahlung Gemass den internationalen Standards und EN 50081-2
Geleitete Emissionen CISPR 16-1, 16-2;

Strahlen- Emissionen EN 55011

Immunitat Gemass den internationalen Standards und EN 50082-2

Elektrostatische Entladung | IEC 61000-4-2 Kontakt 6 kV, Luft 8 kV

Elektromagnetische Felder |IEC 61000-4-3 30 V/im,
nicht moduliert und AM 80% bei 1000 Hz Sinuswelle

Schnell geleitet IEC 61000-4-4 2 kV, Wiederholung 5kHz Dauer 15 ms, Zeitraum 300 ms
Langsam geleitet IEC 61000-4-5 Linie / Linie +/- 1 kV, Erdlinie +/- 2kV, 1 pro Minute
Geleitete Hochfrequenz IEC 61000-4-6 3 V eff (130 dBuV) 10 kHz — 80 MHz,

AM 80% 1000 Hz Sinuswelle, Stromkabel
Schaltmodul Elektr. Feld ENV 50140 900 MHz (100% pulse mod. /200Hz), > 10 V/m

Stromfrequenz Magnetfeld | IEC 61000-4-8 50 Hz, 100 A/m 2 Minuten

3.5.3 Weitere Standards

EN 50155 Bahnanwendungen — Elektrische Einrichtungen auf Schienenfahrzeugen

GL Germanischer Lloyd

UL Underwriters Laboratories (auf Anfrage)

CSA ordinary location e CAN/CSA-C22.2 No. 61010-1-04: Sicherheitsanforderungen an elektrische

Mess-, Regel- und Laborgerate — Teil 1: Allgemeine Anforderungen
e UL Std. No. 61010-1 (2. Edition): Sicherheitsanforderungen an elektrische
Mess-, Regel- und Laborgerate — Teil 1: Allgemeine Anforderungen
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Betriebsanweisung T411/T412 JAQUET AG

4 Funktionsprinzip
4.1 Generell

Die Tachometer der T400 Familie sind Mikroprozessor gesteuert. Sie arbeiten nach dem Perioden
Messprinzip.

Dabei wird die Dauer der Eingangsperiode gemessen. Der rechnerisch ermittelte Kehrwert dieser Zeit
entspricht der Frequenz, welche wiederum proportional zur Drehzahl ist. Das Verhéltnis zwischen Frequenz
und Drehzahl wird durch den Maschinenfaktor festgelegt.

Anhand der Drehzahl werden der Analogausgang (Strom bzw. Spannung) und gegebenenfalls das Relais
angepasst. Die Funktion des Relais wird durch zwei umschaltbare Parametersatze definiert. Jeder
Parametersatz kann auf die beiden Grenzwerte, die Alarmdefinition, die Sensorliberwachung und weitere
Prozessorgrossen zugreifen. Die Grenzwerte selber haben je einen oberen und einen unteren Schaltwert
(,Hysterese® Einstellung). Die Wahl des giiltigen Parametersatzes erfolgt durch den Binareingang. Der
Zustand des Relais kann gehalten werden. Dieser gehaltene Zustand kann ebenfalls mit dem bindren Eingang
zuriick gesetzt werden.

Das System lberwacht sich permanent. Zudem kann auch der Sensor Uberwacht werden. Diese Zustdnde
kénnen je nach Konfiguration Einfluss auf das Relais und den Analogausgang nehmen. Dieser definierte
Alarmzustand wird mit der Leuchtdiode (LED) angezeigt.

Der Frequenzausgang (open collector — Ausgang) wird vom Maschinenfaktor nicht beeinflusst und entspricht
der gemessenen Frequenz am Signaleingang. Der |IQ-Sensor Eingang wird nicht am Frequenzausgang
ausgegeben.

Die Eingabe aller Parameter erfolgt mit einer PC-Software lber die RS232- Schnittstelle. Uber diese
Schnittstelle kdnnen auch etliche Werte wie Messgrdsse und Zustande abgefragt werden.

Die Parameter werden ,nicht flichtig“ in einem EEPROM gespeichert.

- Reset I
Binar- |
eingang Auswertung des |
binéren Eingang Wahl des Parametersatzes A/B :
. 1
: LED
|
| Systemiberwachung Systemishien W
I Definition Alarm —— ===
I ' T
1 Sensorspeisung L I I
1Q- R - |
Definition |
Sensor | — :Sensoruberwachung Sensor Fefler Rék;ils I I
I : I
|
Sensor- Definition Grenzwert 1 | I
anschluss Periodendauer- Drehzahl | I
(Sign.) Messung Frequenz ® Maschinen- |4 | |
Frequenz- faktor t + | I
I Berechnung |
| | Relais
| i
I Definition Grenzwert 2 : l_
| _ 14 |
|
[ I |
|
- | St _
| Definition Stromausgang rom
| s L me o
' >< =y
|
| e EE——
|
| |
I Open
| Collector
| N
|
|
|

______ lT I Display g s
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Betriebsanweisung T411 / T412 JAQUET AG

4.2 Maschinenfaktor

Der Maschinenfaktor legt das Verhaltnis zwischen der am Sensoreingang gemessenen Frequenz und der
dazugehdrenden Drehzahl fest.

f M = Maschinenfaktor
M=— f = Signalfrequenz bei der Maschinendrehzahl n
n n = Maschinendrehzahl

Es gibt zwei Wege, um diesen Wert zu erhalten:

4.2.1 Messen

Wenn die Frequenz (f) am Sensoreingang und ihre dazugehérende Drehzahl (n) bekannt ist, so gilt folgende
Formel:

f M = Maschinenfaktor
M=— f = Signalfrequenz bei bekannter Maschinendrehzahl
n n = Maschinendrehzahl bei gemessener Signalfrequenz

4.2.2 Berechnen

Die Beziehung zwischen der Signalfrequenz (f) eines Geschwindigkeitssensors und der Drehzahl (n) eines
Polrades lautet wie folgt :

nxp f = Signalfrequenz in Hz
f= n = Drehzahl des Polrades in U/min (rpm)
60 p = Anzahl der Z&hne am Polrad

Daraus ergibt sich die Berechnungsformel fiir den Maschinenfaktor:

Maschinenfaktor
Anzahl der Zahne am Polrad

M =P M

3|
©
nu

Hat es zwischen Polrad und drehzahlanzuzeigende Welle ein Getriebe, so muss dieses zusatzlich
berlcksichtigt werden:

pxI M = Maschinenfaktor
M=-— p = Anzahl der Z&hne am Polrad
60 i = Getriebelbersetzung
Wobei fir die Getriebelibersetzung gilt:
n, P, i = Getriebelbersetzung
| =—=— ni = Drehzahl des Polrades Primarseite (Messstelle, Sensorposition)
n, P, n, = Drehzahl des Polrades Sekundérseite (Darzustellende Geschwindigkeit)
p1 = Anzahl der Z&hne am Polrad Primérseite (Messstelle)
p. = Anzahl der Z&hne am Polrad Sekundarseite

4.2.3 Darstellen anderer physikalischen Grossen

Grundsatzlich kénnen alle physikalischen Grdssen dargestellt werden, solange sie sich zur gemessenen
Frequenz proportional verhalten. Dabei kénnen die obigen Formeln verwendet werden, wobei anstelle der
Drehzahl die gewlinschte Grisse eingesetzt werden muss.
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5 Installation

Das T400 darf nur durch geschultes Fachpersonal installiert werden. Ein unbeschadigtes T400, eine
ordnungsmassige Konfiguration und Installation sind zwingende Voraussetzungen. Bitte beachten sie unsere
Sicherheitsbestimmungen im Kapitel 1 Sicherheitshinweise.

Das Tachometer T400 sollte durch einen Schalter oder eine andere Einrichtung notfalls von der
Spannungsversorgung getrennt werden kénnen.

Die Instrumente entsprechen der Schutzklasse I. Deshalb ist es obligatorisch, die PE-Klemme zu erden.

Vor dem Einschalten der Anlage ist zu Uberpriifen, ob die Spannungsversorgung im vorgeschriebenen
Bereich liegt.

Die Abschirmung des Sensorkabels muss an die Klemme ,Sh“ angeschlossen werden. Nur dadurch kann die
Einstreuung von Stérungen minimiert werden. Diese Klemme ist intern jedoch nicht mit der Klemme PE
verbunden, sondern nur mit dem negativen Pol der Stromzufuhr.

CSA-Bedingung: PERMANENT ANGESCHLOSSENE GERATE verlangen die besondere Betrachtung zur
Einhaltung des CEC und der kanadischen Abweichungen im Standard, inklusive dem erforderlichen
Uberstrom- und Fehlerschutz.

6 Anschlussbelegung

6.1 Frontansicht

JAQUET T412

4]
O
JAGLET B @ £2

5232

Die Anzeige, sowie die RS232 Schnittstelle und die Kontroll-LED des T411 resp. T412 befinden sich an der
Frontseite. Die Kommunikation lber die RS232 Schnittstelle ist unter Kapitel 8.2 beschrieben.
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Betriebsanweisung T411 / T412 JAQUET AG
6.2 Klemmenbelegung T411
Sh |0VS|Sign| +V | 1Q |+Bin| Col |[Emit| NC | NO |COM| +I | -l | PE | OV |+24V

Sensor-Anschliisse Relais Ausgang :

SH : Schirm Sensorkabel NC : Offner

ovSs : Sensor Referenzspannung NO : Schliesser

+V : Sensor Speisung Com : gemeinsamer Kontakt

Sign : Sensorsignal analog

Q : Sensorsignal digital Analog Ausgang :

Binareingang
+Bin

Open Collector Ausgang

: Anschluss eines Tasters (gegen 0VS)

+ : positiver Pol fir Strom
- : negativer Pol fir Strom

Hilfsenergie :
+24V : Speisespannung (10 ... 36 V)

Col : Collector Ausgang oV : Referenz fir Speisung (GND)
Emit : Signalreferenz fur den Open PE : Erde
Collector Ausgang
6.3 Klemmenbelegung T412
Sh |0VS|Sign| +V | 1Q |+Bin| Col |[Emit| NC | NO |COM| +U | -U | PE | OV |+24V

Sensor-Anschliisse

SH : Schirm Sensorkabel

ovSsS : Sensor Referenzspannung
+V : Sensor Speisung

Sign : Sensorsignal analog

1Q : Sensorsignal digital

Relais Ausgang :

NC : Offner
NO : Schliesser
Com : gemeinsamer Kontakt

Analog Ausgang :

+U : positiver Pol fir Spannung
Bindreingang -U : negativer Pol fir Spannung
+Bin : Anschluss eines Tasters (gegen 0VS)
Hilfsenergie :
Open Collector Ausgang +24V : Speisespannung (10 ... 36 V)
Col : Collector Ausgang oV : Referenz fir Speisung (GND)
Emit : Signalreferenz fur den Open PE : Erde
Collector Ausgang
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Betriebsanweisung T411/T412 JAQUET AG

7 Hardware - Konfiguration
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Jumperposition | J1: Sensortyp J2: Bereich des adaptiven Triggerpegels
2-Leiter Sensoren ;
E (mit 8200hm Pull Up Widerstand) 28mV bis 6.5V (>20mVer)
3-Leiter Sensoren und .
elektromagnetische Sensoren 250mV bis .6'5V . (>500mVpp)
(Werkseinstellung) [Werkskonfiguration]

7.1 Digitaler Sensoreingang (1Q)

Keine Hardware-Einstellungen mdglich, bzw. nétig.
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Betriebsanweisung T411 / T412 JAQUET AG

8 Konfiguration mit der PC-Software
8.1 Software- Konzept

Alle Einstellungen werden von einem Computer (PC) lber die serielle Schnittstelle RS232 in den T400
geschrieben. Dafur steht eine spezielle Software zur Verfligung, welche sie Uber eine benutzerfreundliche und
selbsterklarende Menisteuerung beim Konfigurieren unterstiitzt.

Die Parameter kénnen auf einem Speichermedium gespeichert, von einem Speichermedium geladen,
ausgedruckt, und zwischen dem T400 und dem PC ausgetauscht werden.

8.2 Kommunikation mit dem PC

Jede Verbindung mit dem T400 wird Uber die serielle Schnittstelle RS 232 vom PC gestartet.
Vor dem ersten Verbinden mit dem T400 muss unter Einstellungen > Schnittstelle die entsprechende
serielle Schnittstelle definiert werden. Im weiteren gelten nachfolgende Einstellungen.

Ubertragungsgeschwindigkeit: 2400 Baud

Parity - Bit: keine

Data - Bits: 8

Stop-Bits: 2

Verbindungstyp: 3.5 mm Klinken- Stecker

female

1 GND TXD RXD

T ke
\‘ 2 TXD
coed) N
5 ye i1 ~ GND
T\, _

Den Anschlussplan des Stereo-Klinkensteckers zeigt die Anschlussbelegung der Schnittstelle.

Der RXD des Tachometers muss mit dem TXD des PCs verbunden werden und umgekehrt.

Die T411 / T412 Instrumente bilden nicht das Standard-RS 232-Signal (-5V ... +5V). RXD hingegen besitzt
einen 5V-CMOS-Level, das mit den meisten PCs kompatibel ist, so lange das Kabel nicht langer als 2 Meter
lang ist.

Ein entsprechendes Kabel kann bei Jaquet AG bestellt werden. (Siehe Kapitel 11 Zubehér)

8.3 Einstellungen der PC- Software

8.3.1 Schnittstelle (Einstellung = Schnittstelle)
In diesem Meni wird die serielle Schnittstelle flir die Kommunikation mit dem T400 definiert.

8.3.2 Anzeige - Intervall (Einstellung = Anzeige—Intervall)

Die aktuellen Werte des T400 kénnen abgefragt und auf dem Bildschirm des PC dargestellt werden. Dazu
wahlen sie T400 > Start — Messdaten lesen.

Der Aktualisierungszyklus der Anzeige kann hier in einem Bereich von V4 bis zu 10 Sekunden ausgewahit
werden.
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Betriebsanweisung T411 / T412 JAQUET AG

8.4 Liste der Parameter und Wertbereich

Wenn Sie bereits eine Konfigurationsdatei besitzen, kdnnen Sie diese mit der T400-Windows Software 6ffnen
und die Parameter ansehen: Datei = Offnen

Sie kdnnen auch einen T400-Tachometer mit dem PC verbinden (siehe Kapitel 8.2 Kommunikation mit dem
PC) und die Parameter des T400 herauslesen: T400 - Lesen der Parameter ...

Die in der Software geladenen Parameter kénnen dann ausgedruckt werden: Datei = Drucken

Ansonsten ist der Umgang gleich wie bei anderen Windows- Dateien.

Es folgt nun die Liste der Parameter.

In der rechten Spalte finden sie den Wertbereich und fett gedruckt die Werkskonfiguration.

Instrument Typ
Herstellercode
Softwareversion

Datum der Kalibrierung

Konfiguration < System >
Maschinenfaktor
Minimale Messzeit
Minimaler angezeigter Messwert

1.0000E-07 ... 1.0000 ... 9.9999E+07
2/5/10/20/50/100/200/500 ms/1/2/5 Sekunden
1.0000E-12 ... 1 ... 1.0000E+12

Alarmdefinition NUR Systemfehler/ Systemfehler ODER Sensoriiberwachung
Konfiguration < Sensor >
Sensor Typ
Sensor Eingang
Sensorstrom Minimum
Sensorstrom Maximum

Aktiv / Passiv

Analog (Sign) / Digital (IQ)
0.5 ..1.5... 25,0 mA

0.5 ... 25.0 mA

Konfiguration < Analogausgang >
Messbereich Anfangswert
Messbereich Endwert

0.0000 ... 90% des gemessenen Endwertes
1...2000.0 ... 500000

Ausgangsbereich 0..20mA /4 ..20mA (T411)
0..10V /2..10V. (T412)
Zeitkonstante (Dampfung) 0.0...9.9s
Konfiguration < Grenzwerte >
Betriebsstatus Grenzwert 1 Ein / Aus
Betriebsstatus Grenzwert 2 Ein / Aus

Betriebsart Grenzwert 1 Normal / Invers
Betriebsart Grenzwert 2 Normal / Invers
Unterer Schaltpunkt Grenzwert 1 0.1 ... 200.00 ... 500000
Oberer Schaltpunkt  Grenzwert 1 0.1 ... 300.00 ... 500000
Unterer Schaltpunkt Grenzwert 2 0.1 ... 400.00 ... 500000
Oberer Schaltpunkt ~ Grenzwert 2 0.1 ... 500.00 ... 500000

Konfiguration < Relaisansteuerung >
Umschaltung der Ansteuerung A/B
Wahl der Aktivierung
Verzégerungszeit
Relaiszuordnung
Ansteuerung A

Keine (immer Ansteuerung A) / Bindreingang B1
0.. 2000s

Alarm / Sensormonitor / Grenzwert 1/ Grenzwert 2 / Fenster /
Ein / Aus

ohne Quittierung (keine Haltefunktion) /

Relais gehalten, wenn Ansteuerung aktiv /

Relais gehalten, wenn Ansteuerung inaktiv

Alarm / Sensormonitor / Grenzwert 1 / Grenzwert 2 / Fenster /
Ein / Aus

ohne Quittierung (keine Haltefunktion) /

Relais gehalten, wenn Ansteuerung aktiv /

Relais gehalten, wenn Ansteuerung inaktiv

Quittierung A

Ansteuerung B

Quittierung B
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8.5 Parameter

Das Andern der Parameter erfolgt in den Untermeniis des Dropdown- Menii ,Konfiguration®.

ol
W Ansicht  Einstellung 7
b= n S b, |*u$1 [ B &* | 1? | rc?|

Sensor.,.,
Akiuele Me
Analogausgang. ..

Aktueller Grenzwerte. .. A nalog-usgangswert I %
Relsisansteuerung.. .
—Akiueller Be  Parameterschutz,

e Konfigurationsname. .,

Zustandz-Meldungen

I Grenzwert 1 I Fenster-FunktionI
Syztem-Alarm I Grenzwert 2| Bindreingang B I
I—

Urmnzchaltung A /B I

—&larm-Meldungen

Sammel-Alarm

Senzarstram

T ol

Warnung:
Eine neue Konfiguration wird erst wirksam, wenn die Parameter vom PC in den T400
aufgespielt worden sind: T400 - Schreiben der Parameter...

8.5.1 Systemparameter (Konfiguration - System)

Maschinenfaktor
Der Maschinenfaktor legt das Verhaltnis zwischen der am Sensoreingang gemessenen Frequenz und der
dazugehdrenden Drehzahl fest.

f M = Maschinenfaktor
M=— f = Signalfrequenz bei der Maschinendrehzahl n
n n = Maschinendrehzahl

Eine genauere Beschreibung, wie sie ihren Maschinenfaktor erhalten, finden sie im Kapitel 4.2
Maschinenfaktor.

Durch die Eingabe des Maschinenfaktors ist es méglich, alle anderen Angabe wie z. B. Grenzwerte direkt in
rpm einzugeben.

Minimale Messzeit

Die minimale Messzeit bestimmt die minimale Zeit, wahrend der die Eingangsfrequenz gemessen wird. Nach
Ablauf dieser Zeit wird das Ende der laufenden Periode abgewartet und anschliessend werden die
Berechnung durchgefiihrt. Durch eine ldngere <Minimal- Messzeit> wird das Frequenzflackern heraus
gefiltert. Dies bewirkt ein ruhigeres und genaueres Messresultat. Gleichzeitig wird aber die Reaktionszeit
erhéht.

Minimaler angezeigter Messwert
Der minimal angezeigte Messwert. Ein Messwert unter diesem Wert ergibt die Anzeige ,,0000“.

Alarmdefinition

Diese Funktion definiert den (Sammel-) Alarm. Er kann nur vom Systemfehler oder als logische Verknipfung
zwischen Systemfehler ODER Sensoriiberwachung abhangig sein.

Wahrend des Alarms erlischt die ,OK*“-LED. Zudem fallt das Relais ab und der analoge Ausgang fallt auf OmA
(0V) unabhangig vom eingestellten Ausgangsbereich (Modus).
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8.5.2 Sensorparameter (Konfiguration > Sensor)

Sensor- Typ

Hier wird der angeschlossene Sensortyp definiert.

<Sensor aktiv> zur Uberwachung von gespiesenen Sensoren.(Auch fur 2-Draht- Sensoren, welche tGber den
eingebauten Pull-up Widerstand (Jumper J1) gespiesen werden.)

<Sensor passiv> zur Uberwachung von nicht gespiesenen Sensoren. (Fir 2-Draht- Sensoren wie zum
Beispiel elektromagnetische Sensoren.)

Weiteres siehe Kapitel 9.4.1 Sensorfehler (Sensormonitoring).

Sensor- Eingang
Hier wird zwischen dem analogen (Sign) und digitalen Eingang (IQ) gewabhlt.

Sensorstrom Minimum
Solange der Stromverbrauch des Sensors Uber dem Wert <Sensorstrom Minimums. liegt, wird der Sensor als
korrekt funktionierend angesehen.

Sensorstrom Maximum
Solange der Stromverbrauch des Sensors unter dem Wert <Sensorstrom Maximums. liegt, wird der Sensor
als korrekt funktionierend angesehen.

8.5.3 Analoger Ausgang (Konfiguration -> Analogausgang)

T412,T411,
[VI |[mA] Modus

1

10. 2
018 20

/ 0..20mA/0...10V Mode

Drehzahl
[rpm]

Anfangswert Endwert

Messbereich Anfangswert
Entspricht dem Wert, bei dem der analoge Ausgang den kleinsten definierten Wert haben soll.
(0 bzw. 4mA oder 0 bzw. 2V)

Messbereich Endwert

Entspricht dem Wert, bei dem der analoge Ausgang den grdssten definierten Wert haben soll.
(20mA oder 10V)

Far eine negative Transferfunktion muss der Endwert kleiner als der Startwert gewéhlt werden.

Ausgang Bereich
Hier wird der Ausgangsbereich festgelegt.
0...20mA oder 4...20mA beim T411 bzw. 0...10V oder 2...10V beim T412.

Ausgang Zeitkonstante

Um das Analoge Ausgangssignal zu glatten, kann mit dieser Konstanten der Ausgang von der Software
gedampft werden.

Die Dampfung ist deaktiviert, wenn der Zeitkonstante 0.0 s ist.
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8.5.4 Grenzwerte (Konfiguration > Grenzwerte)
Die T400 Familie stellt 2 unabhangige Grenzwerte zur Verfigung - Grenzwert 1 und 2.

Betriebsstatus
Die Grenzwerte kbnnen mit diesem Parameter deaktiviert werden. Bei einem deaktivierten Grenzwert haben
die anderen Werte wie Schaltpunkt und Betriebsart keinen Einfluss mehr.

Betriebsart

Bei normaler Betriebsart wird der Grenzwert aktiviert, sobald der Schaltpunkt liberschritten wird. Bei inverser
Betriebsart ist der Grenzwert von Anfang an (Stillstand) aktiviert. Beim erreichen des Schaltpunktes wird er
dann deaktiviert (Fail Save).

Oberer und Unterer Schaltpunkt

Unterer Oberer
Grenzwert Schaltpunkt Schaltpunkt
| |
aktiviert <
4 L3
deaktiviert ] > >
rem

Beim hochfahren der Geschwindigkeit schaltet der Grenzwert beim Erreichen des <oberen Schaltpunkt>.
Der Grenzwert halt dann den Zustand bis der <untere Schaltpunkt> wieder unterschritten wird.

8.5.5 Relaisparameter und Wahl des Parametersatzes
(Konfiguration - Relaisansteuerung)

Wahl der Aktivierung (Parametersatz A / B)

Standardmaéssig ist der Parametersatz B Uiber den Bindreingang aktivierbar <Bindreingang B1>.

Sollte der Parametersatz B deaktiviert sein, so muss dieser Parameter auf <keine (immer Ansteuerung A)>
gesetzt werden.

Verzdgerungszeit Umschaltung B -> A
Dieser Wert entspricht der Zeit, welche zwischen dem Umschalten vom Parametersatz B zum Parametersatz
A verstreicht, nachdem der Binareingang entsprechend umgeschaltet wurde.

Relaiszuordnung bei Ansteuerung A
Hier wird das Verhalten des Relais im Parametersatz A definiert.

Relaiszuordnung bei Ansteuerung B
Hier wird das Verhalten des Relais im Parametersatz B definiert.

Relais

Unter Relais wird definiert, auf welche Grésse das Relais reagieren soll.

Statusregister Abhéangigkeit des Relais

e Alarm (Sammel-) Alarm (Kapitel 8.5.1 Systemparameter (Konfiguration > System))
e Sensormonitor  Sensorstatus (Kapitel 8.5.2 Sensorparameter (Konfiguration - Sensor))
e Grenzwert 1/2 Einstellungen des Grenzwert 1/2 (Kapitel 8.5.4 Grenzwerte (Konfiguration > Grenzwerte))
e Fenster ExOR Verknipfung zwischen den beiden Grenzwerten 1 und 2

e Ein das Relais ist immer angezogen

e Aus das Relais ist immer abgefallen

Quittierung

Unter Quittierung kann dem Relais eine Haltefunktion (Latch) zugewiesen werden. Ein gehaltenes Relais
reagiert nicht mehr auf das zugewiesene Signal und kann nur durch ein Reset- Signal mit dem binaren
Eingang zurlick gesetzt werden.
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9 Betriebsverhalten

9.1 Einschalten

9.1.1 Analoger Ausgang

Nach dem Anschalten entspricht der Ausgang dem unteren Wert des festgelegten Ausgangsbereichs. Nach
Abschluss der ersten Messung Ubernimmt der Ausgang den entsprechenden Wert.

9.1.2 Relais Ausgang

Der gegebenenfalls durch den Binareingang gewahlte Parametersatz ist von Anfang an gultig.

Bezieht sich das Relais auf ein Statusregister, so geht das Relais sofort in den entsprechenden Zustand Uber.
Bezieht sich das Relais auf einen Grenzwert, so bleibt das Relais bis zum Abschluss der ersten Messung
abgefallen. Danach geht es in den unter <Grenzwert> definierten Zustand Uber.

Falls keine Eingangsfrequenz vorliegt, wird nach einem Zeitraum von 2 x Fixtime ein Messwert kleiner dem
unteren Schaltpunkt angenommen.

9.2 Messen

Jede Messung beginnt mit der positiven Flanke der Eingangssignal- Frequenz. Nachdem die Fixtime
abgelaufen ist, beendet die nachste positive Flanke des Eingangssignals die aktuelle Messung und
gleichzeitig beginnt die nachste Messung.

Die daraus resultierende effektive Messzeit ist abhangig davon, ob die Periodendauer des Eingangssignals
grésser oder kleiner als die Fixtime ist.

(Periodendauer der Eingangsfrequenz) < Fixtime (Periodendauer der Eingangsfrequenz) > Fixtime
A Ende der Fixtime Dara'glgﬁlkgeende A Ende der Fixtime Dara;lgﬁll?eende
Eingangs- Eingangs-
Frequenz r Frequenz
Eingangsperiode » Zeit > < Fixtime >ie Fixtime > Zeit >
< Fixtime > ¢ Signal-Eingangsperiode »
Effektive Messzeit > ¢ Effektive Messzeit >

tMessung typisch = Fixtime tMessung maximal = 2 X Eingangsperiodendauer
tMessung maximal = 2 x Fixtime
Die gesamte Messzeit wird mit einer Aufldsung von + 0.4 us berechnet.
Die Berechnung und Anpassung der Ausgange erfolgt umgehend nach Ablauf der Fixtime.
Fir Eingangsfrequenzen, die ausserhalb des Messbereich liegen, wird der entsprechender Extremwert
angenommen.
9.2.1 Der adaptive Triggerpegel us
Der Triggerpegel wird nach jeder Triggerung fur den / f‘ fille gyt
néachsten Impuls neu eingestellt. (\' /
Dadurch kann garantiert werden, dass ein ] ‘L A e W S s S ) s
Verlangsamen der Drehzahl um 50% von Impuls zu | 1 fo - Triggerpegel
Impuls durch den Triggerpegel verfolgt werden kann. i‘\l_m l / ]\ t
Gleichspannungsoffset, Uberschwinger und Taler haben | | / B

. ; : . / | — schiecht
keinen Einfluss auf die Triggerung. = o

Revision: 006 21/27




Betriebsanweisung T411 / T412 JAQUET AG

9.2.2 Signalausfall

Von einem Signalausfall spricht man, wenn ein korrektes Signal anliegt, und nach einem abrupten Ubergang
kein Impuls mehr erkennbar ist.

Bei einem solchen Signalausfall erscheint nach Ablauf der minimalen Messzeit (Fixtime) kein weiterer
Nulldurchgang womit die Messung nicht abgeschlossen werden kann. Nach Ablauf der minimalen Messzeit
(Fixtime) wartet die Messroutine noch fir einen Zeitraum von 2 x zuletzt gemessene Periodendauer. Nach
Ablauf dieser Zeit wird die zuletzt gemessene Drehzahl halbiert und als neue Drehzahl verwendet.

Bleibt das Sensorsignal weiterhin ausstehend, dann nahert sich die Drehzahl dem Nullpunkt gemass einer
e- Funktion.

9.3 Funktionen

9.3.1 Grenzwerte und Window- Funktion

Durch die freie Eingabe des oberen und unteren Schaltpunktes ist eine beliebig grosse ,Hysterese*
einstellbar.
Falls nicht anders erforderlich raten wir eine ,Hysterese® von 10% einzustellen.

Die Window- Funktion ermdglicht eine ExOR (Exklusiv ODER) Verknipfung der beiden Grenzwerte 1 und 2.

Dabei werden zuerst die Status der beiden Grenzwerte ermittelt (inklusive Invertierung) und anschliessend

wird der ExOR Vergleich durchgefiihrt.

Sofern bei der Relaiszuordnung <Window> gewabhlt ist, verhalt sich das Relais wie folgt:

e Beiidentischer Betriebsart der Grenzwerte (beide <Normal> oder beide <Invers>) wird das Relais
angezogen, wenn der Messwert zwischen den Grenzwerten 1 und 2 liegt.

e Bei unterschiedlicher Betriebsart der Grenzwerte (eine <Normal> und das andere <Invers>) fallt das
Relais ab, wenn der Messwert zwischen den Grenzwerten 1 und 2 liegt.

9.3.2 Parametersatz A und B

Der T400 stellt zwei Parametersatze zur Verflgung. Mit den Parametersatzen wird das Verhalten des Relais
definiert. Normalerweise wird der Parametersatz A verwendet.

Wenn ein anderer Parametersatz gebraucht wird, zum Beispiel fir Testzwecke, so kann mit Hilfe des binéren
Eingangs zum Parametersatz B gewechselt werden. Der Ubergang vom Parametersatz B zum Parametersatz
A kann im Bereich von 0 bis 2000 Sekunden Verzdgert werden. Der Ubergang vom Parametersatz A zu B
wird jedoch unabhéangig von dieser Einstellung unverziglich durchgeflhrt.

Um mit dem binaren Eingang den Parametersatz &ndern zu kdnnen, muss die <Wahl der Aktivierung> unter
<Relaissteuerung> entsprechend eingestellt sein. Siehe Kapitel 8.5.5.

Zustand des bindren Eingangs Gewabhlter Parametersatz
High (5V) ,normal® A
Low (0OV) ,auf Masse gezogen® B

9.3.3 Haltefunktion beim Relais

Dem Relais kann eine Haltefunktion (Latch) zugewiesen werden.

Bei der Einstellung <Relais gehalten, wenn Ansteuerung aktiv> wird das Relais angezogen, sobald der dem
Relais zugewiesene Grenzwert aktiv wird und bleibt angezogen, auch wenn die Eingangsfrequenz spéater den
Grenzwert nicht mehr verletzt.

Bei der Einstellung <Relais gehalten, wenn Ansteuerung inaktiv> hingegen wird der abgefallene Zustand des
Relais gehalten.

Dieser Status kann durch ein Power-On Reset oder mit dem binédren Eingang zuriick gesetzt werden. Daflr
muss der bindre Eingang kurz fir 0,1 bis maximal 0.3 Sekunden je nach gewahltem Parametersatz auf 0V
gezogen bzw. gedffnet (5V) werden.
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9.3.4 Binarer Eingang

Mit dem bindren Eingang kénnen gleichzeitig zwei Funktionen ausgefihrt werden.
¢ Umschalten der Parametersatze A und B. Siehe Kapitel 9.3.2 Parametersatz A und B.
e Zurlicksetzen der gehaltenen Relais (Reset). Siehe Kapitel 9.3.3 Haltefunktion beim Relais.

Der bindre Eingang wird intern mit einem Pull-Up Widerstand auf 5V Tt 7412
gezogen. Dadurch ist er standardmaéssig logisch High. Durch

Kurzschliessen des Bindren Eingangs mit dem 0V Potential der I
Sensorspeisung wird der Eingang Logisch 0. 10K

+Bin

]
Aus-
Ein Eingangswiderstand von 10kOhm verhindert, dass bei anliegen einer wertung
Parametersatz A |B

Spannung am Eingang +Bin und gleichzeitigem Betatigen des Tasters
ein zu hoher Strom fliesst. F"j ovs

Ein kurzes Umschalten des Eingangs (zwischen 0.1 und 0.3 Sekunden)

bewirkt ein Zuriicksetzten des gehaltenen Relais. Dies hat aber keinen Einfluss auf die Wahl des
Parametersatzes. Erst ein Wechsel langer als 0.3 Sekunden wechselt auch die Auswahl des
Parametersatzes.

9.4 Verhalten bei einem Fehler

9.4.1 Sensorfehler (Sensormonitoring)

Der Sensor kann auf zwei Arten Gberwacht werden. Beim gespiesenen Sensor wird der Strom der
Sensorspeisung Uberwacht. Liegt er ausserhalb des definierten Bereichs, so wird ein Sensorfehler
herausgegeben.

Wird der Sensor nicht gespiesen, so kann er nur auf Unterbruch {berprift werden. Liegt ein Unterbruch vor,
so wird wiederum ein Sensorfehler herausgegeben.

Das Verhalten des T400 bei einem Sensorfehler hdangt dann von der Softwarekonfiguration ab (siehe Tabelle).

Konfiguration des Verhalten der Ausgénge bei einem Sensorfehler
(Sammel-) Alarms Anal A
LED naloger Ausgang Relais
Strom (T411) ‘ Spannung (T412)
NUR Systemfehler Ein Ausgabe der Messwerte geméass Konfiguration
Systemfehler ODER Sensorlberwachung Aus OmA oV abgefallen

9.4.2 Systemalarm

Wenn der Mikroprozessor im Speicher (RAM, ROM oder EEPROM) einen Fehler bei der Checksumme
erkennt, wird der gemessene Wert auf 0 rpm gesetzt, der analoge Ausgang zeigt 0 mA bzw. 0 V und das
Relais fallt ab.

Konfiguration des Verhalten der Ausgénge bei einem Systemalarm
(Sammel-) Alarms LED Analoger Ausgang Relais

Strom (T411) Spannung (T412)

NUR Systemfehler

A A Vv bgefall
Systemfehler ODER Sensoriiberwachung us Om 0 abgetallen

9.4.3 (Sammel-) Alarm

Solange ein (Sammel-) Alarm vorhanden ist, werden keine Messungen durchgefiihrt und die Ausgange
verhalten sich wie oben beschrieben. Nach Verschwinden des Fehlers bzw. des Alarmzustands wird der letzte
korrekt gemessene Messwert in Betracht gezogen. Allfallige Uberschreitungen der Grenzwerte wahrend des
Alarms werden nicht beriicksichtigt.
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9.5 Spannungsunterbruch

Wenn die Speisespannung langer als die maximal erlaubte Zeit ausbleibt, so fallen die Ausgénge ab.

D.h. der analoge Ausgang geht auf 0 mA bzw. 0 V, das Relais féllt ab und der ,open collector Ausgang wird
hochohmig.

Wenn die Speisespannung die minimal notwendige Spannung wieder Ubersteigt, beginnt das T400 mit der
Initialisierungsroutine (siehe Kapitel 9.1 Einschalten).

9.6 Displayeinstellungen

9.6.1 Helligkeitseinstellung

Die Helligkeit vom Display kann eingestellt werden, in dem man die Pfeiltaste nach oben oder nach unten
druckt.

9.6.2 Kontrasteinstellungen

Der Kontrast vom Display kann eingestellt werden, indem man den Pfeil nach oben und auf das Viereck driickt
oder den Pfeil nach unten und das Viereck driickt.

10 Mechanische Konstruktion / Gehause

Material des Noryl SE GFN1, Schwarz RAL 9005
Gehauses

Einbau Mit DIN 43835 Form B Haltespange
Klemmen Abnehmbare klemmenleiste.

2.5 mm 2 - Kabel oder 1.5 mm2 flex
AWG 24 - AWG 12

UL CSA
Sicherung nach EN Gehause IP 40
60925 Terminals IP 20

resp. IEC 925
Dimensionen

1412 9 102 5

95 +2

Frontfolie
& front label

75

43:2

[=X

terminal strip
16-pole

i . T e e R
- S
g 3 o
S 2
e B x——xy——wz— TR ——r=—— [y
Beschriftung Isopropanolbesténdiges Typenschild
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Betriebsanweisung T411 / T412 JAQUET AG

11 Zubehor

Schnittstellenkabel PC — T400 Artikel Nr.  830A-36889
Kabel fir Kommunikation zwischen Computer und Tachometer.

USB Adapter fiir das Schnittstellenkabel Artikel Nr.  830A-37598
USB zu RS232 Konverter.

Netzteil 100-240Vac/24Vdc, 1A Artikel Nr.  383Z-05764

12 Instandhaltung / Reparatur

Die Tachometer der T400 Familie bendtigen keine Wartung, da sie einen sehr geringen Drift aufweisen und
weder Batterien noch andere abniitzende Komponenten ausgewechselt werden muissen.

Wenn Sie die Instrumente reinigen, beachten Sie bitte den begrenzten Schutz vor elektrischem Schlag!
Soweit mdglich, sollte der Tachometer wahrend dem Reinigungsprozess von der Speisequelle und allen
anderen mdoglichen Energielieferanten (zum Beispiel Relaisspannung) getrennt werden.

Fir die Reinigung der Oberflache darf nur Spiritus, reinen Alkohol oder Seife verwendet werden.

13Software Versionen

e Ab SW Amplifier Version 1.24 und der Konfigurations-Software 1.15 steht der digitale Sensoreingang (1Q)
zur Verfligung. Zusétzlich ist der Bereich der Messwerte auf 500'000 erhéht worden.

e Ab SW Display Version 1.2 kdnnen Werte bis 999.9k angezeigt werden.

14 Garantie

Die Standardgarantie beinhaltet das Ersetzen oder die Reparatur von Teilen, die einen von JAQUET
bestéatigten Herstellungsdefekt aufweisen, und zwar innerhalb eines Zeitraumes von 12 (zw6lf) Monaten ab
Lieferdatum.

Anreise- und Arbeitskosten sind von der Garantie ausgeschlossen. Die Garantie beinhaltet keine durch
unsachgemasse Nutzung oder durch falsche Benutzung verursachte Schaden.

Beschwerden Uber sichtbare Defekte werden nur akzeptiert, wenn diese innerhalb von 14 Tagen nach Erhalt
der Lieferung der Firma JAQUET mitgeteilt werden.
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15 Konformitatserklarung

LJAQUET Forrular M 5. F3 Rev, 6 Erateller Fraigale: | Dialigm:
e Konformititserkldrung AW TBA l' 032018
EU Declaration of Conformity
{In accordance with |SOMIEC 17050-1)
We,
JAQUET Technology Group AG |
Kunimaihweg 14
CH-4133 Pratteln {
certify and declare under our sala respansibility that the following product(s)
Freguancy Measuremant and Swilching Instruments
+« Tachometers T401/T402
+« Tachometers T411/T442 with Display
an dalivorcd, are in canformity with tho cescntiol reguircmaenta of the following directives:
2014f30/EC EMC
201 1/BS/EC. FoHS_
20121 9/EU WEEE
Canformity fo the directives is assured through the applization of the fallowing harmonized standards:
|EC 61000-4-2 {2000-11) Electrostatic discharge immunity test
IEC 61000-4-3 {2005-05) Radiated, radio fraquency, electromagnetic field immunity lest
IEC B1000-4-4 (2004-07) Electrical Fasf transient/burst immunity test
IEC 51000-4-5 (2001-04) Surge immunity test
IEC 81000-4-6 (2004-10) Conducted high frequency interferance
DO CG-0335 (201912} Env, Tezt Spac for electrical, electranic & programmabla equipmeant &
systems
CIEPR 16-1 (2003-04) Radio disturbance and immunity measuring apparatus
CISFR 16-2 (2003-07) Methods of measurement of disturbances and immunity
Additional information:
The objects of this declaration have been approved by DNV an 2021-02-26 (cartificate no, SFA-A-1008581)

Pratizain, 19.10.2021
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JAQUET AG

Anschlussbild T411/T412

Anschlussbild T411/ T412
Connection Diagram T411/T412
Raccordements T411/T412

Sensoranschluss "
Sensor Input s:' 0":5 Sg;;n. IE -T
Cablage du Capteur e | | \

Elektromagnetische Sensoren

Elektromagnetic Sensor
Capteur électromagnétique
(DSE..., Green Line E...)

Ferostatische Sensoren (2 Draht)

Ferostatic Sensor (2 Wire)

Capteur ferro-statique (2 fils)

(DSF..., NAMUR)

Sensor with NPN Output (Open Collector)

Capteur avec sortie NPN
(DSF..., DSD...)

Sensoren mit Verstirker (push pull)
Sensor with amplifier (push pull)
Capteur avec amplificateur (push pull)

JAQUET

TECHNCOLOCGY GROUP

Frequenzausgang
Frequency Output
Sortie-Fréquence

21

‘ = - = i
- + |
5 -
\—-—: NC  Relais Ausgang
- _NO Relay Output
ol Sortie Relais
\i’i i 4
@ | Q| | (
® ==, D U O
E, ﬁh‘ [ 5h|ﬂ|{5|mgn +¥ | 1G |+Bin| Cpl.|Efnit] NC| NO |CO»1 H [ - ‘ PE| oV [+24\
Sensoren mit NPN- Ausgang (Open Col.) iz | -
g 33 DROOO0RAMOODARAS Q]
- | ) | e
LD |
+, __+
E > E“A\ _1 i = _—l—_
| "m;
@ 0 | | |*I Binareingang Analog Ausgang Speisung
@ | A | Binary Input Analog Output Power Supply
L<}_]> | Entree Binaire Sortie Analogique Alimentation

(DSF..., DSD..., Greenline F..., D..., Y... )

Sensoren mit Verstarker und festem
Triggerpegel bei 1,6/4,5 Volt (DC)

Sensor with ampiifier and fixed O o } 02
trigger at 1.6/4.5 Vot (DC) @ H | |"./\‘l I
Capteur avec amplificateur et niveau | P Pacitibh vontin
2 7o b per1 (Pull Up Widerstand)
de trigger fixé a 1'6_';4'5 Voit (DC) - Pasition of Jumper1 (Pull Up Resistor)
(DSE..., DSD..., Greenline F..., D..., Y...) 5 | Position du Jumper1 (Résistance de Pull Up)
| »
: s " Fl _"{E == o\
Konfiguration des <<Sensor-Eingang>> T |
Configuration settings of the <<Sensor Input== Wi HARDWARE /
Configuration <<Entrée Capteur== A|
|
@® : &9 e s R|
- .
O Analog (Sign.) @ Digital (1Q) E|
Ab Version: SW Amplifier 1.24 | Konfiguration SW 1.15
After version SW Amplifier 1.24 / Configuration SW 1.15
A partir de version: SW Ampl. 1.24/ Configuration SW 1.5
Bezeich. / Label | Beschreibung Description Description
SH Schirm Sensorkabel Screen for the sensor cable Cable blinde du capteur
p— OvVS Sensor Referenzspannung Sensor reference voltage Réference d'alimentation du capteur
P +V Sensor Speisung Sensor power supply Alimentation du capteur
Sign Sensorsignal Sensor signal Signal du capteur
Col Collector Ausgang Open collector output Sortie du collecteur
OC- = = — -
Signalreferenz fur den Open Signal reference for the open Référence de sortie du collecteur
Output Emit !
Collector Ausgang collector output
1Q o] Digitaler Sensor- Eingang Digital sensor input Entrée digitale pour le capteur
NC Offner Normally Closed contact ouverture
Relay NO Schliesser Normally Open contact fermeture
Com gemeinsamer Kontakt Common contact Contact commun
Analog +/+U positiver Pol fir Analogausgang Analog output positive pole Sortie analogique positive
Output -1/-U negativer Pol fir Analogausgang Analog output negative pole Sortie analogigue négative
= . +24V Speilsespannung Power line Tension dalimentation
SSWQ" ov Referenz fur Speisung (GND) Power reference Réference d'alimentation
pRly PE Erde Earth Mise & la terre
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