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作業ࡢ前࡟必࠾ࡎㄞࡳୗࡉい 

当社ࡢ機械ࠊࡣ࡟Ᏻ全࢝ࢭࠊ࣮ࣂン࣮ࢧ等通常作業ࢆᏳ全࡟行࡞えࡿᏳ全装置ࡀ組ࡳ込ࠊࡀࡍࡲࡾ࠾࡚ࢀࡲ

機械ࡣ十ศ注意࡚ࡋ୎寧ྲྀ࠾࡟扱いୗࡉいࠋ 

保ᏲࠊⅬ検ࠊ部品交換等࡛やࢆࡴ得ࡎ機械ࡢ中࡟手ࢆ入ࡿࢀ場合ࡎࡲࠊࡣ電源ࢥࢆࢢࣛࣉンࢭンࡽ࠿ࢺ抜

 ࠋいࡉୗ࡚ࡗ࡞行࡟後ࡓࡗ断ࢆ供給࣮࢔࢚ࡁ抜ࢆࢫ࣮࣍ࡢ圧縮空気ࠊࡕ断ࢆ電源供給࡚ࡋ等ࡃ

機械䛾アー䝇線䛿䚸常時取付けた䜎䜎䛻䛧䛶おい䛶下さい䚹 

あࡀ場合ࡿあ࡚ࡋ外ࡾྲྀࡀ等࣮ࣂᏳ全࢝࡟Ⅽࡿࡍㄝ明ࡃࡼࢆ内部ࠊࡣᅗ࡛ࠊ⤮ࠊ写真ࡢ扱ㄝ明書中ྲྀࡢࡇ

‶ࢆᏳ全規格࡞特別ࡢ客様࠾ࠊࡓࡲࠋいࡉい࡛ୗ࡞ࡉ外ࡾྲྀࢆ࣮ࣂᏳ全࢝࡟対⤯ࡣ通常作業中ࠊࡀࡍࡲࡾ

 ࠋࡍࡲࡾあࡀ場合ࡿ࡞異ࡀ外観ࡢ類࣮ࣂᏳ全࢝ࠊⅭࡍࡓ

 

 

 

 

注意㸦抜粋㸧 

使ࢆ目的࡛機械ࡢ用途௨外ࡓࡗ従࡟扱ㄝ明書ྲྀࡢࡇ

用ࠋࢇࡏࡲࡁ࡛ࡣ࡜ࡇࡿࡍ 

 

機械ࡢ保Ᏺ㸦Ⅼ検ࠊ消耗品ࠊ破損部品ࡢ交換ࢆ含ࡴ㸧

 ࠋࡍࡲࡁ戴࡚ࡗ責任࡛行ࡢ客様࠾ࠊࡣ

 

機械ࡾྲྀࡢ扱いࠊ保Ᏺ࡟関࠾ࡿࡍ問い合わࡣࡏ当社

 ࠋࡍࡲࡾ࠾࡚ࡗ部࡛伺ࢫࣅ࣮ࢧࢻ࣮ࣝ࢕ࣇࡢ

 ࠋࡍࡲࡾ࠾࡚ࡗ行ࡶࢫࣅ࣮ࢧ出張ࡢ᭷料࡛ࠊࡓࡲ

 注意ࡢ時ࡏ問い合わ࠾

機械࡟対࠾ࡿࡍ問い合わࡢࡏ㝿ྲྀࡢࡇࠊࡣ࡟扱

ㄝ明書ࠊ及びᅗ面等ࡢ資料࠾ࢆ手元࡟置ࡁ当社

 ࠋいࡉୗࡋ話࠾࡜部員ࢫࣅ࣮ࢧ࣮࣐ࢺࢫ࢝

䜎た䚸以下䛾情報をお知䜙せ下さい｡ 

 
1.会社ྡ 

2.ఫ所ࠊ電話番号 

3.御担当者ྡࠊ部署ࠊ内線番号 

㸦当社ࡾࡼ連絡ࡢ㝿必要࡞事㡯㸧 

4.当社機械ࡢ型番ࠊ管理番号 

㸦機械ࡢ銘版࡟刻༳࡚ࢀࡉいࡍࡲ㸧 

 型番ࡢ㺂端子㸧ࢱࢡࢿࢥ製品㸦ࡢ使用中ࡈ.5

 概要ࡢࡏ問い合わ࠾.6

7.緊急ᗘ 

8.不具合箇所ࡢㄝ明 

 意見ࡈࡢ客様࠾ࠊ情報ࡢ௚ࡢࡑ.9

Ᏻ全ୖࡢ注意 

保Ᏺࡘ࡟い࡚ 
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第 1章 ࡟ࡵࡌࡣ 
 
本ྲྀ扱ㄝ明書࢔ࠊࡣンࢱࢫ࣭ࣉンࢪ࢘ࣁࢆࣝࢼ࣑࣮ࢱࢺ࢖࣓ࢢ࣐ࢻ࣮ࢲン࡬࣮࢕ࢸࣅࣕ࢟ࢢ自動挿入㸦1
連端子㸧ࣛࢺ࢖࣓ࢢ࣐ࠗ ࡿࡍン࢖࣒ࢲンࣙࢩ࣮ࢧン࣮ࣔ࠘ࣝࣗࢪ 装置࡟関ྲྀࡿࡍ扱ㄝ明書࡛ࠋࡍ 
作業ࡢ前࡟必࠾ࡎㄞࡳୗࡉいࠋ 
 
本機ࢆࣝࢼ࣑࣮ࢱࡢୖ࣮ࣝࣜࠊࡣ 1個ษ断ࢪ࢘ࣁࡋン࡟࣮࢕ࢸࣅࣕ࢟ࢢ向࡚ࡅ任意㸦検出機能᭷ࡾ㸧ࡢ
 ࠋࡍ࡛࣮ࣝࣗࢪࣔࡿࡍ挿入࡟࣮࢕ࢸࣅࣕ࢟ࢢンࢪ࢘ࣁࢆ端子ࠊࡋ動作࡛ࢡ࣮ࣟࢺࢫ
付い࡟設備ࡢ及び固定等ࡵ఩置決ࡢ࣮࢕ࢸࣅࣕ࢟ࢢンࢪ࢘ࣁࠊ布線ࣖ࢖ワ࣭ࢺࢵࢿࢢ࣐ࡢ࡬ࢢンࢪ࢘ࣁ

 ࠋいࡉ用意ୗࡈ客様࡛࠾ࡣ࡚
 
 ࠋࡍ࡛ࣉ࢖ࢱࡿࢀࡉ制御ࡀ各動作ࡾࡼ࡟送ཷ信ࡢ信号࡜設備ࡢ側࣮ࣕࢳࢫࢡࢵ࢕ࣇࢡワ࣮ࡣ本機ࠊࡓࡲ
詳細ࡘ࡟い࡚ࡣ弊社࠾࡛ࡲ問い合わࡏୗࡉいࠋ 
 

調整㸭交換作業等ࡢ㝿ࠊࡣ必ࡎ電源及び࢚ࡢ࣮࢔供給ࢆ遮断࡚ࡋୗࡉいࠋ 

尚ࠊ本文中ᕥᅗࡀࢡ࣮࣐ࡢ付い࡚いࡿ㡯目ࡀࡅࠊࡣ等ྍࡢ能性ࡀ᭷ࡿ場合ࡢ注意事㡯ࢆ

記載࡚ࡋいࠋࡍࡲ 
交換㸭調整作業ࡢ㝿ࡣ࡟十ศ注意࡚ࡋ行࡚ࡗ࡞ୗࡉいࠋ 

 

記載࡚ࢀࡉいࡣ⤮ࡿศࡾ࠿やࡃࡍㄝ明ࡵࡓࡿࡍ実㝿࡜異࡚ࡗ࡞いࡿ場合ࡀ御ᗙいࠋࡍࡲ 

尚ࠊ本文中ᕥᅗࡀࢡ࣮࣐ࡢ付い࡚いࡿ㡯目ࠊࡣ部品ࡢ破損や動作不良ࢆ起ྍࡍࡇ能性ࡀ

᭷ࡿ場合ࡢ注意事㡯ࢆ記載࡚ࡋいࠋࡍࡲ 
 
 

本文中ᕥᅗࡀࢡ࣮࣐ࡢ付い࡚いࡿ㡯目ྲྀࡣ扱い࡟㝿࢖࣏࡚ࡋンࢺや追記事㡯ࢆ記載ࡋ

࡚いࠋࡍࡲ 
 

 
 

 
 

༴ 険 

注 記 

付 記 
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第 2章 ࣐ࢩン௙様 

 
 ン構成参照ࢩ࣐ 重量 㸸 第㸱章ࠊࢬ࢖ࢧンࢩ࣐ 2.1

2.2 電源 㸸 AC㸯㸮㸮Vみ10％ 単相 50/60Hz 㸯㸳A 

2.3 空気圧 㸸 㸮㸬㸲㹋㹎㹟 ( 4 kg/cm2 ) 
 ࠋࡍ不要࡛ࡣ給油࡛ࡢࡍ࡛ࣉ࢖ࢱ無給油ࡣ࣮ࢲンࣜࢩ࣮࢔࢚ 

 参考値㸧 ࡋ検出無࢕ࢸࣅࣕ࢟ࠊࡾ㸯個送ࣝࢼ࣑࣮ࢱ㸸 㸰㸬㸳sec/cycle㸦 ࣒࢖ࢱࣝࢡ࢖ࢧ 2.4

 不良ࢺࢵࢭ端子 *   ࢀ㸸 * 端子ษ ࢡࢵ࣮ࣟࢱン࢖ 2.5
* 端子送ࡾ不良   * ࣒࣮ࣅンࣝࣈ࣮ࢸࢢ動作ࢱ
 ࢺ࢘࢔࣒࢖

 * PLC異常  
 * 挿入࣮ࣔࣝࣗࢪ原Ⅼ異常  * ࣒࣮ࣅン࣮࣎ࢧࣝࣈ࣮ࢸࢢ
原Ⅼ異常 
 * 挿入ୗ死Ⅼ異常  * ࣒࣮ࣅン࣒࣮ࣛ࢔࣮࣎ࢧࣝࣈ࣮ࢸࢢ 
 ࢫ選択࣑ࢻ運転࣮ࣔ * ࣝ࣋ࣛࢺ࣮ࣂ࣮࢜ࢢンࣅ࣮࣒ * 
 * 挿入量記憶無ࡋ  * 挿入量記憶無ࡋ 
 動作異常-ࢲンࣜࢩ * 

 
 

2.6 設置姿勢 㸸 水ᖹࡣࡓࡲ垂直 

2.8 挿入端子数 㸸 㸯端子 

2.9 挿入ࢡ࣮ࣟࢺࢫ 㸸 㸰㸳 mm 
 
2.10 挿入力 㸸 㸯㸰㸮 kg 
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第 3章 ࣐ࢩン構成 
 
 
 

 
 

AIR FILTER REGULATORお客様準備品 

推奨品 㸸 Ｓ㹋㹁製 ࠗ㸿Ｗ㸱㸮㸮㸮-㸮㸰㹀㹅  ࠘

 約㸱ｋｇ ࢺ࣮࣏ࢧ࣮ࣝࣜ

㸦REEL SUPPORT㸧 

制御盤    約㸱㸲ｋｇ 

㸦CONTROL BOX㸧 

操作࣎ࢫࢡࢵ  約㸱ｋｇ 

㸦OPERATION BOX㸧 

㸴㸮㸮 

㸯㸴㸮 

㸰㸮㸮 
㸳㸮㸮 

㸰㸳㸮 
㸳㸮㸮 

㸰㸮㸮 

㸳㸱㸮 
㸯㸱㸳 㸲㸮㸮 

㸱㸷㸮 

φ㸯㸮 

 ࢫ࣮࣮࣍࢔࢚

 客様準備品࠾

㹄ｉｇ 㸱㸫㸯 

㸳㸮㸮㸮 

㸳㸮㸮㸮 

㸳㸮㸮㸮 

 約㸲㸵ｋｇ  ࣮ࣝࣗࢪ࣮ࣔࢱ࣮ࢧン࢖

㸦INSERTER MODULE㸧 
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第 4章 各部ࡢㄝ明 

本機࢖ンࡣ࣮ࣝࣗࢪ࣮ࣔࢱ࣮ࢧୗ記ࡽ࠿ࢺࢵࢽࣘࡢ構成ࠋࡍࡲࢀࡉ 

 部ศ (Inserter Sub Ass'y) P/N 㸯㸳㸷㸴㸵㸵㸰㸫㸰࣮ࢱ࣮ࢧン࢖ 1
ձ ࣒࣮ࣅンࣝࣈ࣮ࢸࢢ㸿ＳＳＹ P/N 㸯㸳㸷㸴㸵㸵㸲㸫㸰 
ղ ࣮ࣜࣝࢺ࣮࣏ࢧ㸿ＳＳＹ P/N 㸷㸯㸷㸲㸰㸳㸫㸯 
ճ ࢚ࣞࣝ࢝ࣜࢺࢡ㸿ＳＳＹ P/N 㸯㸳㸷㸴㸵㸵㸵㸫㸰 

 P/N 㸯㸳㸷㸴㸵㸵㸱㸫㸰 (Conversion Kit) ࢺࢵン࢟ࣙࢪ࣮ࣂンࢥ 2
ձ ࢖ンࣙࢩ࣮ࢧンࣈ࣮ࣗࢳ㸿ＳＳＹ P/N 㸯㸳㸷㸴㸵㸵㸶㸫㸰 
ղ ࢻ࣮࢕ࣇࣝࢼ࣑࣮ࢱ㸿ＳＳＹ P/N 㸷㸱㸷㸳㸵㸱㸫㸵 

 
௨ୗ࡟各部ࡢ機能ࢆㄝ明ࠋࡍࡲࡋ 

 
 部ศ࣮ࢱ࣮ࢧン࢖ 4.1

ࡓࡵ࡜ࡲࢆい部ศ࡞ࢀࡉ影響࡚ࡗࡼ࡟変更ࡢࣝࢼ࣑࣮ࢱ適用ࡋ構成ࢆ主要部ࡢ本体ࡣࢺࢵࢽࣘࡢࡇ

 ࠋࡍ࡛ࡢࡶ
出荷時ࢥࡣ࡟ンࣙࢪ࣮ࣂン࢟ࡀࢺࢵ組ࡳ込୍ࢀࡲ体࡚ࡗ࡞࡜いࠋࡍࡲ 
 
本体ࠊࡣ水ᖹࡣࡓࡲ垂直࡟設置ྍࡀ࡜ࡇࡿࡍ能࡛あ࠾ࠊࡾ客様ࡢワ࣮ࢡ自動化ࣛ࢖ンࡢ状況࡟合わࡏ

設置出来ࠋࡍࡲ 
又ࠊ作業ྎ࡟固定࣋ࡾࡼ࡟࡜ࡇࡿࡍンࢩ࣐ࢳンࡶ࡚ࡋ࡜使用ྍ能࡛ࠋࡍ 
固定ࡿࡍ場合ࡣ指定ࢆ࣮࢟ࡢ使用ࠊࡋ挿入荷重࡟耐えࡼࡿࢀࡽう࡟指定ྲྀࡓࢀࡉ付ࡀࡅ必要࡛ࠋࡍ 
 
 ࠋいࡉୗ࡚ࡋ固定࡟఩置࡞必要ࡣࢺ࣮࣏ࢧ࣮ࣝࣜ
水ᖹ࡟設置ࡿࡍ場合ࣜࠊ ࣮ࣝ回転軸ࡢ端ୖࣝࣈ࣮ࢸࡀ面ࡾࡼୗ方ࡿ࡞࡟Ⅽ࡟ࣝࣈ࣮ࢸ逃ࡋ穴等ࡀ必要

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡋ参照ࢆ合い寸法ᅗྲྀࡣい࡚ࡘ࡟詳細ࠋࡍࡲࡾ࡞࡜
 ࠋࡍࡲࡋࡵ勧࠾ࢆ࡜ࡇࡿࡍ付加ࡌ応࡟必要ࠊࢇࡏࡲい࡚ࡋ付属ࡣࢻ࢖࢞ࣝࢼ࣑࣮ࢱࠊࡓࡲ
 

 ࢺࢵン࢟ࣙࢪ࣮ࣂンࢥ 4.2

適用ࣈ࢚࢘࡜ࣝࢼ࣑࣮ࢱ寸法࡟応࡚ࡌ変更ࡿࢀࡉ部ศࢥ࡚ࡵ࡜ࡲࢆンࣙࢪ࣮ࣂン࢟࡜ࢺࢵ総称ࢀࡉ

 ࠋࡍࡲ
 
ター䝭䝘䝹䛾型番や仕様䛾違い䛻䜘䜚選択さ䜜た部品䛻䜘䜚構成さ䜜䚸出荷時䛿仕様䛻適応䛧た部品䛜組䜏込

䜎䜜䛶お䜚䜎䛩䚹 

こ䜜䜙䛿任意䛻交換䛷䛝䜛䜘う䛻取付け再現性を有䛧た標準化設計䛸䛺䛳䛶お䜚䜎䛩䚹 
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第 5章 設置手㡰 

 ࠋࡍࡲࡋい࡚ㄝ明ࡘ࡟㡯目ࡁ࡭ࡍ用意ࡈ客様࡛࠾ࡣ࡛ࡇࡇ

1 本体及び࣮ࣜࣝྲྀࡢࢺ࣮࣏ࢧ付ࡅ 
2 空気圧及び電源ࡢ供給 
3 ワ࣮࣮ࣕࢳࢫࢡ࢕ࣇ ࢡ㸦ࢪ࢘ࣁンཷ࣮࢕ࢸࣅࣕ࢟ࢢ治具㸧準備 
 

5.1 本体ྲྀࡢ付ࡅ 
ྲྀ合い寸法ᅗࢆ参考ࢩ࣐࡟ン本体及び࣮ࣜࣝࢆࢺ࣮࣏ࢧ必要࡞姿勢࡛設置ࠊࡋ固定࡚ࡋୗࡉいࠋ 
設置用ࡣࣝࣈ࣮ࢸࡢ振動やࡀࡾࡑ発生࡞ࡋいࡼう࡞剛性ࡢあࡿ構造࣭材質ࢆࡢࡶࡢ使用࡚ࡋୗࡉいࠋ 
 

࢔ࣜࣕ࢟ࡵ緩ࢆࢪࢿࢺࢵࢭࡢ࣒࣮ࣗ࢟ࣂ用ࣉࢵࢳ࢔ࣜࣕ࢟ࠊࡣ㝿ࡿࡅ付ྲྀࢆン本体ࢩ࣐

 ࠋいࡉୗ࡚ࡗ࡞行࡚ࡋ外ࡾྲྀࢆ࣒࣮ࣗ࢟ࣂ用ࣉࢵࢳ
 

 
5.2 空気圧及び電源ࡢ供給 
φ10ࢆࢫ࣮࣮࣍࢔࢚ࡢ使用࡚ࡋ指定ࡢ空気圧ࢆ供給ࠋࡍࡲࡋ 
使用圧縮空気࡟水ศやࡢ࡝࡞࣑ࢦ異物ࡀ混入࡜ࡿࡍ誤動作ࡿࡍ事ࡀ᭷ࠋࡍࡲࡾ 
制御盤࡜操作࣎ࠊࢫࢡࢵ及び࣮ࣔࣝࣗࢪ本体ࢆ接⥆࡚ࡋୗࡉい㹿(詳細ࠊࡣ࡚ࡋࡲࡁࡘ࡟㹄ｉｇ㸱㸫㸯
 (ࠋいࡉୗ࡚ࡋ参照ࢆ
制御盤内底面ࡢ端子ྎ࡟ୗ記ࡼࡢう࡟ AC100V電源ࢆ供給࡚ࡋୗࡉいࠋ 
ୗࠊࡋ外ࢀࡒࢀࡑࢆ短絡ࡢN1㸫N2間ࠊL1㸫L2間ࠊࡣ場合ࡿࡍ⥆接ࢆンࢱ非常停Ṇ࣎࡟外部ࠊࡓࡲ
記ࡼࡢう࡟接⥆࡚ࡋୗࡉい㹿 

 
 
電源࠾ࡣࣝࣈ࣮ࢣ客様側࡛ࡈ準備ࡉࡔࡃいࠋ 

注 記 

AC100
V 

࢔ ࣮ ࢫ

線 

外部非常停Ṇ࣎ࢱン 

付 記 
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5.3 ワ࣮࣮ࣕࢳࢫࢡ࢕ࣇࢡ 
ワ࣮ࢆࣝࢼ࣑࣮ࢱࢺ࢖࣓ࢢ࣐ࡣ࣮ࣕࢳࢫࢡ࢕ࣇࢡ挿入ࡿࡍ対象物(ワ࣮ࢡ)ࢆ固定ࡿࡍⅭࠋࡍ࡛ࡢࡶࡢ 
設計㸭製作࡟㝿ࠊࡣ࡚ࡋ఩置決ࡵ精ᗘ࡜挿入荷重࡟十ศ耐えࡼࡿࢀࡽうࠊ精ᗘ及び強ᗘ࡟余裕ࢆ持ࡓ

 ࠋいࡉୗ࡚ࡋ࡟構造ࡓࡏ
㸦ワ࣮࡟ࢡ複数ࡀ࢕ࢸࣅࣕ࢟ࡢいࢁい࡞ࢁ方向࡛設計࡚ࢀࡉいࡿ場合ࠊワ࣮ࡣ࣮ࣕࢳࢫࢡ࢕ࣇࢡ移動

及び఩置決ࡵ機能ࢆ᭷ࡿࡍ必要ࡀあࠊࡓࡲࠋࡍࡲࡾワ࣮࠾ࡣ࣮ࣕࢳࢫࢡ࢕ࣇࢡ客様࡛御準備ୗࡉいࠋ㸧

ࠝ㹄ｉｇ 5-3-2ࠞ 
尚ࠊ端子挿入時ࣅ࣮࣒ࡢンࣝࣈ࣮ࢸࢢ高ࡣࡉୗ死Ⅼ㸦୍ࡀࣝࣈ࣮ࢸ番ୗࡓࡗࡀ状態㸧࡟ୖࡾࡼ㸯～㸲

㎜ୖࡓࡗࡀ範ᅖ࡛使用࡚ࡋୗࡉいࠋ㸦端子挿入時࢖ࠊンࣈ࣮ࣗࢳ࣮ࢱ࣮ࢧୗ面ୖ࢕ࢸࣅࣕ࢟࡜面ࡢ推

奨隙間ࡣ㸮㸬㸰～㸮㸬㸱㎜࡛ࠋࡍ㸧 
推奨高ࠊࡣࡉୗ死Ⅼ࡬ୖࡾࡼ 㸯㸬㸳㎜～㸱㸬㸳㎜ ࡢ範ᅖ࡛ࠋࡍ 
㸦࢟ࣕ࢕ࢸࣅ検出ྍ能範ᅖࡣୗ死Ⅼࡾࡼ約㸮㸬㸳～㸲㸬㸳㎜ࡢ範ᅖ࡛ࠋࡍ㸧 
 
ୗ死Ⅼ及び࣒࣮ࣅンࣝࣈ࣮ࢸࢢ高ࡉ確認࣮ࣝࣗࢪࣔࡣᕥ側面ࢆ࣮ࣂ࢝ࡢ外ࢡࢵࣟࣈࡓࡋ隙間࡛確認

 ࠋいࡉୗ࡚ࡋ
㸦ୗ死Ⅼ時ࡢ隙間ࡣ約㸰㸬㸮㎜࡛ࠋࡍ㸧ࠝ 㹄ｉｇ 5-3-1ࠞ 
 

 
 
 
 
 

測定時ࡣ隙間࡟指࡞ࡲࡉࡣ࡝࡞いࡼう十ศ注意࡚ࡋ行࡚ࡗ࡞ୗࡉいࠋ 
 
 
࡞ࡉ࠿電気࡛動ࢆࣝࣈ࣮ࢸࢢンࣅ状態࡛࣒࣮ࡔࢇ挟ࢆ物࡟隙間ࡉ高ࣝࣈ࣮ࢸࢢンࣅ࣮࣒

い࡛ୗࡉいࠋ 
部品ࢆ破損ࡿࡏࡉ事ࡀ᭷ࠋࡍࡲࡾ 
 

 確認隙間ࡉ高ࣝࣈ࣮ࢸࢢンࣅ࣮࣒

注 記 

༴ 険 

㹄ｉｇ 㸳㸫㸱㸫㸯 
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6章 ࣐ࢩンࣉࢵ࢔ࢺࢵࢭ及び調整手㡰 
 

調整ࡢ全࡚ࠊࡏࡉ㸱～㸲回動作ࢆ࣮ࣝࣗࢪࣔࠊࡽࡓࡋࡲࡾ終わࡀ及び調整ࣉࢵ࢔ࢺࢵࢭ

 (114-2066参照 ࠊ付適用規格 114-2046ྲྀ)ࠋいࡉୗ࡚ࡋ確認ࢆ事ࡿい࡚ࢀ行わࡃࡋṇࡀ
尚ࠊ各調整ࡣ必要࡟応ࢆ࣮ࣂ࢝ࡌ外࡚ࡋୗࡉいࠋ 
 ࠋいࡉୗ࡚ࡗ࡞行࡚ࡋ遮断ࢆ࣮࢔電源及び࢚ࡣ㝿ࡍ外ࢆ࣮ࣂ࢝
調整後࢝ྲྀࢆ࣮ࣂ付ࡅ後ࠊ電源及び࢚ࢆ࣮࢔供給࡚ࡋ動作確認ࢆ行࡚ࡗ࡞ୗࡉいࠋ 
 

 
 ࡋ外ࡾྲྀ࡜ࢺࢵࢭࡢࣝࢼ࣑࣮ࢱ 1
 ఩置調整ࢻ࣮࢕ࣇࡢࣝࢼ࣑࣮ࢱ 2
 調整ࡉ挿入深ࡢࣝࢼ࣑࣮ࢱ 3
 調整ࡢࢻ࣮ࣞࣈ࣒ࣜࢺ 4
 調整ࡢࢻ࣮ࣞࣈ࣒ࣜࢺ࣒ࢺ࣎ 5

 
 ࡋ外ࡾྲྀ࡜ࢺࢵࢭࡢࣝࢼ࣑࣮ࢱ 6.1
ձ ࡾྲྀ࡟ࢺ࣮࣏ࢧ࣮ࣝࣜࢆࣝࢼ࣑࣮ࢱ付ࢆࣝࢼ࣑࣮ࢱࠊࡅ引ࡁ出ࠋࡍࡲࡋ 
ղ ࣁンࢆࢢࢵࣛࢻࣝࢻ手前࡟倒ࡢࡑࠊࡋ状態࡛ࣝࢼ࣑࣮ࢱ挿入口ࢆࣝࢼ࣑࣮ࢱࡽ࠿挿入ࠋࡍࡲࡋ 
ࠝ㹄ｉｇ 6-1-1ࠞ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
ճ 挿入口ࢆࣝࢼ࣑࣮ࢱࡽ࠿挿入࢕ࣇࢻ࣮࢕ࣇࠊ࡚ࡋン࣮࢞ࡢ爪࡟引ࡗ掛ࢆࣝࢼ࣑࣮ࢱ࡛ࡲࡿ࠿送ࡾ

込࡛ࢇୗࡉいࠋ 
մ 操作࣎ࡢࢫࢡࢵ連動㸭単動ษ換え͆ࢆࢳࢵ࢖ࢫ単動͆側ࠊࡋ࡟電源࣎ࢱンࢆ押࡚ࡋୗࡉいࠋ 
յ 電源ࣛンࡀࣉⅬ灯ࠊࡋ原Ⅼ復帰࣎ࢱンࡀⅬ滅ࡍࡲࡋ㹿 
ն 原Ⅼ復帰࣎ࢱンࢆ押ࡢࢱ࣮࣮ࣔ࣎ࢧࠊ࡚ࡋ原Ⅼ復帰ࢆ行࡞いࡍࡲ㹿原Ⅼ復帰完了後࡟原Ⅼ復帰࣎

 㹿ࡍࡲࡋⅬ滅ࡀンࢱ࣎ࢺࢵࢭ端子ࠊࡾ変わ࡟Ⅼ灯ࡽ࠿Ⅼ滅ࡀࣉンࣛࡢンࢱ
շ 端子送ࢱ࣎ࡾンࢆ押࢕ࣇࢻ࣮࢕ࣇ࡜ࡍン࣮࢞ࡀ動作ࠋࡍࡲࡋ端子送ࢱ࣎ࡾンࢆ数回押࣑࣮ࢱ࡚ࡋ

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡗ送ࢆࣝࢼ࣑࣮ࢱ࡛ࡲࡿ見えࡀ先端ࡢࣝࢼ
ո ࣉࢵࢸࢫ㸭自動ษ換え͆ࢆࢳࢵ࢖ࢫ自動͆側ࠊࡋ࡟端子ࢱ࣎ࢺࢵࢭンࢆ押ࡍࡲࡋ㹿ࢆࣝࢼ࣑࣮ࢱ

㸯回送ࠊࡾ端子挿入動作ࢆ行࡚ࡗ再ᗘࢆࣝࢼ࣑࣮ࢱ㸯回送ࠋࡍࡲࡾ 
端子挿入動作後㺂ࣝࢼ࣑࣮ࢱ経路࡟残࡚ࡗいࡿ端子ࡢษࢀ端ࡾྲྀࢆ除い࡚ୗࡉいࠋ 
(端子ࢺࢵࢭ運転)端子ࢱ࣎ࢺࢵࢭンࣛࡢンࡀࣉⅬ滅ࡽ࠿Ⅼ灯࡟変わࠊࡾ原ⅬࣛンࡀࣉⅬ灯ࢫ࡚ࡋ
ࡏࡲ出࡚いࡀ原Ⅼࡢンࢩ࣐ࡣい場合࡞ࡋⅬ灯ࡀࣉ原ⅬࣛンࠋࡍࡲࡋⅬ滅ࡀࣉンࣛࡢンࢱ࣎ࢺ࣮ࢱ

 㹿ࢇ
 㹿ࢇࡏࡲい࡚ࡗあࡀ఩置ࡾ送ࡢࣝࢼ࣑࣮ࢱࠊࡣい場合࡞ࡋⅬ滅ࡀࣉンࣛࡢンࢱ࣎ࢺ࣮ࢱࢫࠊࡓࡲ
 ࠋࡍࡲࡋⅬ滅ࡀࣉンࣛࡢンࢱ࣎ࢺ࣮ࢱࢫࠊ࡜ࡿࡃ࡟఩置࡞ṇ常ࡀࣝࢼ࣑࣮ࢱ

 

注 記 

 ン࣮࢞࢕ࣇࢻ࣮࢕ࣇ

 ࢢࢵࣛࢻࣝࢻンࣁ
 挿入口ࣝࢼ࣑࣮ࢱ

㹄ｉｇ 㸴㸫㸯㸫㸯 
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端子送ࢱ࣎ࡾンࢆ押1ࠊ࡜ࡍ回押ࣝࢼ࣑࣮ࢱ࡟࡜ࡈࡍ送ࢆࡳࡢࡾ行࡞いࠋࡍࡲ 
尚ࡢࡇࠊ操作ࢆ行ࡓࡗ࡞場合ࠊࡣ端子ࢱ࣎ࢺࢵࢭンࣛࡢンࡀࣉⅬ滅状態ࠊ࡛ࡢࡍࡲࡾ࡞࡟

再ᗘ端子ࢺࢵࢭ運転ࢆ行࡞いࠊ端子ࢱ࣎ࢺࢵࢭンࣛࡢンࢆࣉⅬ灯状態࡚ࡋ࡟ୗࡉい㹿 
 

 
չ ࣉࢵࢸࢫ㸭自動ษ換えࣉࢵࢸࢫࢆࢳࢵ࢖ࢫ側࡟倒ࢱ࣎ࢺ࣮ࢱࢫ࡚ࡋンࢆ押࡚ࡋୗࡉいࠋ 

1 回押ࣝࢼ࣑࣮ࢱ࡟࡜ࡈࡍ送ࣅ࣮࣒࡜ࡾンࣝࢼ࣑࣮ࢱࠊࢢษ断࡜端子挿入ࠊ復帰ࡢ動作ࢆ行࡞い
 ࠋࡍࡲ
異常ࣉࢵࢸࢫࡤࢀࡅ࡞ࡀ㸭自動ษ換え͆ࢆࢳࢵ࢖ࢫ自動͇側࡟倒ࢱ࣎ࢺ࣮ࢱࢫ࡚ࡋンࢆ押࡚ࡋୗ

 ࠋいࡉ
ࡀ࣮ࣝࣗࢪࣔ  ࠋࡍࡲࡋ動作ࣝࢡ࢖ࢧ1

պ 1 ษ࢔ࣜࣕ࢟ࡢࣝࢼ࣑࣮ࢱࡓࢀࡉ排出ࡽ࠿ࣈ࣮ࣗࢳンࣙࢩ࣮ࢧン࢖ࠊい࡞数回行ࢆ動作ࣝࢡ࢖ࢧ
断఩置࡚ࡋࢡࢵ࢙ࢳࢆୗࡉいࠋ 
 ࠋࡍṇ常࡛ࡣ఩置ࡾ送ࡢࣝࢼ࣑࣮ࢱࠊࡤࢀᕥ右均等࡛あࡀษ断఩置࢔ࣜࣕ࢟

ջ ࡢࣝࢼ࣑࣮ࢱ送ࡾ఩置ࡀṇ࡞ࡃࡋい時ࢻ࣮࢕ࣇࡢࣝࢼ࣑࣮ࢱࠊࡣ఩置調整࡛調整࡚ࡋୗࡉいࠋ 
ռ ࡾྲྀࡢࣝࢼ࣑࣮ࢱ外࢕ࣇࢻ࣮࢕ࣇࠊࡣࡋン࣮࢞ࡢ操作部ࢆ押ࡓࡆୖࡋ状態࡛ࢆࣝࢼ࣑࣮ࢱ引ࡁ出

 ࠋࡍࡲࡋ
 
 

 ఩置調整 ࠝ㹄ｉｇ 6-2-1ࠞࢻ࣮࢕ࣇࡢࣝࢼ࣑࣮ࢱ 6.2
ࡋ調整࡚ࡋ廻ࡾࡃࡗゆࢆࢪࢿ調整ࢻ࣮࢕ࣇࠊࡵ緩ࢆࢺࢵࢼ調整ࢻ࣮࢕ࣇࡣ఩置調整ࡾ送ࡢࣝࢼ࣑࣮ࢱ

 ࠋࡍࡲ
1回転࡛ 0.7mm移動ࠋࡍࡲࡋ 
調整完了後࡛ࢺࢵࢼ固定ࣝࢼ࣑࣮ࢱࡋ送ࢆࡾ確認࡚ࡋୗࡉいࠋ 
ࢺࢵ࢝ࡎ必ࠊ調整後ࠋࡍࡲࡾ変わࡀ寸法ࣈࢱࣇ࢜ࢺࢵ࢝ࡢ端子ࠊ࡜ࡿࡍ調整ࢆ఩置ࡾ送ࡢࣝࢼ࣑࣮ࢱ

 㸧ࠋ࡜ࡇࡿࡍ足‶ࢆMax0.25mm௨ୗࠊࡃ良ࢫンࣛࣂ㸦ᕥ右ࠋいࡉୗ࡚ࡋ確認ࢆᕥ右寸法ࡢࣈࢱࣇ࢜
 

㺀反ࡣ時ࡢࡂ過ࡾ送ࠊ࡟見࡚㺀時計方向㺁ࡾࡼ右側࣮ࣝࣗࢪࣔࡣ㝿ࡢ不足ࡾ送ࡀࣝࢼ࣑࣮ࢱ

時計方向㺁࡟廻࡚ࡋୗࡉいࠋ 
 

 

付 記 

付 記 

㹄ｉｇ 㸴㸫㸰㸫㸯 

 

 ࢺࢵࢼ調整ࢻ࣮࢕ࣇ

 ࢪࢿ調整ࢻ࣮࢕ࣇ
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 調整 ࠝ㹄ｉｇ 6-3-1ࠞࡢ(挿入端࣮ࢱ࣮ࢧン࢖)ࡉ挿入深ࣝࢼ࣑࣮ࢱ 6.3

 

電源及び空気源ࢆ遮断࡚ࡋ行࡚ࡗ࡞ୗࡉいࠋ 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
ձ ࢝ࣜࣉࢵン࡟ࢢ付い࡚いࡿ調整固定࢖࡜ࢺࢵࢼン࣮ࢱ࣮ࢧ固定ࢆࢪࢿ緩࡚ࡵୗࡉいࠋ 
ղ ࢖ンࢆ࣮ࢱ࣮ࢧ調整࡟ࢪࢿ密着ࠊࡲࡲࡓࡏࡉ調整ࢆࢪࢿ廻࡚ࡋୗࡉいࠋ 
1回転࡛)ࠋࡍࡲࡋ移動࡟ୗୖࡀ࣮ࢱ࣮ࢧン࢖ 0.5mm移動ࠋࡍࡲࡋ) 
 

挿入ࡀ浅い時ୖ࣮ࣝࣗࢪࣔࡣ側ࡾࡼ見࡚㺀時計方向㺁ࠊ࡟挿入ࡀ深い時ࡣ㺀反時計方向㺁࡟

廻࡚ࡋୗࡉいࠋ 
 
 

ճ 調整ࡀ終わࡽࡓࡋࡲࡾ調整固定ࢆࢺࢵࢼ締࡚ࡵୗࡉいࠋ 
մ 調整࢖࡜ࢪࢿン࣮ࢱ࣮ࢧ及びࡀࢻ࣮ࣞࣈ࣒ࣜࢺ密着࡚ࡋいࡇࡿ事ࢆ確認࡚ࡋୗࡉいࠋ 
յ ࢖ン࣮ࢱ࣮ࢧ固定ࢆࢪࢿ締࡚ࡵୗࡉいࠋ 
ն 再調整ࡀ必要࡞場合ࡣձ～յࢆ繰ࡾ返࡚ࡋୗࡉいࠋ 

 
 調整 ࠝ㹄ｉｇ 6-4-1ࠞࡢࢻ࣮ࣞࣈ࣒ࣜࢺ 6.4
 

 
電源及び空気源ࢆ遮断࡚ࡋ行࡚ࡗ࡞ୗࡉいࠋ 

 
 

 

༴ 険 

付 記 

༴ 険 

㹄ｉｇ 㸴㸫㸲㸫㸯 

 

 ࢢンࣜࣉࢵ࢝

調整固定ࢺࢵࢼ 

 ࢪࢿ固定࣮ࢱ࣮ࢧン࢖

調整ࢪࢿ 

 ࣮ࢱ࣮ࢧン࢖

 ࢻ࣮ࣞࣈ࣒ࣜࢺ

㹄ｉｇ 6㸫3㸫1 

 

 ࢻ࣮ࣞࣈ࣒ࣜࢺ
 ࣮ࢱ࣮ࢧン࢖

 ࢪࢿ固定࣮ࢱ࣮ࢧン࢖

調整ࢪࢿ 

 ࢢンࣜࣉࢵ࢝
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ձ ࢝ࣜࣉࢵン࡟ࢢ付い࡚いࡿ調整固定࢖࡜ࢪࢿࢺࢵࢭン࣮ࢱ࣮ࢧ固定ࢆࢪࢿ緩࡚ࡵୗࡉいࠋ 
ղ ࢆࢻ࣮ࣞࣈ࣒ࣜࢺ調整࡟ࢪࢿ密着ࢆ࣮ࣗࣜࢡࢫࢺࢵࢭࠊࡲࡲࡓࡏࡉ廻ྲྀࢻ࣮ࣞࣈ࣒ࣜࢺࠊ࡚ࡋ

付ࡅ఩置ࢆ調整࡚ࡋୗࡉい1)ࠋ回転࡛ 0.5mm移動ࠋࡍࡲࡋ) 
 
挿入ࡀ浅い時ୖ࣮ࣝࣗࢪࣔࡣ側ࡾࡼ見࡚㺀時計方向㺁ࠊ࡟挿入ࡀ深い時ࡣ㺀反時計方向㺁࡟

廻࡚ࡋୗࡉいࠋ 
 
 

ճ 調整完了後調整固定ࢆࢪࢿࢺࢵࢭ締࡚ࡵୗࡉいࠋ 
մ 調整࢖࡜ࢪࢿン࣮ࢱ࣮ࢧ及びࡀࢻ࣮ࣞࣈ࣒ࣜࢺ密着࡚ࡋいࢆ࡜ࡇࡿ確認࡚ࡋୗࡉいࠋ 
յ ࢖ン࣮ࢱ࣮ࢧ固定ࢆࢪࢿ締࡚ࡵୗࡉいࠋ 
ն 再調整ࡀ必要࡞場合ࡣձ～յࢆ繰ࡾ返࡚ࡋୗࡉいࠋ 

 
ࡀࢻ࣮ࣞࣈ࣒ࣜࢺࡾࡼ࣮ࢱ࣮ࢧン࢖面࡛ୖࡣ推奨段差ࡢࢻ࣮ࣞࣈ࣒ࣜࢺ࡜࣮ࢱ࣮ࢧン࢖

㸮㸬㸱㸳み0.025ୗ࡚ࡗࡀいࡿ状態࡛ࠋࡍ ࠝ㹄ｉｇ 6-4-2ࠞ 
 

 
 
 

 調整 ࠝ㹄ｉｇ 6-5-1ࠞࡢ࣮ࣕࢪンࣛࣉ࣮ࣝ࣎ 6.5
 

電源及び空気源ࢆ遮断࡚ࡋ行࡚ࡗ࡞ୗࡉいࠋ 
 

 

付 記 

༴ 険 

 
負荷用ࣛࣉン࣮ࣕࢪ 
㸦固定ࢺࢵࢼ㸧 

 ࢖ࢭࢵ࢔ࣈ࣮ࣗࢳ
 

付 記 

 ࢻ࣮ࣞࣈ࣒ࣜࢺ

 㸮㸬㸱㸳み0.025 ࣮ࢱ࣮ࢧン࢖

㹄ｉｇ 㸴㸫㸲㸫㸰 

㹄ｉｇ 㸴㸫㸳㸫㸯 

 ࢢンࣜࣉࢵ࢝
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調整ࡢ㝿࢖ࡣンࣙࢩ࣮ࢧンࢆ࢖ࢭࢵ࢔ࣈ࣮ࣗࢳ外࡚ࡋୗࡉいࠋ 
࢔ࢻ࣮ࣞࣈ࣮ࣕࢩࠊࡋ外ࡾྲྀࢆ࣮ࢱ࣮ࢧン࢖ࡣ࢖ࢭࢵ࢔ࣈ࣮ࣗࢳンࣙࢩ࣮ࢧン࢖

 ࠋࡍࡲࡏ出ࡾྲྀ࡟ᕥ࡜ࡍ外ࢆ࣮ࣃࢵ
 
 

ձ 固定ࢆࢺࢵࢼ緩ࠊࡵ負荷用ࣛࣉンࢆ࣮ࣕࢪ軽ࡃ締ࡵ付ࡅ後ࠊ負荷ࣛࣉンࢆ࣮ࣕࢪ反時計方向࡟

1/8回転(45ᗘ)戻࡚ࡋୗࡉいࠋ 
ղ ࢖࡜ࢻ࣮ࣞࣈ࣒ࣜࢺンࡀ࣮ࢱ࣮ࢧ軽ࡃ動ࡃ(約 700g)事ࢆ確認࡚ࡋୗࡉいࠋ 
ճ 固定ࢆࢺࢵࢼ締࡚ࡵ固定࡚ࡋୗࡉいࠋ 

 
 調整 ࠝ㹄ｉｇ 6-6-1ࠞࡢࢧンࢭ検出࢕ࢸࣅࣕ࢟ 6.6

 

 ࠋࡍ必要࡛ࡀ調整ࡣ㝿ࡓࡋ交換ࢆࢧンࢭ検出࢕ࢸࣅࣕ࢟

 
 

ձ ࢭンࢧ固定ࢆࢪࢿ回࡚ࡋୗࡉいࠋ 
ղ ࢭンࢆࢧ回ࢭ࡚ࡋン࢖࡜ࢢࢻ࣮ࢧンࡢࣈ࣮ࣗࢳ࣮ࢱ࣮ࢧ段差ࡀ㸮㸬㸲㸳～㸮㸬㸳㸮㎜ࡢ時㹍㹌ࡍ

 ࠋいࡉୗ࡚ࡋう調整ࡼࡿ
㸦単動ࢆ選択࡚ࡋいࡿ場合࢕ࢸࣅࣕ࢟ࠊࡣ検出ࢭンࢧ㹍㹌ࡢ時ࢭン࣮ࣛࢧンࡀࣉⅬ灯致ࠋࡍࡲࡋ㸧 

 
 
㹍㹌ࡀࢧンࢭ時ࡢ㸮㸬㸲㸳～㸮㸬㸳㸮㎜ࡀ段差ࡢࣈ࣮ࣗࢳ࣮ࢱ࣮ࢧン࢖࡜ࢢࢻ࣮ࢧンࢭ

ࠊ場合࣒ࡓࡋ調整࡟うࡼࡿࡍ ࣮ࢱ࣮ࢧン࢖࡜࢕ࢸࣅ時࢟ࣕࡓࡋ停Ṇࡀࣝࣈ࣮ࢸࢢンࣅ࣮

 ࠋࡍࡲࡾ࡞࡜約㸮㸬㸰～㸮㸬㸱㎜ࡣ隙間ࡢࣈ࣮ࣗࢳ
尚ࠊ確認方法詳細ࡣ定期Ⅼ検ࡢմࢆ参照࡚ࡋୗࡉいࠋ 

 
 

 
 
 
 
 
ճ ࢭンࢧ固定ࢆࢪࢿ回ࢭ࡚ࡋンࢆࢧ固定࡚ࡋୗࡉいࠋ 
մ ࢟ࣕ࢕ࢸࣅ検出ࢭンࡢࢧ配線࡚ࢀࡌࡡࡀいࡿ場合ࠊࡣ検出ࢭンྲྀࢧ付ࢡࢵࣟࣈࡅ固定ࢆࢪࢿ外ࡋ

 ࠋいࡉୗ࡚ࡋ固定ࢆࢡࢵࣟࣈࡅ付ྲྀࢧンࢭ再ᗘ検出ࠊ後ࡓࡋ直ࢆࢀࡌࡡࡢ配線ࠊ࡚
 

付 記 

付 記 

࣮ࢧン࢖࡜ࢢࢻ࣮ࢧンࢭ

 段差ࡢࣈ࣮ࣗࢳ࣮ࢱ

 ࢧンࢭ検出࢕ࢸࣅࣕ࢟

 ࣈ࣮ࣗࢳ࣮ࢱ࣮ࢧン࢖

 ࢢࢻ࣮ࢧンࢭ

検出ࢭンྲྀࢧ付ࡅ 
 ࢪࢿ固定ࢡࢵࣟࣈ

検出ࢭンࢧ 
ྲྀ付ࢡࢵࣟࣈࡅ 

付 記 

㹄ｉｇ 㸴㸫㸴㸫㸯 
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第 7章 部品交換 
 

部品交換後ࠊࡣ必要࡟応ࡌ第 6章ࢆ参考࡟調整確認ࢆ行࡚ࡗ࡞ୗࡉいࠋ 
 

 
 交換ࡢ࣮ࢱ࣮ࢧン࢖及びࢻ࣮ࣞࣈ࣒ࣜࢺ 7.1
 

電源及び空気源ࢆ遮断࡚ࡋ行࡚ࡗ࡞ୗࡉいࠋ 
 

 
ձ ࣕࢩࢵࣉ㸫ࢆࢡࢵࣟࣈ押ࡓࡋ状態࡛࢖ン࡟ୖࢆ࢖ࢭࢵ࢔࣮ࢱ࣮ࢧ抜い࡚ୗࡉいࠋ ࠝ㹄ｉｇ 

7-1-1ࠞ 
 

 
 

ղ ࢖ン࣮ࢱ࣮ࢧ固定ࢆࢪࢿ外࡚ࡋୗࡉいࠋ ࠝ㹄ｉｇ 7-1-2ࠞ 
 

 
 

ճ ࢖ン࣮ࢱ࣮ࢧ又ࢆࢻ࣮ࣞࣈ࣒ࣜࢺࡣ交換࡚ࡋୗࡉいࠋ 
 

 ࠋࡍࡲࡾあࡀᕥ右ࡣ࡟࢖ࢭࢵ࢔࣮ࢱ࣮ࢧン࢖及びࢻ࣮ࣞࣈ࣒ࣜࢺࠊ࣮ࢱ࣮ࢧン࢖
ᕥ右ࢆ間違え࡞いࡼうྲྀ࡟付࡚ࡅୗࡉいࠋ 
 
 

մ ྲྀࡾ付ࡿࡅ㝿ࡣ手㡰ձ～ճࢆ逆࡟行࡚ࡗ࡞ୗࡉいࠋ 
࡛ࡲࡃ付࡟ࢺ࣮ࣞࣉ昇ୖࠊࡣ㝿ࡓࡋ挿入ࢆ࣮ࢱ࣮ࢧン࢖࡟࢖ࢭࢵ࢔ࣈ࣮ࣗࢳンࣙࢩ࣮ࢧン࢖

挿入࡚ࡋୗࡉいࠋ 
 ࠝ㹄ｉｇ 7-1-3ࠞ 

 

 

注 記 

༴ 険 

注 記 

ୖ昇ࢺ࣮ࣞࣉ 

 ࢡࢵࣟࣈ࣮ࣕࢩࢵࣉ

 ࢖ࢭࢵ࢔࣮ࢱ࣮ࢧン࢖

 ࢪࢿ固定࣮ࢱ࣮ࢧン࢖

㹄ｉｇ 㸵㸫㸯㸫㸯 

㹄ｉｇ 㸵㸫㸯㸫㸰 

㹄ｉｇ 㸵㸫㸯㸫㸱 
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 交換ࡢ(࣮ࣃࢵ࢔)ࢻ࣮ࣞࣈ࣮ࣕࢩ 7.2
 

電源及び空気源ࢆ遮断࡚ࡋ行࡚ࡗ࡞ୗࡉいࠋ 

 
ձ 側面ࢺ࣮ࣞࣉ固定ࢆࢪࢿ外ࠊ࡚ࡋ側面ࢆࢺ࣮ࣞࣉ外࡚ࡋୗࡉいࠋ ࠝ㹄ｉｇ 7-2-1ࠞ 

 

 
 

 
ղ ࣒࣮࢝࢝ࢱࢵ固定ࢆࢪࢿ外࡚ࡋୗࡉいࠋ ࠝ㹄ｉｇ 7-2-2ࠞ 

 

    
 
 

ճ ࢝ࡾྲྀࢆ࣒࣮࢝ࢱࢵ外࡚ࡋୗࡉいࠋ ࠝ㹄ｉｇ 7-2-3ࠞ 
 

 
 

༴ 険 

側面ࢺ࣮ࣞࣉ 

側面ࢺ࣮ࣞࣉ固定ࢪࢿ 

側面ࢺ࣮ࣞࣉ固定ࢪࢿ 

 ࢪࢿ固定࣒࣮࢝ࢱࢵ࢝

 ࣒࣮࢝ࢱࢵ࢝

㹄ｉｇ 㸵㸫㸰㸫㸯 

㹄ｉｇ 㸵㸫㸰㸫㸰 

㹄ｉｇ 㸵㸫㸰㸫㸱 
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մ ࢆ࢖ࢭࢵ࢔ࢻ࣮ࣞࣈ࣮ࣃࢵ࢔手前ࡾྲྀࠊࡋࢻ࢖ࣛࢫ࡟外࡚ࡋୗࡉいࠋ ࠝ㹄ｉｇ 7-2-4ࠞ 
 

 
 

 
յ ࡢ࢖ࢭࢵ࢔ࢻ࣮ࣞࣈ࣮ࣃࢵ࢔押えࢺ࣮ࣞࣉ固定ࡾྲྀࢆࢪࢿ外ࠊࡋ押えࢆࢺ࣮ࣞࣉ外࡚ࡋୗࡉいࠋ 
㹄ࠝ ࠋいࡉୗ࡚ࡋ外ࡶࢪࢿ固定ࢻ࣮ࣞࣈ固定࣮ࣃࢵ࢔ࠊࡣ㝿ࡿࡍ交換ࢆࢻ࣮ࣞࣈ固定࣮ࣃࢵ࢔

ｉｇ 7-2-5ࠞ 
 

 
 
 

 
ն ࢻ࣮ࣞࣈ࣮ࣃࢵ࢔固定ࢆࢪࢿ外ࢆࢻ࣮ࣞࣈ࣮ࣃࢵ࢔ࠊࡋ交換࡚ࡋୗࡉいࠋ㸦࣮ࣃࢵ࢔固定ࣞࣈ

  㸧ࠋいࡉୗ࡚ࡋ交換ࢆࢻ࣮ࣞࣈ固定ࡣ場合ࡢ交換ࢆࢻ࣮
 

շ ྲྀ付ࡿࡅ㝿ࡢࢻ࣮ࣞࣈ࣮ࣃࢵ࢔ࠊࡣ固定࢔ࢻ࣮ࣞࣈ࣮ࣃࢵ࢔ࢆ࣒࣮࢔ࢻ࣮ࣞࣈ࣮ࣃࢵ࢔ࡓࢀࡉ

 ࠋいࡉୗ࡚ࡋࢺࢵࢭ࡟࢖ࢭࢵ
 

 ࠋࡍࡲࡾあࡀᕥ右ࡣ࡟࣒࣮࢔ࢻ࣮ࣞࣈ࣮ࣃࢵ࢔
 
 
 

ո ࣮࢝ࢱࢵษ替えࣜࣉࢫンྲྀࢆࢢ付࡚ࡅୗࡉいࠋ 
չ ࣮ࣃࢵ࢔固定ྲྀࢆࢻ࣮ࣞࣈ付ࠊࡅ押えྲྀࢆࢺ࣮ࣞࣉ付ࡅ固定࡚ࡋୗࡉいࠋ 
պ ࢺࢵࢭ࡟࣮ࣝࣗࢪࣔࢆ࢖ࢭࢵ࢔ࢻ࣮ࣞࣈ࣮ࣃࢵ࢔後ࠊ前後ࢻ࣮ࣞࣈ࣮ࣕࢩࡏࡉࢻ࢖ࣛࢫ࡟(ࣟ
ワ࣮)࡜ᖸ渉ࡀ無い࠿確認࡚ࡋୗࡉいࠋ 

ջ ࢝ྲྀࢆ࣒࣮࢔࣮ࢱࢵ付ࡅ固定࡚ࡋୗࡉいࠋ 
ռ 側面ྲྀࢆࢺ࣮ࣞࣉ付࡚ࡅୗࡉいࠋ 
 ࠋいࡉୗ࡚ࡅ付ྲྀࢆࢺ࣮ࣞࣉうࡼࡃ付࡟ࢫ࣮࣋ࡀ後側ࡢࢺ࣮ࣞࣉ時ࡢࡇ

押えࢺ࣮ࣞࣉ固定ࢪࢿ 
 ࢻ࣮ࣞࣈ固定࣮ࣃࢵ࢔

固定ࢪࢿ 

押えࢺ࣮ࣞࣉ 

付 記 

㹄ｉｇ 㸵㸫㸰㸫㸲 

㹄ｉｇ 㸵㸫㸰㸫㸳 
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 交換ࡢ(ワ࣮ࣟ)ࢻ࣮ࣞࣈ࣮ࣕࢩ 7.3
 

電源及び空気源ࢆ遮断࡚ࡋ行࡚ࡗ࡞ୗࡉいࠋ 

 
 

ձ 側面ࢺ࣮ࣞࣉ固定ࢆࢪࢿ外ࠊ࡚ࡋ側面ࢆࢺ࣮ࣞࣉ外࡚ࡋୗࡉいࠋ ࠝ㹄ｉｇ 7-3-1ࠞ 

 

 
 
 

ղ ࢻ࣮ࣞࣈ࣮ࣕࢩ押えྲྀࢺ࣮ࣞࣉ付ࢆࢪࢿࡅ外ࢻ࣮ࣞࣈ࣮ࣕࢩࠊࡋ押えࢆࢺ࣮ࣞࣉ外࡚ࡋୗࡉいࠋ 

ࠝ㹄ｉｇ 7-3-2ࠞ 
 

 
 

ճ ࡾྲྀࢆࢻ࣮ࣞࣈ࣮ࣕࢩ外࡚ࡋୗࡉいࠋ ࠝ㹄ｉｇ 7-3-3ࠞ 
 

 
 

մ ࢆࢻ࣮ࣞࣈ࣮ࣕࢩ交換࡚ࡋୗࡉいࠋ 

༴ 険 

側面ࢺ࣮ࣞࣉ 

側面ࢺ࣮ࣞࣉ固定ࢪࢿ 

側面ࢺ࣮ࣞࣉ固定ࢪࢿ 

 ࢺ࣮ࣞࣉ押えࢻ࣮ࣞࣈ࣮ࣕࢩ
ྲྀ付ࢪࢿࡅ 
㸦㸲本㸧 

 ࢻ࣮ࣞࣈ࣮ࣕࢩ

 ࢺ࣮ࣞࣉ押えࢻ࣮ࣞࣈ࣮ࣕࢩ

㹄ｉｇ 㸵㸫㸱㸫㸯 

㹄ｉｇ 㸵㸫㸱㸫㸰 

㹄ｉｇ 㸵㸫㸱㸫㸱 
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յ ࢻ࣮ࣞࣈ࣮ࣕࢩ㸦㸱枚㸧ࢆ刃ࡀ手前ࡼࡿ࡞࡟う࡚ࡋࢺࢵࢭ࡟ୗࡉいࠋ 
ն ࢻ࣮ࣞࣈ࣮ࣕࢩ押えྲྀࢆࢺ࣮ࣞࣉ付ࡅ固定࡚ࡋୗࡉいࠋ 
շ 側面ྲྀࢆࢺ࣮ࣞࣉ付࡚ࡅୗࡉいࠋ 
 ࠋいࡉୗ࡚ࡅ付ྲྀࢆࢺ࣮ࣞࣉ࡟うࡼࡃ付࡟ࢫ࣮࣋ࡀ後側ࡢࢺ࣮ࣞࣉ時ࡢࡇ

 
 

 交換ࡢン࣮࢞࢕ࣇࢻ࣮࢕ࣇ 7.4
 

電源及び空気源ࢆ遮断࡚ࡋ行࡚ࡗ࡞ୗࡉいࠋ 
 
 

ձ ࣝࢼ࣑࣮ࢱ挿入部ࣆ࣮ࣃࢵࢺࢫࡢン固定ࢆࢺࢵࢼ緩ࣆ࣮ࣃࢵࢺࢫࠊࡵン固定ࢆࢪࢿ外࡚ࡋୗࡉ

いࠋ  
ࠝ㹄ｉｇ 7-4-1ࠞ 

 

 
 
 

ղ ࣆ࣮ࣃࢵࢺࢫンࢆ抜い࡚ୗࡉいࠋ ࠝ㹄ｉｇ 7-4-2ࠞ 
 

 
 

ճ ࢺ࣮ࣞࣉ固定ࢆࢪࢿ外ୖࠊࡋୗࡾྲྀࢆࢺ࣮ࣞࣉࡢ外࡚ࡋୗࡉいࠋ ࠝ㹄ｉｇ 7-4-3ࠞ 
 

 
 

༴ 険 

 ࢺࢵࢼン固定ࣆ࣮ࣃࢵࢺࢫ

 ンࣆ࣮ࣃࢵࢺࢫ
固定ࢪࢿ 

 ンࣆ࣮ࣃࢵࢺࢫ

ୗࢺ࣮ࣞࣉ固定ࢪࢿ 

 ࢺ࣮ࣞࣉୗ ࢪࢿ固定ࢺ࣮ࣞࣉୖ

 ࢺ࣮ࣞࣉୖ

㹄ｉｇ 㸵㸫㸲㸫㸯 

㹄ｉｇ 㸵㸫㸲㸫㸰 

㹄ｉｇ 㸵㸫㸲㸫㸱 
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մ 送ࢆࢪࢿࢺࢵࢭࢺ࣮ࣝ࣎ࢲࣝࣙࢩ࣒࢝ࡾ緩ࠊ࡚ࡵ送ࢆࢺ࣮ࣝ࣎ࢲࣝࣙࢩ࣒࢝ࡾ抜い࡚ୗࡉいࠋ 

ࠝ㹄ｉｇ 7-4-4ࠞ 
 
 㸧ࡳࡢࡿࡵ㸦緩ࠋいࡉい࡛ୗ࡞ࡉ出ࡾྲྀࡣࢪࢿࢺࢵࢭ
 ࠋࡍࡲࡾ᭷ࡀ事ࡿࡍ脱落ࡀࢫ࣮ࣆ固定用࡜ࡍ外ࡾྲྀ࡚࡭ࡍࢆࢪࢿࢺࢵࢭ
 

 

 
 

յ ࢫ࣮࣋ࢻ࢖ࣛࢫࣝࢼ࣑࣮ࢱ固定ࢆࢪࢿ外ࡾྲྀࢆࢫ࣮࣋ࢻ࢖ࣛࢫࣝࢼ࣑࣮ࢱࠊࡋ外࡚ࡋୗࡉいࠋ 

ࠝ㹄ｉｇ 7-4-5ࠞ 
 

 
 
 

ն ࢕ࣇン࣮࢞ࡾྲྀࢆ࢖ࢭࢵ࢔外࡚ࡋୗࡉいࠋ ࠝ㹄ｉｇ 7-4-6ࠞ 
 

 ࠋいࡉୗ࡚ࡋ注意࡟うࡼい࡞ࡉࡤ飛ࢆࢢンࣜࣉࢫࡋ戻ࡾ送ࡿ付い࡚いࡾྲྀ
 

 

注 記 

送ࢺ࣮ࣝ࣎ࢲࣝࣙࢩ࣒࢝ࡾ 

 ࢫ࣮࣋ࢻ࢖ࣛࢫࣝࢼ࣑࣮ࢱ
固定ࢪࢿ 

 ࢖ࢭࢵ࢔ン࣮࢞࢕ࣇ

送࣒࢝ࡾ 
 ࢪࢿࢺࢵࢭࢺ࣮ࣝ࣎ࢲࣝࣙࢩ

 ࢫ࣮࣋ࢻ࢖ࣛࢫࣝࢼ࣑࣮ࢱ

注 記 

送ࡾ戻ࣜࣉࢫࡋンࢢ 

㹄ｉｇ 㸵㸫㸲㸫㸲 

㹄ｉｇ 㸵㸫㸲㸫㸳 

㹄ｉｇ 㸵㸫㸲㸫㸴 
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շ ࢕ࣇン࣮࢞ࡾྲྀࢆ外࡚ࡋୗࡉいࠋ ࠝ㹄ｉｇ 7-4-7ࠞ 

 

 ࠋいࡉୗ࡚ࡋ注意࡟うࡼい࡞ࡉࡤ飛ࢆࢢンࣜࣉࢫン࣮࢞࢕ࣇࡿ付い࡚いࡾྲྀ
 

 
 

 
 

ո ࢕ࣇン࣮࢞ࢆ交換࡚ࡋୗࡉいࠋ 
 ࠋいࡉୗ࡚ࡋࢺࢵࢭ࡟ࡎࢀ忘ࢆࢢンࣜࣉࢫン࣮࢞࢕ࣇ

չ ࢕ࣇン࣮࢞࢕ࣇࢆ࢖ࢭࢵ࢔ン࣮࢞ࡢ爪ࢺࢵ࢝ࡀ側㸦爪ࡀᕥ側㸧ࡼࡿ࡞࡟うࢵࢭ࡟࣮ࣝࣗࢪࣔ࡟

 ࠋいࡉୗ࡚ࡋࢺ
送ࡾ戻ࣜࣉࢫࡋンࢆࢢ忘࡚ࡋࢺࢵࢭ࡟ࡎࢀୗࡉいࠋ 

պ ྲྀࢆࢫ࣮࣋ࢻ࢖ࣛࢫࣝࢼ࣑࣮ࢱ付࡚ࡅୗࡉいࠋ 
ջ 送ࢆࢺ࣮ࣝ࣎ࢲࣝࣙࢩ࣒࢝ࡾ締࡚ࡵୗࡉいࠋ 
締付ࡅ後㸯㸭㸲回転戻ࠊࡋ送࡛ࢪࢿࢺࢵࢭࢺ࣮ࣝ࣎ࢲࣝࣙࢩ࣒࢝ࡾ固定࡚ࡋୗࡉいࠋ 

ռ ୖࢆࢺ࣮ࣞࣉᕥ側及びୗ側࡟押えࡓ状態࡛固定࡚ࡋୗࡉいࠋ 
ս ୗࢆࢺ࣮ࣞࣉᕥ側及びୖ側࡟押えࡓ状態࡛固定࡚ࡋୗࡉいࠋ 
վ ࢕ࣇン࣮࢞ࢆ࢖ࢭࢵ࢔ᕥ࡟押ࡓࡋ状態࡛ࣆ࣮ࣃࢵࢺࢫンࢆ挿入࡚ࡋୗࡉいࠋ 

 
尚ࣆ࣮ࣃࢵࢺࢫࠊンࣝࢼ࣑࣮ࢱࡣ送ࡾ個数ࡾࡼ࡟穴ࡀ㸱箇所᭷ࠋࡍࡲࡾ 
୍番右側ࡢ穴࡟挿入࡚ࡋୗࡉいࠋ ࠝ㹄ｉｇ 7-4-8ࠞ 

 

 
 

տ ࣆ࣮ࣃࢵࢺࢫン固定ࢆࢪࢿ締࡚ࡵୗࡉいࠋ 
ր ࣆ࣮ࣃࢵࢺࢫン固定ࡀࢪࢿṆࡓࡗࡲ఩置࡛ࣆ࣮ࣃࢵࢺࢫࠊン固定࡛ࢺࢵࢼ固定࡚ࡋୗࡉいࠋ 

注 記 

 ࢢンࣜࣉࢫ-ン࢞࢕ࣇ

㸰端子送ࡾ穴 

㸱端子送ࡾ穴 

㸯端子送ࡾ穴 

注 記 

㹄ｉｇ 㸵㸫㸲㸫㸵 

㹄ｉｇ 㸵㸫㸲㸫㸶 
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第 8章 操作࣎ࢫࢡࢵ 
 

 
ձ 電源ษ࣎ࢱン 㸸 ࣔࡢ࣮ࣝࣗࢪ電源ࢆษࢱ࣎ࡢࡵࡓࡿン࡛ࠋࡍ 
ղ ࣮࣎ࢧ原Ⅼ復帰࣎ࢱン 㸸 単動運転時ࣅ࣮࣒࡟ンࢆࣝࣈ࣮ࢸࢢ原Ⅼ復帰ࢱ࣎ࡿࡍン࡛ࠋࡍ 
ճ 端子ࢱ࣎ࢺࢵࢭン 㸸 端子ࢺࢵࢭ運転ࢆ行࡞うࢱ࣎ࡢࡵࡓン࡛ࠋࡍ(単動時ࡳࡢ᭷効) 
մ 端子送ࢱ࣎ࡾン 㸸 ࣝࢼ࣑࣮ࢱ送ࣜࢩࡾンࢆࢲ手動࡛動作ࢱ࣎ࡢࡵࡓࡿࡏࡉン࡛ࠋࡍ(単

動時ࡳࡢ᭷効) 
յ ࢱ࣎ࢺ࣮ࢱࢫン 㸸 単動運転時ࡢ挿入ࣔࢱ࣎ࢺ࣮ࢱࢫ࣮ࣝࣗࢪン࡛ࠋࡍ 
ն 電源࣎ࢱン 㸸 ࣔ࡟࣮ࣝࣗࢪ電源ࢆ供給ࢱ࣎ࡿࡍン࡛ࡍ㹿 
շ ࣜࢺࢵࢭ㸭ࣉࢵࢸࢫ㸭自動ษ換えࢳࢵ࢖ࢫ 
 㸸 単動運転時ࡢ運転࣮ࣔࢆࢻษ換えࡍࡲ㹿͇͆ࣉࢵࢸࢫ選択時࣮ࢱࢫࡣ

㹿ࡍࡲࡋ動作ࡘࡎࣉࢵࢸࢫ㸯ࡀ࣮ࣝࣗࢪࣔ࡟࡜ࡈࡍ押ࢆࢳࢵ࢖ࢫࢺ

͆自動͇選択時ࢆࢳࢵ࢖ࢫࢺ࣮ࢱࢫࠊࡣ押࢚ࣝࢡ࢖ࢧ࡜ࡍン࡛ࡲࢻ

自動運転ࡍࡲࡋ㹿”ࣜ͆ࢺࢵࢭ側ࠊ࡜ࡿࡍ࡟自動的͇ࣉࢵࢸࢫ͆࡟側

࡟解除ࡢ࣒࣮ࣛ࢔及びࠊ停Ṇ࣮ࢨࣈࡢ発生時࣒࣮ࣛ࢔ࠋࡍࡲࡾ戻࡟

使用ࠋࡍࡲࡋ 
ո 連動㸭単動ษ換えࢳࢵ࢖ࢫ 㸸 ࣔࡢ࣮ࣝࣗࢪ動作࣮ࣔࢆࢻ単動㸭連動࡛ษ換えࡍࡲ㹿͆単動͇選択時

ࠊࣔࡣ 㹿͆ࡍࡲࡋ動作ࡳࡢン࡛ࢱ࣎ࡢୖࢫࢡࢵ本操作࣎ࡣ࣮ࣝࣗࢪ 連

動͇選択時ࡣ࣮ࣝࣗࢪࣔࠊࡣ外部ࡢࡽ࠿信号࡛ࡳࡢ動作ࡍࡲࡋ㹿 
չ 原Ⅼࣛンࣉ 㸸 ࣮ࣔࣝࣗࢪ内ࡢ各ࣜࢩンࠊࢲ及びࡀࢱ࣮࣮ࣔ࣎ࢧ原Ⅼ఩置࡟あ࡜ࡿ

 㹿ࡍࡲࡋⅬ灯ࡳࡢࡁ
պ ࢻ࣮ࢥ࣒࣮ࣛ࢔ 㸸 ࢆࢻ࣮ࢥ࣒࣮ࣛ࢔表示ࡍࡲࡋ㹿 
ջ 生産࢝࢘ンࢱ 㸸 ࣔࡢ࣮ࣝࣗࢪ挿入動作数࢘࢝ࢆンࡍࡲࡋࢺ㹿 
 

պ 

ձ 
ղ ճ մ յ 

ն 

շ 

ո 

չ 

ջ 

㹄ｉｇ 㸶㸫㸯 
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第 9章 外部ࢥンࡢ࡜࣮ࣛࣟࢺ I/F௙様 
 種類ࡢン信号ࣙࢩ࣮ࢣࢽ࣑ࣗࢥ 9.1
 

a. ࢺ࣮ࢱࢫ信号 外部ࢥンࡢࡽ࠿࣮ࣛࣟࢺ入力信号 
b. ୍時停Ṇ信号 外部ࢥンࡢࡽ࠿࣮ࣛࣟࢺ入力信号 
c. ワ࣮࢚ࢡンࢻ信号 外部ࢥンࡢࡽ࠿࣮ࣛࣟࢺ入力信号 
d. ࢚࢟ࣕ࢕ࢸࣅンࢻ信号 外部ࢥンࡢࡽ࠿࣮ࣛࣟࢺ入力信号 
e. 挿入準備完了信号 外部ࢥンࡢࡽ࠿࣮ࣛࣟࢺ入力信号 
f. 挿入量記憶開始信号 外部ࢥンࡢࡽ࠿࣮ࣛࣟࢺ入力信号 
g. ࢟ࣕ࢕ࢸࣅ高ࡉ検出限定動作信号 外部ࢥンࡢࡽ࠿࣮ࣛࣟࢺ入力信号 
h. 挿入࣮ࣔࢻ信号 (2ࢺࢵࣅ)  外部ࢥンࡢࡽ࠿࣮ࣛࣟࢺ入力信号 
i. ࢺࢵࢭ࣒࣮ࣜࣛ࢔信号 外部ࢥンࡢࡽ࠿࣮ࣛࣟࢺ入力信号 
j. 原Ⅼ復帰信号 外部ࢥンࡢࡽ࠿࣮ࣛࣟࢺ入力信号 
k. 原Ⅼ信号 外部ࢥンࡢ࡬࣮ࣛࣟࢺ出力信号 
l. ࢻ࣮ࢥ࣒࣮ࣛ࢔(2桁) 外部ࢥンࡢ࡬࣮ࣛࣟࢺ出力信号 
m. ࣒࣮ࣛ࢔信号 外部ࢥンࡢ࡬࣮ࣛࣟࢺ出力信号 
n. 挿入完了信号 外部ࢥンࡢ࡬࣮ࣛࣟࢺ出力信号 
o. 連動信号 外部ࢥンࡢ࡬࣮ࣛࣟࢺ出力信号 
p. 記憶完了信号 外部ࢥンࡢ࡬࣮ࣛࣟࢺ出力信号 
 

 ௙様ࡢン信号ࣙࢩ࣮ࢣࢽ࣑ࣗࢥ 9.2

信号ྡ FUNCTION SPEC 
a. ࢺ࣮ࢱࢫ信号 

(X10) 
外部ࢥンࢺ࣮ࢱࢫࡢࡽ࠿࣮ࣛࣟࢺ指௧信号 
㸨ࣔࡿࡍࢺ࣮ࢱࢫࡣ࣮ࣝࣗࢪ 

0.5sec௨ୖࢫࣝࣃࡢ信号 
※注記 1 

b. ୍時停Ṇ信号 

(X11) 
外部ࢥン୍ࡢࡽ࠿࣮ࣛࣟࢺ時停Ṇ信号 
㸨ࣔࡣ࣮ࣝࣗࢪᕤ程停Ṇࡿࡍ 

0.5sec௨ୖࢫࣝࣃࡢ信号 
※注記 1 

c. ワ࣮࢚ࢡンࢻ信号 
(X12) 

外部ࢥンࡢࡽ࠿࣮ࣛࣟࢺワ࣮࢚ࢡンࢻ信号 ࢫࣝࣃ信号 

d. ࢚࢟ࣕ࢕ࢸࣅンࢻ信

号 
(X13) 

外部ࢥン࢚࢕ࢸࣅࣕ࢟ࡢࡽ࠿࣮ࣛࣟࢺンࢻ

信号 
 信号ࢫࣝࣃ

e. 挿入準備完了信号 
(X14) 

外部ࢥンࡢࡽ࠿࣮ࣛࣟࢺ挿入準備完了信号 
㸨ࣔࡣ࣮ࣝࣗࢪ挿入準備ࡀ出来ࡽࡓ挿入ࢆ

開始ࡿࡍ㹿 

ࣞ࣋ࣝ信号 
挿入準備ࡀ完了࣮ࣝࣗࢪࣔࡽ࠿࡚ࡋ

࡛ࡲࡿࡍ出力ࢆ挿入完了信号ࡀ ON
状態ࢆ保持ࡿࡍ㹿 

f. 挿入量記憶開始信号 
(X15) 

外部ࢥンࡢࡽ࠿࣮ࣛࣟࢺ挿入量(࢟ࣕ࢕ࢸࣅ
高ࡉ)記憶開始信号 
㸨本信号ࡀON࡛ࣔࡀ࣮ࣝࣗࢪ連動ࢺ࣮ࢱࢫ
࡛ࢻ挿入量記憶࣮ࣔࡣ࣮ࣝࣗࢪࣔࠊ࡜ࡿࡍ

動作ࠋࡿࡍ 

ࣞ࣋ࣝ信号 
挿入量(࢟ࣕ࢕ࢸࣅ高ࡉ)ࢆࢱ࣮ࢹ記
憶ࢺ࣮ࢱࢫࡢࣝࢡ࢖ࢧࡿࡏࡉ前ࡽ࠿

ࡍ出力ࢆ記憶完了信号ࡀ࣮ࣝࣗࢪࣔ

࡛ࡲࡿ ON状態ࢆ保持ࡿࡍ㹿 

g. ࢟ࣕ࢕ࢸࣅ高ࡉ検

出限定動作信号 

(X16) 

外部ࢥンࡢࡽ࠿࣮ࣛࣟࢺ記憶ࡳࡢ運転信号 
㸨ࣔࡀ࣮ࣝࣗࢪ挿入量記憶࣮࡛ࣔࢻ動作ࡍ

ࡀ信号ࡢࡇ࡟時ࡿ ON࡚ࡋいࣗࢪࣔࠊ࡜ࡿ
挿入動作ࠊ検出後ࢆࡉ高࢕ࢸࣅࣕ࢟ࡣ࣮ࣝ

 㹿ࡿࡍ昇ୖ࡟ࡎわ࡞行ࢆ

ࣞ࣋ࣝ信号 
挿入量記憶動作ࡳࡢ運転ࢆ行࡞う時

࣑࢖ࢱྠ࡜f.挿入量記憶開始信号ࠊ࡟
ン࡛ࢢ ON/OFFࠋࡿࡍ 

0.5sec 

0.5sec 
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信号ྡ FUNCTION SPEC 

h. 挿入࣮ࣔࢻ信号 

(ୗ఩㸸X18,ୖ఩㸸X19) 
外部ࢥンࡢࡽ࠿࣮ࣛࣟࢺ挿入࣮ࣔࢻ信号 

00㸸ࣛࣂ 2端子挿入 
01㸸ᕥ側端子挿入 
10㸸右側端子挿入 
11㸸2連端子挿入 

常時出力ࠋࡿࡍ 
 う㹿࡞行࡟前ࢺ࣮ࢱࢫࡣษ替ࢻ࣮ࣔ

i. ࢺࢵࢭ࣒࣮ࣜࣛ࢔

信号 
(X1A) 

外部ࢥンࢺࢵࢭ࣒࣮ࣜࣛ࢔ࡢࡽ࠿࣮ࣛࣟࢺ信

号 
0.5sec௨ୖࢫࣝࣃࡢ信号 
※注記 1 

j. 原 Ⅼ 復 帰 信 号 
(X1B) 

外部ࢥンࡢࡽ࠿࣮ࣛࣟࢺ原Ⅼ復帰信号 0.5sec௨ୖࢫࣝࣃࡢ信号 
※注記 1 

k. 原Ⅼ信号 (Y40) 
外部ࢥンࡢ࡬࣮ࣛࣟࢺ原Ⅼ信号 
㸨ࣔࡢ࣮ࣝࣗࢪ原Ⅼࡀ出࡚いࡿ時࡟常時出力

 㹿ࡿࡍ

ࣞ࣋ࣝ信号 

l. ࢻ࣮ࢥ࣒࣮ࣛ࢔ 
(ୗ఩㸸Y41-Y44 

,ୖ఩㸸Y45-Y48) 

外部ࢥンࢻ࣮ࢥ࣒࣮ࣛ࢔ࡢ࡬࣮ࣛࣟࢺ 
㸨ࢱ࣮ࢹࢺࢵࣅ4ࢆࢻ࣮ࢥ࣒࣮ࣛ࢔/桁2ࡢ桁
࡛常時出力ࠋࡿࡍ 

ࣞ࣋ࣝ信号 

m. ࣒࣮ࣛ࢔信号 
(Y49) 

外部ࢥン࣒࣮ࣛ࢔ࡢ࡬࣮ࣛࣟࢺ信号 
㸨ࣔࡀ࣒࣮ࣛ࢔࡛࣮ࣝࣗࢪ発生࡚ࡋいࡿ時࡟

出力ࠋࡿࡍ 

ࣞ࣋ࣝ信号 
࣒࣮ࣜࣛ࢔ࡽ࠿࡚ࡋ発生ࡀ࣒࣮ࣛ࢔

࡛ࡲࡿྲྀࡅཷࢆ信号ࢺࢵࢭ ON状態
非常停Ṇ࢚࣮ࣛࠊࡋ㹿(但ࡿࡍ保持ࢆ
࡛ࡲ電源ษࡢ࣮ࣝࣗࢪࣔࡣ時ࡢ ON
状態ࢆ保持ࡿࡍ㹿) 

n. 挿 入 完 了 信 号 
(Y4A) 

外部ࢥンࡢ࡬࣮ࣛࣟࢺ挿入完了信号 
㸨࡛࣮ࣔࣝࣗࢪ挿入動作ࡀ完了ࡓࡋ時࡟出力

 㹿ࡿࡍ

0.5sec௨ୖࢫࣝࣃࡢ信号 
※注記 1 

o. 連動信号 (Y4B) 
外部ࢥンࡢ࡬࣮ࣛࣟࢺ連動信号 
㸨連動㸭単動ษ替ࡀࢳࢵ࢖ࢫ連動側࡟あ࡜ࡿ

 㹿ࡿࡍ出力࡟ࡁ

ࣞ࣋ࣝ信号 

p.記憶完了信号 
(Y4C) 

外部ࢥンࡢ࡬࣮ࣛࣟࢺ挿入量記憶完了信号 
㸨挿入量(࢟ࣕ࢕ࢸࣅ高ࡉ)ࡢ記憶ࡀ完了࡚ࡋ
いࡿ時࡟出力ࡿࡍ㹿 

ࣞ࣋ࣝ信号 
挿入量ࡢ記憶ࡀ完了ࠊࡽ࠿࡚ࡋ挿入

記憶開始運転ࡀ始࡛ࡲࡿࡲ ON状態
 㹿ࡿࡍ保持ࢆ

 

0.5sec 

0.5sec 

0.5sec 
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 ン信号配線ࣙࢩ࣮ࢣࢽ࣑ࣗࢥ 9.3
ձ. 信号ྲྀ出端子ྎ 
配線ࡣ制御盤右側ࡾࡼ電線ࢆ通ࠊࡋୗ記端子ྎୖ段ࡾྲྀࡾࡼ込࡛ࢇୗࡉい㹿 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
ղ. 信号配置 
信号ྲྀࡾ出ࡋ用端子ྎୖࣙࢩ࣮ࢣࢽ࣑ࣗࢥࡢン信号ࡢ配置ࡣୗ記ࡢ通ࠋࡍ࡛ࡾ 

୍

時

停

Ṇ

信

号 

ࢫ

ࢱ

ー

ࢺ

信

号 
0

V
 

ࢥ

ࣔ

ン ワ

ー

ࢡ

࢚

ン

ࢻ

信

号 

࢟

ャ

ࣅ

ࢸ

ィ

࢚

ン

ࢻ

信

号 

挿

入

準

備

完

了

信

号 

挿

入

量

記

憶

開

始

信

号 

キ

ャ

ビ

テ

ィ

高

さ

検

出

限

定

動

作

信

号 

挿

入

ࣔ

ー

ࢻ

信

号 

ୗ

఩ 

挿

入

ࣔ

ー

ࢻ

信

号 

ୖ

఩ 

࢔

ࣛ

ー

࣒

ࣜ

ࢭ

ッ

ࢺ

信

号 

原

Ⅼ

復

帰

信

号 

࢔

ࣛ

ー

࣒

ࢥ

ー

 ࢻ

ୗ

఩ –
2
 

 

࢔

ࣛ

ー

࣒

ࢥ

ー

 ࢻ

ୗ

఩ –
1
 

原

Ⅼ

信

号 

࢔

ࣛ

ー

࣒

ࢥ

ー

 ࢻ

ୗ

఩ –
8
 

 

࢔

ࣛ

ー

࣒

ࢥ

ー

 ࢻ

ୗ

఩ –
4
 

࢔

ࣛ

ー

࣒

ࢥ

ー

 ࢻ

ୖ

఩ –
2
 

 

࢔

ࣛ

ー

࣒

ࢥ

ー

 ࢻ

ୖ

఩ –
1
 

࢔

ࣛ

ー

࣒

ࢥ

ー

 ࢻ

ୖ

఩ –
8
 

 

࢔

ࣛ

ー

࣒

ࢥ

ー

 ࢻ

ୖ

఩ –
4
 

࢔

ࣛ

ー

࣒

信

号 

挿

入

完

了

信

号 

連

動

信

号 

記

憶

完

了

信

号 

 

制御盤内部 
 

信号ྲྀ出用端子ྎ 
㹄ｉｇ 㸷㸫㸱 
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第 10章 操作࣎ࢫࢡࢵ㸭制御盤࢚ࣞࣙࢩ࣮ࢣࣟࢶ࣮ࣃࣝ࢝ࣜࢺࢡン 

 
 

 番号࣒ࢸ࢖࢔ ྡ࣮࣮࣓࢝ 型番 ྡ称 㸭 ࣓࣮࣮࢝型番ࣉン࢔

2-909076-0 SWITCH, PUSH BUTTON 㸭 ABW122R IDEC 1 

6-912909-2 SWITCH, PUSH BUTTON / A16L-AGM-24D-1 OMRON 2,3,4 

5-912909-7 SWITCH, PUSH BUTTON / A16L-JGM-24D-1 OMRON 5 

3-912909-2 SWITCH, PUSH BUTTON 㸭 A3PA-90A12-24EW OMRON 6 

3-1596272-1 GUARD, SWITCH 㸭 A3PAN-5050 OMRON 6 

2-1596272-8 SWITCH, SELECT 㸭 A165S-A3AM OMRON 7 

2-1596272-9 SWITCH, SELECT 㸭 A165S-3N-2 OMRON 7 

3-1596272-0 SWITCH, SELECT 㸭 A165S-A2M-1 OMRON 8 

2-751786-3 LED 㸭 DB-13G SATO PARTS 9 

1596178-1 DISPLAY 㸭 M7E-01HRN2 OMRON 10 

1596178-2 ENDPLATE, DISPLAY / M7E-012M-1 OMRON 10 

1596178-3 CONNECTOR, DISPLAY 㸭 NRT-C OMRON 10 

2-758732-2 COUNTER / H7EC-NV-B OMRON 11 

2-912909-1 BUZZER / M2BJ-B24 OMRON 12 

 

պ 

ձ 

ղ ճ մ յ 

ն 
շ 

ո 

չ 

ջ ռ 
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 番号࣒ࢸ࢖࢔ ྡ࣮࣮࣓࢝ 型番 ྡ称 㸭 ࣓࣮࣮࢝型番ࣉン࢔

5-751998-2 BLOCK, TERMINAL / BND15W IDEC 1 
2-751998-5 PLATE, END / BNDE15W IDEC 1 
7-751998-0 PLATE, END / BNDE15W2 IDEC 1 
3-751998-2 COVER, TERMINAL / BNC230 IDEC 1 
1-751998-2 SHEET, MARK / BNM7 IDEC 1 
6-751998-6 COVER, TERMINAL / BNC240 IDEC 1 
6-751998-8 ROD, TERMINAL / BNR1 IDEC 1 
6-751998-7 NUT SET / BNN1 IDEC 1 

909072-7 OUTLET / WK3001 MATSUSHITA 2 
1596703-5 SWITCHING POWER SUPPLY / R50A-24-N COSEL 3 
1596703-2 SWITCHING POWER SUPPLY / R10A-24-N COSEL 4 
1596811-5 保Ᏺ用中⥅࣮࢝ࢻ / MR-J2CN3TM MITSUBISHI 5 

722494-7 RELAY / LY2N DC24V OMRON 6 
2-723567-7 SOCKET, RELAY / PTF08A OMRON 6 
1-751310-6 RELAY / MY2N-D2 DC24V OMRON 7-8 
2-723567-1 SOCKET, RELAY / PYF08A OMRON 7-8 

751311-5 HOLDER, RELAY / PYC-A1 OMRON 6-8 
409547-3 CIRCUIT PROTECTOR / CP30-BA-2P1M-3A MITSUBISHI 9 
409547-7 CIRCUIT PROTECTOR / CP30-BA-2P1M-15A MITSUBISHI 10 

1-409547-0 COVER, CIRCUIT PROTECTOR / TC2-CP MITSUBISHI 9-10 
1596941-1 MAGNET CONTACTOR / S-N10 AC100V MITSUBISHI 11 
1596941-2 COVER, MAGNET CONTACTOR / UN-CV110 MITSUBISHI 11 
1596810-1 PLC / Q00JCPU MITSUBISHI 12 

1596810-2 INPUT UNIT / QX41 MITSUBISHI 12 
1596810-3 INPUT UNIT / QX40 MITSUBISHI 12 

1596810-4 OUTPUT UNIT / QY41P MITSUBISHI 12 
1596810-5 OUTPUT UNIT / QY40P MITSUBISHI 12 

1596810-6 POSITIONING MODULE / QD75M1 MITSUBISHI 12 
1596810-7 I/O CONNECTOR / A6CON1 MITSUBISHI 12 

1596811-2 SERVO AMPLIFIER / MR-J2S-40B1 MITSUBISHI 13 
2-911631-7 NOISE FILTER / ZAC2215-00U TDK 14 

722388-3 NO FUSE BRAKER / NF30-CS-2P-15A MITSUBISHI 15 

㹄ｉｇ 㸯㸮㸫㸯㸫㸰 

制

御

盤

内

部

 
ձ 

ղ 

ճ 

մ 

յ 

ն շ ո 

չ պ ջ 

ռ 
ս 

վ 

տ 
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第 11章  ୍ࢻ࣮ࢥ࣒࣮ࣛ࢔覧 
 ࢀ㸮㸯㸸 端子ษࢻ࣮ࢥ࣒࣮ࣛ࢔

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 
運転中ࡀࣝࢼ࣑࣮ࢱ࡟終了ࡋ

 ࠋࡓ

 ࠋいࡉୗ࡚ࡋࢺࢵࢭࢆࣝࢼ࣑࣮ࢱ

ࢻン࢚ࣝࢡ࢖ࢧ

停Ṇ 
 ࢺࢵࢭࣜ

い࡚ࢀࡉࢺࢵࢭࡀࣝࢼ࣑࣮ࢱ

࡜うࡼࡋࢺ࣮ࢱࢫい状態࡛࡞

 ࠋࡓࡋ

DT-CONTACT SPLICE ンࢭ
ࡀࢧ ON ࢫい状態࡛࡞い࡚ࡋ
 ࠋࡓࡋ࡜うࡼࡋࢺ࣮ࢱ

DT-CONTACT SPLICE ࡃࡋṇ࡟うࡼࡢୗᅗࡀࢧンࢭ
ON/OFFࡼࡿࡍうࢭンࢆࢧ調整࡚ࡋୗࡉいࠋ 
調整䛷䛝䛺い場合䚸センサ䛾断線や破損䛺䛹䛜考え䜙䜜䜎䛩䚹

センサを交換䛧䛶下さい䚹 

運 転 中 ࠊ DT-CONTACT 
SPLICE ࢭンࡀࢧ OFF ࡞ࡋ
 ࠋࡓࡗ࠿

 

 不良ࢺࢵࢭ㸮㸰㸸 端子ࢻ࣮ࢥ࣒࣮ࣛ࢔

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 

DT-CONTACT 端子࡜ࢧンࢭ
࡞い࡚ࡗあࡀ఩置ࢺࢵࣜࢫࡢ

い状態࡛ࡼࡋࢺ࣮ࢱࢫうࡋ࡜

 ࠋࡓ

ࢭDT-CONTACTࠊ状態࡛ࡿあ࡟い఩置ࡋṇࡀࣝࢼ࣑࣮ࢱ
ン࡜ࢧ端子ࡀୗᅗࡼࡢうࡼࡿ࡞࡟うࢭࠊンࢧ఩置ࢆ調整ࡋ

࡚ୗࡉいࠋ 
調整࡛࡞ࡁい場合ࢭࠊンࡢࢧ断線や破損ࡀ࡝࡞考えࡲࢀࡽ

 ࠋいࡉୗ࡚ࡋ交換ࢆࢧンࢭࠋࡍ
 
 
 
 
 
 
 

 ࢺࢵࢭࣜ い࡞ࡋࢺ࣮ࢱࢫ

DT-CONTACT ࡀࢧンࢭ ON
ࡋࢺ࣮ࢱࢫい状態࡛࡞い࡚ࡋ

 ࠋࡓࡋ࡜うࡼ

DT-CONTACTࢭン࡜ࢧ端子ࢺࢵࣜࢫࡢ఩置ࡀ合࡚ࡗいࡿ
状態࡛DT-CONTACTࢭンࡀࢧONࡼࡿࡍうࢭ࡟ンࢆࢧ調
整࡚ࡋୗࡉいࠋ 
 

 

 検出఩置ࢧンࢭ

ON 

ࡍࢺࢵ࢝

 ࡿ
OFF 

 検出఩置ࢧンࢭ

● 
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 (付着ࣉ࣮ࢸ)ࢀ不良㸭端子ษࡾ㸮㸱㸸 端子送ࢻ࣮ࢥ࣒࣮ࣛ࢔

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 

࡞ࢀ送࡟い఩置ࡋṇࢆࣝࢼ࣑࣮ࢱ

 ࠋࡓࡗ࠿

࣭端子ࡢ変形やࣝࢼ࣑࣮ࢱ経路ࡢ࡬異物混入ࠊࡵࡓࡢ࡝࡞

端子ࡀ送࡚ࡗ࡞ࡃ࡞ࢀいࠋࡿ 
 ࠋい࡞い࡚ࡗ合ࡀ఩置ࡢン࣮࢞࢕ࣇࢻ࣮࢕ࣇ࡜ࣝࢼ࣑࣮ࢱ࣭
い࡚ࡋࡾࡓࡋ破損ࡾࡓい࡚ࡋ磨耗ࡀン࣮࢞࢕ࣇࢻ࣮࢕ࣇ࣭

 ࠋࡿ
い࡚ࡋ破損ࡀࢢンࣜࣉࢫࡋ戻ࡾ送ࡢン࣮࢞࢕ࣇࢻ࣮࢕ࣇ࣭

 ࠋࡿ
 ࠋࡿい࡚ࡋ破損ࡀࢢンࣜࣉࢫン࣮࢞࢕ࣇ࣭
等ࡢ原因ࡀ考えࠋࡍࡲࢀࡽ 
原因ࢆ調査ࠊࡋ修ṇࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

即停Ṇ 
全࡚ࣜࢩࡢンࢲ

戻࡟原Ⅼ఩置ࡀ

ࢱ࣮࣮ࣔ࣎ࢧࠊࡾ

ࠋࡿࡍ急停Ṇࡣ

(※) 

電源ษ 

付ࡀࣉ࣮ࢸ࡚ࡋ終了ࡀࣝࢼ࣑࣮ࢱ

着࡚ࡋいࠋࡿ 
新ࡋい࡚ࡋࢺࢵࢭࢆࣝࢼ࣑࣮ࢱୗࡉいࠋ 

運転中ࠊ端子ࡣṇࡃࡋ送࡚ࢀࡽいࡿ

࡟ࡢ DT-CONTACT SPLICE ンࢭ
ࡃࡋṇࡀࢧ ON/OFF ࠋࡓࡗ࠿࡞ࡋ
(通常ࡣ㸯回ࡢ送࡛ࡾ ON→OFF→
ON) 

DT-CONTACT SPLICE ࡃࡋṇ࡟うࡼࡢୗᅗࡀࢧンࢭ
ON/OFFࡼࡿࡍうࢭンࢆࢧ調整࡚ࡋୗࡉいࠊࡓࡲࠋ端子ࢆ
送ࢭ࡜ࡿンࡀࢧṇࡃࡋ ON/OFF ࡉୗ࡚ࡋ確認ࢆ࡜ࡇࡿࡍ
いࠋ 
調整࡛࡞ࡁい場合ࢭࠊンࡢࢧ断線や破損ࡀ࡝࡞考えࡲࢀࡽ

 ࠋいࡉୗ࡚ࡋ交換ࢆࢧンࢭࠋࡍ

※急停Ṇ㸸 ࠊࡋࣇ࣮࢜࣎ࢧ電磁ࡀ࣮࢟ࣞࣈ動作࡚ࡋ停Ṇࡍࡲࡋ㹿 

 

 ࢺ࢘࢔࣒࢖ࢱ動作ࢢンࣅ࣮࣒ 㸮㸲㸸ࢻ࣮ࢥ࣒࣮ࣛ࢔

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 

ࡀ起動指௧࡟ࣝࣈ࣮ࢸࢢンࣅ࣮࣒

出୍࡚ࡽ࠿定時間内ࣅ࣮࣒࡟ンࢢ

動作ࢆ完了ࠋࡓࡗ࠿࡞ࡋ 

࣒࣮ࣛ࢔)ࠋࡓࡋ発生ࡀ࣒࣮ࣛ࢔࣮࣎ࢧ࣭  (発生࡟時ྠࡀ22
ࣛ࢔)ࠋࡓࡋ発生ࡀࣝ࣋ࣛࢺ࣮ࣂ࣮࢜ࣝࣈ࣮ࢸࢢンࣅ࣮࣒࣭
࣮࣒  (発生࡟時ྠࡀ23
ࡀ異物ࡾࡓい࡚ࡗ࡞ࡃࡓ࠿ࡀ経路ࡢࣝࣈ࣮ࢸࢢンࣅ࣮࣒࣭

混入࡚ࡋࡾࡓࡋいࡿ等ࠊ何ࡢ࠿ࡽ理由ࢫࡀࢱ࣮ࣔࡾࡼ࡟

 ࠋい࡞࠿動࡟ࢬ࣮࣒
い࡚ࡋ破損ࡀࢢンࣜࣉࢫࡋ戻ࡾ送ࡢン࣮࢞࢕ࣇࢻ࣮࢕ࣇ࣭

 ࠋࡿ
あࡀ問題ࡢ࠿ࡽ何࡟側ࢺࢵࢽࣘࡵや఩置決ࣉン࢔࣮࣎ࢧ࣭

 ࠋࡿ
等ࡢ原因ࡀ考えࠋࡍࡲࢀࡽ 
原因ࢆ調査ࠊࡋ修ṇࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

即停Ṇ 
全࡚ࣜࢩࡢンࢲ

戻࡟原Ⅼ఩置ࡀ

ࢱ࣮࣮ࣔ࣎ࢧࠊࡾ

ࠋࡿࡍ急停Ṇࡣ

(※) 

電源ษ 

※急停Ṇ㸸 ࠊࡋࣇ࣮࢜࣎ࢧ電磁ࡀ࣮࢟ࣞࣈ動作࡚ࡋ停Ṇࡍࡲࡋ㹿 

 

 㸮㸵㸸 PLC異常ࢻ࣮ࢥ࣒࣮ࣛ࢔

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 

PLC本体࡛異常ࢆ検出ࠋࡓࡋ 
PLC本体ࡢ異常࡛ࠋࡍ 
PLCྲྀࡢ扱ㄝ明書࡚ࡗࡀࡓࡋ࡟原因ࢆ調査ࠊࡋ修ṇ࡚ࡋୗ
 ࠋいࡉ

即停Ṇ 
全࡚ࣜࢩࡢンࢲ

戻࡟原Ⅼ఩置ࡀ

ࢱ࣮࣮ࣔ࣎ࢧࠊࡾ

ࠋࡿࡍ急停Ṇࡣ

(※) 

電源ษ 

※ 急停Ṇ㸸 ࠊࡋࣇ࣮࢜࣎ࢧ電磁ࡀ࣮࢟ࣞࣈ動作࡚ࡋ停Ṇࡍࡲࡋ㹿 

 検出఩置ࢧンࢭ

ON 

ࡍࢺࢵ࢝

 ࡿ
OFF 
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※  

 原Ⅼ異常ࢲンࣜࢩ 㸯㸮～㸯㹀㸸ࢻ࣮ࢥ࣒࣮ࣛ࢔
10㸸端子送ࡾ 前 (原Ⅼ ON) 11㸸端子送ࡾ 後 (原Ⅼ OFF) 12㸸࢖ン࣮ࢱ࣮ࢧ ୖ (原Ⅼ ON) 1B㸸࢖ン࣮ࢱ࣮ࢧ ୗ (原Ⅼ OFF) 

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 

い状態࡞出࡚いࡀ原Ⅼࡢࢲンࣜࢩ

 ࠋࡓࡋ࡜うࡼࡋࢺ࣮ࢱࢫ࡛

࣭空気圧不足 
࣭異物混入 
 破損ࡢࣈࣝࣂࢻ࢖ࣀやソࣞࢲンࣜࢩ࣭
等ࡢ原因ࡀ考えࠋࡍࡲࢀࡽ 
原因ࢆ調査ࠊࡋ修ṇࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

ࡃࡋṇࡀࢧンࢭࢲンࣜࢩ ࢺࢵࢭࣜ い࡞ࡋࢺ࣮ࢱࢫ ON/OFF 
 ࠋい࡞ࡋ

 ࡿい࡚ࢀࡎࡀ఩置ࡢࢧンࢭࢲンࣜࢩ࣭
 破損ࢺࢵࢿࢢ࣐ࡢ内部ࢲンࣜࢩ࣭
 破損ࠊ断線ࡢࢧンࢭࢲンࣜࢩ࣭
等ࡀ考えࠋࡍࡲࢀࡽ 
原因ࢆ調査ࠊࡋ修ṇ࡚ࡋୗࡉいࠋ 

PLC 側࡛ࢭンࡢࢧ ON/OFF ṇࢆ
 ࠋい࡞ࡁ認識࡛ࡃࡋ

 断線ࡢPLC間 ࣮ ࢧンࢭࢲンࣜࢩ࣭
࣭PLC入力ࣘࡢࢺࢵࢽ故㞀 
等ࡀ考えࠋࡍࡲࢀࡽ 
原因ࢆ調査ࠊࡋ修ṇ࡚ࡋୗࡉいࠋ 

 

 原Ⅼ異常࣮࣎ࢧࣝࣈ࣮ࢸࢢンࣅ࣮࣒ 㸰㸮㸸ࢻ࣮ࢥ࣒࣮ࣛ࢔

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 
ࢱࢫ࡟う前࡞行ࢆ原Ⅼ復帰࣮࣎ࢧ

 ࠋࡓࡋ࡜うࡼࡋࢺ࣮
原Ⅼ復帰ࢆ行࣮࣎ࢧ࡚ࡗ࡞原Ⅼࢆ出࡚ࡋୗࡉい࡞ࡋࢺ࣮ࢱࢫ ࠋい ࣜࢺࢵࢭ 

 
 㸰㸯㸸 挿入ୗ死Ⅼ異常ࢻ࣮ࢥ࣒࣮ࣛ࢔

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 

運転中࢖ࠊンࣜࢩ࣮ࢱ࣮ࢧンࡀࢲ

୍定時間内࡟ୗ死Ⅼ࡟到着࡞ࡋ

いࠋ 

࣭空気圧不足 
࣭異物混入 
 破損ࡢࣈࣝࣂࢻ࢖ࣀやソࣞࢲンࣜࢩ࣭
等ࡢ原因ࡀ考えࠋࡍࡲࢀࡽ 
原因ࢆ調査ࠊࡋ修ṇ࡚ࡋୗࡉいࠋ 

即停Ṇ 
全࡚ࣜࢩࡢンࢲ

戻࡟原Ⅼ఩置ࡀ

 ࠋࡿ

電源ษ 

動作指௧ࡢࢲンࣜࢩ࣮ࢱ࣮ࢧン࢖

࠿動ࡃࡓࡗࡲࡀࢲンࣜࢩࡶ出࡚ࡀ

 ࠋい࡞

࣭ソࣞࣈࣝࣂࢻ࢖ࣀ 㸫 PLC間ࡢ断線 
 破損ࡢࣈࣝࣂࢻ࢖ࣀやソࣞࢲンࣜࢩ࣭
࣭PLC出力ࣘࡢࢺࢵࢽ故㞀 
等ࡢ原因ࡀ考えࠋࡍࡲࢀࡽ 
原因ࢆ調査ࠊࡋ修ṇࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 

࡟ୗ死Ⅼࡀࢲンࣜࢩ࣮ࢱ࣮ࢧン࢖

到着࡚ࡋい࡟ࡢࡿ DT-CONTACT 
INSERTION ࢱ࣮ࢧン࢖)ࢧンࢭ
࣮ୗ死Ⅼࢭンࡀ(ࢧ ON࡞ࡋいࠋ 

࣭DT-CONTACT INSERTIONࢭンࡢࢧ఩置࡚ࢀࡎࡀいࡿ 
࣭DT-CONTACT INSERTIONࢭンࡢࢧ破損 
࣭DT-CONTACT INSERTIONࢭンࢧ ࣮ PLC間ࡢ断線 
࣭PLC入力ࣘࡢࢺࢵࢽ故㞀 
等ࡀ考えࠋࡍࡲࢀࡽ 
原因ࢆ調査ࠊࡋ修ṇ࡚ࡋୗࡉいࠋ 

 
 ࣒࣮ࣛ࢔࣮࣎ࢧࣝࣈ࣮ࢸࢢンࣅ࣮࣒ 㸰㸰㸸ࢻ࣮ࢥ࣒࣮ࣛ࢔

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 

఩置決࡛ࢺࢵࢽࣘࡵ異常ࢆ検出ࡋ

 ࠋࡓ

PLCୖࡢ఩置決ࡀ࣒࣮ࣛ࢔࡛ࢺࢵࢽࣘࡵ発生ࠋࡓࡋࡲࡋ 
఩置決ྲྀࡢࢺࢵࢽࣘࡵ扱ㄝ明書࡚ࡗࡀࡓࡋ࡟原因ࢆ調査

 ࠋいࡉୗ࡚ࡋ修ṇࠊࡋ

即停Ṇ 
全࡚ࣜࢩࡢンࢲ

戻࡟原Ⅼ఩置ࡀ

ࢱ࣮࣮ࣔ࣎ࢧࠊࡾ

ࠋࡿࡍ急停Ṇࡣ

(※) 

電源ษ 

※急停Ṇ㸸 ࠊࡋࣇ࣮࢜࣎ࢧ電磁ࡀ࣮࢟ࣞࣈ動作࡚ࡋ停Ṇࡍࡲࡋ㹿 
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 ࣝ࣋ࣛࢺ࣮ࣂ࣮࢜ࢢンࣅ࣮࣒ 㸰㸱㸸ࢻ࣮ࢥ࣒࣮ࣛ࢔

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 

挿入量記憶࣮ࣔࢻ/挿入量記憶ࡢ
ࡉ高࢕ࢸࣅࣕ࢟ࠊ運転時ࢻ࣮ࣔࡳ

検出ࢭンࢆ࢕ࢸࣅࣕ࢟ࡀࢧ検知ࡏ

ࣂ࣮࢜ࡀࣝࣈ࣮ࢸࢢンࣅ࣮࣒ࠊࡎ

࣮ࣛンࠋࡓࡋ 

 ࠋࡿࡂࡍపࡀ఩置ࡢ࢕ࢸࣅ࣭ࣕ࢟
 破損ࡢࢧンࢭ検出ࡉ高࢕ࢸࣅ࣭ࣕ࢟
 断線ࡢ㸫 PLC間 ࢧンࢭ検出ࡉ高࢕ࢸࣅ࣭ࣕ࢟
࣭PLC入力ࣘࡢࢺࢵࢽ故㞀 
࣭PLC 出力ࣘࡢࢺࢵࢽ故㞀(Y3A㸸࢟ࣕ࢕ࢸࣅ高ࢭࡉンࢧ
᭷効信号)ࡢ故㞀 
あࡀ問題ࡢ࠿ࡽ何࡟側ࢺࢵࢽࣘࡵや఩置決ࣉン࢔࣮࣎ࢧ࣭

 ࠋࡿ
等ࡀ考えࠋࡍࡲࢀࡽ 
原因ࢆ調査ࠊࡋ修ṇ࡚ࡋୗࡉいࠋ 

即停Ṇ 
全࡚ࣜࢩࡢンࢲ

戻࡟原Ⅼ఩置ࡀ

ࢱ࣮࣮ࣔ࣎ࢧࠊࡾ

ࠋࡿࡍ急停Ṇࡣ

(※) 

電源ษ 

※急停Ṇ㸸 ࠊࡋࣇ࣮࢜࣎ࢧ電磁ࡀ࣮࢟ࣞࣈ動作࡚ࡋ停Ṇࡍࡲࡋ㹿 

 
 ࢫ選択࣑ࢻ㸰㸲㸸 運転࣮ࣔࢻ࣮ࢥ࣒࣮ࣛ࢔

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 
連動/単動ษ換ࡀࢳࢵ࢖ࢫ連動側
運転操࡛ࢫࢡࢵ操作࣎࡟時ࡿあ࡟

作ࢆ行ࠊࢺ࣮ࢱࢫ)ࠋࡓࡗ࡞原Ⅼ復
帰ࠊ端子ࠊࢺࢵࢭ端子送ࡾ) 

操作࡛࣎ࢫࢡࢵ運転操作ࢆ行࡞う場合ࡣ連動/単動ษ換ࢫ
う場࡞行ࢆ信号࡛運転操作ࡢࡽ࠿外部ࠊ࡟単動側ࢆࢳࢵ࢖

合ࡣ連動側࡚ࡋ࡟ୗࡉいࠋ 
 い࡞ࡋࢺ࣮ࢱࢫ

 ࢺࢵࢭࣜ
連動/単動ษ換ࡀࢳࢵ࢖ࢫ単動側
ࢆ運転操作ࡢࡽ࠿外部࡟時ࡿあ࡟

行ࠋࡓࡗ࡞(ࠊࢺ࣮ࢱࢫ原Ⅼ復帰) 

連動運転中࡟連動/単動ษ換࢖ࢫ
 ࠋࡓ換えࡾษ࡟単動側ࢆࢳࢵ

運転中ࡣ連動/単動ษ換ࢆࢳࢵ࢖ࢫ行࡞わ࡞い࡛ୗࡉいࠋ ᕤ程停Ṇ 
単動運転中࡟連動/単動ษ換࢖ࢫ
 ࠋࡓ換えࡾษ࡟連動側ࢆࢳࢵ

 
 
 ࡋ࡞㸰㸳㸸 挿入量記憶ࢻ࣮ࢥ࣒࣮ࣛ࢔

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 
挿入量ࢆ記憶࡚ࡋい࡞いࠊ࡟ࡢ挿

入量記憶値使用運転ࢆ行࠾࡞う࡜

 ࠋࡓࡋ

挿入量記憶運転ࠊ又ࡣ挿入量記憶ࡳࡢ運転ࢆ行࡚ࡗ࡞挿入

量ࢆ記憶࡚ࡋୗࡉいࠋ 
 ࢺࢵࢭࣜ い࡞ࡋࢺ࣮ࢱࢫ

 
 未完ࢺࢵࢭ㸰㸴㸸 端子ࢻ࣮ࢥ࣒࣮ࣛ࢔

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 
端子ࢺࢵࢭ運転ࢆ行࡞わࢱࢫ࡟ࡎ

 ࠋࡓࡋ࡜うࡼࡋࢺ࣮
端子ࢺࢵࢭ運転ࢆ行࡚ࡋࢺ࣮ࢱࢫࡽ࠿࡚ࡗ࡞ୗࡉい࡞ࡋࢺ࣮ࢱࢫ ࠋい ࣜࢺࢵࢭ 

 
 動作異常ࢲンࣜࢩ 㸱㸮～㸱㸳㸸ࢻ࣮ࢥ࣒࣮ࣛ࢔
30㸸端子送31 ࡾ㸸࢖ン࣮ࢱ࣮ࢧ 

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 

完了࡟定時間内୍ࡀ動作ࢲンࣜࢩ

 ࠋࡓࡗ࠿࡞ࡋ

࣭空気圧不足 
࣭異物混入 
 破損ࡢࣈࣝࣂࢻ࢖ࣀやソࣞࢲンࣜࢩ࣭
等ࡢ原因ࡀ考えࠋࡍࡲࢀࡽ 
原因ࢆ調査ࠊࡋ修ṇࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 即停Ṇ 

全࡚ࣜࢩࡢンࢲ

戻࡟原Ⅼ఩置ࡀ

ࢱ࣮࣮ࣔ࣎ࢧࠊࡾ

ࠋࡿࡍ急停Ṇࡣ

(※) 

ࡃࡋṇࡀࢧンࢭࢲンࣜࢩ ࢺࢵࢭࣜ ON/OFF 
 ࠋい࡞ࡋ

 ࡿい࡚ࢀࡎࡀ఩置ࡢࢧンࢭࢲンࣜࢩ࣭
 破損ࢺࢵࢿࢢ࣐ࡢ内部ࢲンࣜࢩ࣭
 破損ࠊ断線ࡢࢧンࢭࢲンࣜࢩ࣭
等ࡀ考えࠋࡍࡲࢀࡽ 
原因ࢆ調査ࠊࡋ修ṇ࡚ࡋୗࡉいࠋ 

PLC 側࡛ࢭンࡢࢧ ON/OFF ṇࢆ
 ࠋい࡞ࡁ認識࡛ࡃࡋ

 断線ࡢPLC間 ࣮ ࢧンࢭࢲンࣜࢩ࣭
࣭PLC入力ࣘࡢࢺࢵࢽ故㞀 
等ࡀ考えࠋࡍࡲࢀࡽ 
原因ࢆ調査ࠊࡋ修ṇ࡚ࡋୗࡉいࠋ 

※急停Ṇ㸸 ࠊࡋࣇ࣮࢜࣎ࢧ電磁ࡀ࣮࢟ࣞࣈ動作࡚ࡋ停Ṇࡍࡲࡋ㹿 
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第 12章 回路ᅗ 
 回路ᅗ࣮࢔࢚ 12.1
 

 
㹄ｉｇ 㸯㸲㸫㸯 
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12.2 電気回路ᅗ 

㹄ｉｇ 㸯㸲㸫㸰 
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第 13章 保ᏲⅬ検 

㸦1㸧 保ᏲⅬ検 
弊社䛿工具䛾品質及び信㢗性を保証䛩䜛ため䛻䚸定期的䛺維持管理プ䝻䜾ラ䝮䛾実施をお勧めいた䛧䜎䛩䚹 

点検䛾㢖度䛿環境䛻䜘䜚異䛺䜚䜎䛩䛾䛷䚸使用者自身䛾経験䛻応䛨䛶条件䛻合う䜘う䛻各自䛷調整䛧䛶下さい䚹 

 㸹࡚ࡋ࡜㝿目Ᏻࡢࡑ
1. 手入ࠊࢀ使用量及びᕤ具ࡾྲྀࡢ扱い 
2. ሁ積ࡢ࣑ࢦࡓࡋ量࡜汚ࡢࢀ᭷無 
 技能ࣞ࣋ࣝࡢࢱ࣮ࣞ࣌࢜ .3
4. 貴社内ࡢ作業規格等ࡢ基準 

 
ᕤ具ࡣ輸送ࡢ前࡟検査࡚ࢀࡉいࠊࡀࡍࡲ弊社࠾ࡣ客様࠾ࡀ手元࡟本ᕤ具ࢆ入手ࡽࡓࡋ直࡟ࡕ輸送中࡟ᕤ

具࡟損傷等ࡀ発生࡚ࡋい࡞い࠿確認࠾ࢆ࡜ࡇࡿࢀࡉ勧ࡵいࠋࡍࡲࡋࡓ 
 

㸦2㸧 定期検査 
ձ 全࡚ࡢ構成部品ࡀ適ษ࡞఩置࡟᭷ࠊࡾ固定࡚ࢀࡉいࢆ࡜ࡇࡿ確認࡚ࡋୗࡉいࡓࡲࠋ目視࡚࡟ᕤ具ࡢ

摩耗ࠊ損傷ࢆ検査࡚ࡋୗࡉいࡋࡶࠋ損傷ࡀ᭷ࠕࡤࢀ部品交換ࠖࢆ参照࡚ࡋୗࡉいࠋ 

ղ 毎᭶୍回～㸱ヶ᭶୍回程ᗘ躍動部࡟機械潤滑用ࠊࢆࢫࣜࢢ注油࡚ࡋୗࡉいࠋ 
注油ࡢ㢖ᗘࡣ環境ࡾࡼ࡟異ࠊ࡛ࡢࡍࡲࡾ࡞使用者自身ࡢ経験࡟応࡚ࡌ条件࡟合うࡼう࡟各自࡛調整

 ࠋいࡉୗ࡚ࡋ
㹟㸧 ࢖ンࢻ࢖ࣛࢫ࣮ࢱ࣮ࢧ部 ࠝ㹄ｉｇ 15-2-1ࠞ 

 
 
㹠㸧 ࢻ࢖ࣛࢫࢺࢵ࢝ࣝࢼ࣑࣮ࢱ部 ࠝ㹄ｉｇ 15-2-2ࠞ 

 

㹄ｉｇ 㸯㸳㸫㸰㸫㸯 

㹄ｉｇ 㸯㸳㸫㸰㸫㸰 
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㹡㸧 ࢖ンࢻ࢖ࣛࢫ࣮ࢱ࣮ࢧ部 ࠝ㹄ｉｇ 15-2-3ࠞ 

 
 

ճ ࢕ࣇࢻ࣮࢕ࣇン࣮࢞交換時࢕ࣇ࡟ン࣮࢞送࣒࢝ࡾ部࡟機械潤滑用ࠊࢆࢫࣜࢢ注油࡚ࡋୗࡉいࠋ 

ࠝ㹄ｉｇ 15-2-4ࠞ 
 

 
 

մ 毎᭶୍回程ᗘ࢟ࣕ࢕ࢸࣅ検出ࢭンࡢࢧ動作確認ࢆ行࡚ࡗ࡞ୗࡉいࠋ ࠝ㹄ｉｇ 15-2-5ࠞ 

 

  

 

㹟㸧 ࢖ン࡜ࣈ࣮ࣗࢳ࣮ࢱ࣮ࢧᖹ面ࡢࢺ࣮ࣞࣉ間ࢆࢪ࣮ࢤࢡࢵࣟࣈ࡟挟ࠊࡳᖹ面࢖ࢆࢺ࣮ࣞࣉン

ࡢࢧンࢭ検出࢕ࢸࣅ状態࡛࢟ࣕࡓࡅ付ࡋ押࡟ᖹ行࡟ࣈ࣮ࣗࢳ࣮ࢱ࣮ࢧ ON/OFFࢆ確認ࡲࡋ
ࡀࡳ厚ࡢࢪ࣮ࢤࢡࢵࣟࣈࠋࡍ 0.45㎜ࡢ時࢟ࣕ࢕ࢸࣅ検出ࢭン࢕ࢸࣅࣕ࢟ࡢࢧ検出ࢭンࢧ
ON/OFFࣛンࡀࣉⅬ灯ࡢࢪ࣮ࢤࢡࢵࣟࣈࠊࡋ厚ࡀࡳ 0.50㎜ࡢ時࢟ࣕ࢕ࢸࣅ検出ࢭンࢧ
ON/OFFࣛンࡀࣉⅬ灯࡞ࡋいࡼう࡟調整࡚ࡋୗࡉいࠋ 

 

ୗࡋ押࡟ୗࢆࣈ࣮ࣗࢳ࣮ࢱ࣮ࢧン࢖࡛ࡢࡍࡲࡁ多少動࡟ୗୖࡣࣈ࣮ࣗࢳ࣮ࢱ࣮ࢧン࢖

 ࠋいࡉୗ࡚ࡋ確認ࢆ記内容ୖࠊ状態࡛ࡓࡆ

㹄ｉｇ 㸯㸳㸫㸰㸫㸱 

㹄ｉｇ 㸯㸳㸫㸰㸫㸲 

 ࣈ࣮ࣗࢳ࣮ࢱ࣮ࢧン࢖

 ࢪ࣮ࢤࢡࢵࣟࣈ

 ࢧンࢭ検出࢕ࢸࣅࣕ࢟

 ࢢࢻ࣮ࢧンࢭ

㹄ｉｇ 㸯㸳㸫㸰㸫㸳 

 検出࣮࢕ࢸࣅࣕ࢟
ࢧンࢭ ON/OFFࣛンࣉ 

ᖹ面ࢺ࣮ࣞࣉ 

注 記 

 ࡿࡅ付ࡋ押࡟ᖹ行࡟ࣈ࣮ࣗࢳ࣮ࢱ࣮ࢧン࢖
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㸦3㸧日常保Ᏺ 

作業者ࡣ௨ୗ࡟示ࡍⅬࡘ࡟い࡚認識ࠊࡋ責任࡚ࡗࡶࢆ実施࡚ࡋୗࡉいࠋ 

ձ ࠊࡣ࣮ࣝࢶほࠊࡾࡇ‵気ࠊ汚ࡾྲྀࢆࢀ除い࡚常࡟清潔࡚ࡋ࡟ୗࡉいࠋ 
清掃ࠊࡣ࡟清潔࡛柔࠿ࡽいࢩࣛࣈや毛羽立࡞ࡓい布ࢆ使用࡚ࡋୗࡉいࠋ 
ᕤ具ࢆ傷ࡼࡿࡅࡘう࡞ሀいࡣࡢࡶ使用࡞ࡋい࡛ୗࡉいࠋ 
 

ղ 保管時ࡣ布等࠿ࢆぶ࡚ࡏ防塵࡟努࡚ࡵୗࡉいࠋ毎日ࡢ作業前ࠊ࡟破損等ࡀ無い事ࢆ確認ࡋ異音や

不具合ࡀ無い事ࡶ併࡚ࡏ確認࡚ࡋୗࡉいࠋ 

ճ 端子࡚࢟ࣕࣜࡗࡲࡓ࡟ࢫࢡࢵ࣎࢔いࡿ端子࢟ࣕࣜࢆࣉࢵࢳ࢔処ศࠊࡋ端子࢟ࣕࣜࢆࢫࢡࢵ࣎࢔空

 ࠋいࡉୗ࡚ࡋ࡟状態ࡢ
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第 14章 ࢺࢫࣜࢶ࣮ࣃ࢔࣌ࢫ 
 ࠋࡍࡲࡾあ࡚ࡋ示࡟交換͇ࢶ࣮ࣃ࣮࢔࣌ࢫ͆ࡣ部品ࡿࡁ客様࡛交換࡛࠾
修理ࢆ最短ࡶ࡟ࡵࡓࡿࡍ࡟部品࠾ࡣ客様࡛事前࡟御購入ୗࡉいࠋ 
 ࠋࡍࡲࡋ交換修理࡚࡟当社ࡵࡓࡿࡍ保証ࢆ信㢗性ࠊ品質ࡣ部品ࡢ௨外ࢀࡑ
工具䛾修理䚸調整䚸交換部品䛾購入䛻関䛧䛶䛿䚸当社䛾本社䚸支店䚸営業所䜎た䛿代理店䛻お申䛧䛴け下さい䚹 

尚䚸一部䛾部品を除䛝䚸部品䛻䛿 P/N䛜䝬ーキン䜾䠄型番表示䠅さ䜜䛶い䜎䛩䚹 

 
ITE
M 

No. 
PART No. NAME QTY 備考欄 

1 919565-4 FEED, FINGER 㸯 1～6号機共通 

2 919406-1 INSERTER SINGLE 1 3～6号機共通 

3 1-919723-7 BLADE,TRIM SINGLE 1 3～6号機共通 

4 919401-1 SHEAR BLADE,LOWER 2 3～6号機共通 

5 919403-1 SHEAR BLADE,UPPER 2 3～6号機共通 

6 919410-7 SPACER,LOWER SHEAR 1 3～6号機共通 

7 939435-1 SPACER,LOWER BLADE 1 3～6号機共通 

8     

9     

10     

11     

12     

13     

14     

15     

16     

17     

18     

19     

20     
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第 15章 参考資料 
 
㸦㸯㸧 ࢖ンࢱ࣮ࢧୗ死Ⅼ検出用近接ࡢࢳࢵ࢖ࢫ఩置設定ࡘ࡟い࡚ 
近接࢖࡜ࢳࢵ࢖ࢫンࡢࢱ࣮ࢧ隙間(A)ࢆ 0.3mmࡼࡿ࡞࡜う࡟設定࡚ࡋୗࡉいࠋ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

A
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(2)端子ࢺࢵࣜࢫ఩置確認ࢭンࡢ࣮ࢧ清掃ࡘ࡟い࡚ 
 
定期的ࢭ࡟ン࣮ࢧ部ࡢ清掃ࢆ行࡚ࡗୗࡉいࠋ目Ᏻࠊ࡚ࡋ࡜週୍࡟回࡟清掃࡚ࡋୗࡉいࠋ但ࠊࡋ使用状況࡟

 ࠋいࡉࡔࡃ࡚ࡵ決ࢆ㢖ᗘ࡚ࡏ合わ࡟使用状況ࠊ࡛ࡢࡍࡲࡾあࡀ能性ྍࡿ変わࡀ多少状態ࠊ࡚ࡗࡼ
 
࠙清掃箇所ࠚ 
㸯㸧 ࢭンࢻࢵ࣮࣊ࢧ部 
㸰㸧 ࢺࢵࣜࢫ板穴部 
㸱㸧 ࢭン࣮ࢧ反射板 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
࠙清掃方法ࠚ 
㸯㸧 ࢭンࢻࢵ࣮࣊ࢧ部ࡢ清掃 
綿棒࡛ࢭンࡢࢻࢵ࣮࣊ࢧ面ࢆ拭い࡚ୗࡉいࠋ 

㸰㸧 ࢺࢵࣜࢫ板穴部ࡢ清掃 
清ࢆ部及び反射板部ࢻࢵ࣮࣊ࢧンࢭࡎ必ࠊ清掃後ࠋいࡉ除い࡚ୗࡾྲྀࢆ異物等ࡢ穴部࡛࣮ࣟࣈ࣮࢔࢚

掃࡚ࡋୗࡉいࠋ 
㸱㸧 ࢭン࣮ࢧ反射板ࡢ清掃 
細い綿棒࡛反射板ࡢ面ࢆ拭い࡚ୗࡉいࠋ 

 
㸺参考＞ 
出荷時ࢭࡢン࣮ࢧ表示㸦端子ṇ規఩置㸧 
□176㸸 590 
□130㸸 345 
 

 

 反射板࣮ࢧンࢭ
 板穴部ࢺࢵࣜࢫ

 部ࢻࢵ࣮࣊ࢧンࢭ
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㸦㸱㸧端子送ࡾ部ࢭン࣮ࢧ(E2EC-CR5C1 OMRON)ࡢ調整方法 
㸯㸧ࣜࢩンࢲ出限側㸦原Ⅼ側㸧 
ձ端子送ࡾ部ࢆ࣮ࣂ࢝ࡢ外ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 
ղࢭンࢆ࣮ࢧ固定ࢆࢪࢿࡿࡍ緩ࡉࡔࡃ࡚ࡵいࠋ 
ճࢭンࢭ࡜࣮ࢧンࡢࢢࢵࢻ࣮ࢧ隙間ࡀ 0.2mmࡼࡿ࡞࡜う࡟設定࡚ࡋୗࡉいࠋ 
մ固定ࢆࢪࢿࡿࡍ締ࡉࡔࡃ࡚ࡵいࠋ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
㸰㸧ࣜࢩンࢲ戻限側 
ձ端子送ࡾ部ࢆ࣮ࣂ࢝ࡢ外ࡉࡔࡃ࡚ࡋいࠋ 
ղࢭンࢆ࣮ࢧ固定ࢆࢪࢿࡿࡍ緩ࡉࡔࡃ࡚ࡵいࠋ 
ճࢭンࢭ࡜࣮ࢧンࡢࢢࢵࢻ࣮ࢧ隙間ࡀ 0.2mmࡼࡿ࡞࡜う࡟設定࡚ࡋୗࡉいࠋ 
մ固定ࢆࢪࢿࡿࡍ締ࡉࡔࡃ࡚ࡵいࠋ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

固定用ࢪࢿ 

隙間 

ࢵࢻ࣮ࢧンࢭ

 ࢢ

 ࣮ࢧンࢭ
 

固定用ࢪࢿ 

隙間 

 ࣮ࢧンࢭ

 ࢢࢵࢻ࣮ࢧンࢭ
 


